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- O presente manual é parte integrante e essencial do produto. Ler atentamente as adverténcias contidas ne-
le, as quais fornecem importantes indicagdes relativas a seguranga na sua utilizagdo e a manutengao.

- Este equipamento devera ser destinado somente ao uso para o qual foi expressamente concebido. Qual-
quer outro uso deve ser considerado improprio e portanto perigoso. O fabricante ndo pode ser considerado
responsavel por eventuais danos causados por uso impréprio, erréneo ou irracional.

- A Elletrénica Santerno se responsabiliza pelo equipamento na sua concepcao original .

- Qualquer intervencdo que altere a estrutura ou o ciclo de funcionamento do equipamento deve ser execu-
tada ou autorizado pela Central Técnica da Elletronica Santerno.

- A Elletrénica Santerno néo se responsabiliza pelas consequéncias advindas do uso de pegas ndo originais.

- A Elletrénica Santerno se reserva o direito de fazer eventuais alteragdes técnicas no presente manual e no
equipamento sem pré-aviso. No caso de serem verificados erros tipogréficos ou de outro género, as corre-
¢Oes serdo incluidas nas novas versdes do manual.

- A Elletrénica Santerno se responsabiliza pelas informagdes apresentadas na versdo origina do manual em
linguaitaliana.

Todos os direitos reservados — reproducéo proibida. A Elletronica Santerno tutela os préprios direitos sobre os de-
senhos e sobre os catdlogos, de acordo comale.
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ADVERTENCIA \

Precaucéo anti-descarga elétrica

1

N&o remover a cobertura dianteira com o inversor ali-
mentado, caso contrario existe risco de descarga elétri-
ca.

N&o acionar o inversor se a cobertura dianteira foi remo-
vida. As conexdes de alta tensao e o condensador po-
dem constituir um risco de descarga elétrica.

A cobertura pode ser removida somente em caso de con-
troles periodicos ou de execugdo de conexdes; evitar
também de remové-la na auséncia de alimentagéo. O
condensador mantém a carga por muito tempo mesmo
que a alimentagéo estiver desligada.

As conexdes e 0s controles periédicos devem ser execu-
tados 10 minutos depois de ter sido desligada a alimen-
tagdo.

Usar um método de instalagdo néo superior ao Tipo 3.
As conexdes e os controles devem ser executados So-
mente por pessoal autorizado.

Conectar o inversor somente ap6s té-lo instalado.

Né&o acionar os interruptores com as maos Umidas, caso
contrario existe risco de descarga elétrica.

O risco de descarga elétrica existe com a presenga de
cabos com revestimento danificado ou no caso em que
se coloquem objetos pesados sobre os cabos causando
uma solicitagao excessiva.

ATENCAO

Precauc&o anti-incéndio

1.

Instalar o inversor sobre uma superficie ndo inflamavel.
O posicionamento do inversor sobre ou préximo a mate-
riais inflamaveis pode causar incéndios.

Desligar o inversor no caso em que esteja danificado. A
falha na observancia desta pratica pode levar a danos
secundarios e risco de incéndio.

Prevencéo de danos

1

3.

N&o aplicar as conexdes, tensdes superiores aos valores
indicados no presente manual, caso contrario o inversor
pode ser danificado.

Uma ligacéo errada das conexdes pode danificar o in-
VErsor.

Uma ligagéo errada da polaridade (+/-) das conexdes
pode danificar o inversor.

Durante o funcionamento e alguns minutos depois de ter sido
desligado, o inversor alcanca uma temperatura elevada, por-
tanto um eventual contato pode causar queimaduras.
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Outras importantes precaugdes

Seguir atentamente as seguintes indicagdes. A falha na ob-
servancia de tais indicacfes pode causar danos ao inversor e
risco de descarga elétrica.

O Manipulagéo e instalagdo

1

9.

Manipular de acordo com o peso do produto, caso contra-
rio é possivel que o produto seja danificado.

Nao empilhar os inversores além das especificacdes de-
terminadas.

Instalar seguindo as especificagfes contidas no presente
manual.

Néo aplicar tensdo ao inversor no caso em que esteja
danificado ou em que esteja faltando algum componente,
mesmo que o inversor esteja completamente instalado.
Nao abrir a cobertura dianteira durante o transporte do
inversor.

Nao colocar objetos pesados sobre o inversor.

A orientagdo da instalacdo deve seguir as normas conti-
das no presente manual.

Evitar que materiais inflamaveis, como parafusos, objetos
metalicos, agua, 6leo, penetrem no inversor.

Evitar quedas do inversor e evitar provocar choques ex-
Cessivos.

10. Instalar e acionar o inversor seguindo as condicGes espe-

cificas.
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Conexao

1.

=

10.

11.

12.

O

N&o conectar capacitores de correcéo, filtros de sobrecor-
rente ou filtros para radio-interferéncia aos circuitos de
saida.

Ligar as conexdes de output (U, V, W) na ordem correta.

Funcionamento
Se for selecionada a funcéo autoreset, ao final do alarme,
o inversor reinicia. Preste atencéo.
O botdo de parada do teclado pode ser usado somente
se foi selecionada a fungéo stop; portanto, se for neces-
sario, instalar um interruptor de parada de emergéncia
em separado.
Com o sinal de marcha ativo, o inversor reinicia efetuan-
do a recuperagdo dos alarmes. Verificar o sinal de mar-
cha antes de acionar a tecla para zerar os alarmes.

Néo efetuar modificages no interno do inversor.
O motor pode néo estar protegido pelo relé térmico ele-
tronico.

N&o iniciar ou parar o inversor usando um contator insta-
lado na linha de alimentac&o.

Instalar um filtro anti-interferéncia para reduzir ao minimo
a interferéncia transmitida pelo inversor. Proteger
eventuais equipamentos elétricos posicionados proximo
ao inversor.

Em caso de tenséo de entrada em desequilibrio, instalar
una resisténcia em CA. Os capacitores de correao e 0s
geradores podem superaquecer-se e serem danificados
por causa da interferéncia de alta frequéncia transmitida
pelo inversor.

Usar um motor com isolamento adequado ou adotar me-
didas para eliminar a micro-tenséo de sobrecorrente du-
rante a utilizacdo de um motor de 400V com o inversor.
Uma micro-tenséo de sobrecorrente atribui-se as cone-
x0es do motor e pode alterar o isolamento e danificar o
motor.
Apos serem reiniciados os parametros, é necessario se-
lecion&-los novamente antes do funcionamento. Apds a
inicializag@o, os parametros voltam aos valores de fabri-
ca.

O inversor pode ser facilmente posicionado para funcio-
namentos de alta velocidade; controlar portanto a capa-
cidade do motor ou do equipamento antes de acioné-lo.
O torque de parada n&o é produzido quando se usa a
fungéo de freio em CC do inversor. Quando é requisitado
0 torque de parada, instalar um equipamento separada-
mente.

Prevencéo de defeitos

VEGA DRI VE

Em caso de defeito do inversor, o0 equipamento pode en-
contrar-se em condi¢des de perigo. Para evitar esta situ-
acdo, instalar dispositivos de seguranca adicionais, co-
mo por exemplo, freios de emergéncia.

Manutencdo e inspe¢des

Néo executar testes de isolamento (medicéo da resistén-
cia de isolamento) sobre o circuito de controle do inver-
sor.

Para instruges sobre os controles periédicos, consultar o
Capitulo 5.

Precaucdes gerais
Os esquemas contidos no presente manual podem néo
indicar a presenca de proteces ou interruptores automa-
ticos. Assegurar-se deque foram reposicionados as co-
berturas e os interruptores automaticos de acordo com
as especificacfes e aciona-los conforme as instrugdes
contidas no manual.
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ESPECIFICACOES TECNICAS

Classe 230V
ipo de inversor (VEGADRIVE XX000XBIK) | 250001 | 250002 | 2S0003 | 2T0001 | 2T0002 | 2T0003 270005 210007
Valores nom. | HP 0.75 15 25 0.75 15 25 3 5.4
do motor? kw 0.55 11 1.8 0.55 11 18 22 4.0
Capacidade? [KVA] 1.2 20 32 1.2 20 32 48 6.8
Valores Corrente [A] 3 5 8 3 5 8 12 17
nominais de Torgue méximo 180% Cn
saida Frequéncia 0~400Hz
Tenséo 200~230V3
Valores Tens&o Monofase 200~230V (+ 10 %) | Trifase 200 ~ 230 V (+ 10 %)
nominais de | Corrente (A) 6 [ 10 [ 16 | 33 [ 55 [ 9 13 19
entrada Frequéncia 50 ~ 60 Hz (+5 %)
Circuito de frenagem Interno
-rrn(:érgiie de frenagem 20 % (com resisténcia de freagem externa opcional: 100% ,150%)
Frenagem Duracéo max. da frena-
P 15 10
dinamica gem cont (segundos)
Ciclo de trabalho méax. 30% 10%
Resisténcia minima 47 47 39 47 47 39 27 42
aplicavel* (Q)
Peso [kg] 12 18 21 12 1.2 1.8 21 22
Classe 460V
Tipo de inversor (VEGADRIVE XX000X) 470001 470002 470003 470005 470007
Valores nom. | HP 0.75 1.25 2 3 54
do motor KW 0.55 0.9 15 22 4.0
Capacidade? [KVA] 12 20 32 48 72
Valores Corrente (A) 15 25 4 6 9
nominais de Torque méximo 180% Cn
saida Frequéncia 0~ 400 Hz
Tenséo 380 ~ 460 V3
Valores nom. | Tensdo Trifase, 380 ~ 460 V (+ 10 %)
de entrada Corrente (A) 2 [ 3 45 [ 6.5 \ 10
Frequéncia 50 ~ 60 Hz (5 %)
Circuito de frenagem Interno
Torque de frenagem médio 20 % (com resisténcia de freagem externa opcional: 100% ,150%)
Frenagem Durqgéo max. da frenagem 15 10
dinamica cqntmua(segundos)
Ciclo de trabalho méx. 30 % 10%
Resisténcia minima 100 100 100 100 100
aplicavel* (Q)
Peso [kg] 17 17 18 21 22

1ndica a poténcia maxima aplicavel no caso de uso de motor standard a 4 pélos 230V para classe 230V, 4 pdlos 400V para classe 460V.
20 valor da capacidade nominal (V3*V*l) se baseia em 230V para classe 230V e em 400V para classe 400V.
3 A tensdo maxima de saida ndo pode ser maior do que a tensdo de entrada. E possivel selecionar uma tensdo de saida inferior a tenséo de

entrada.

4 Representa o valor minimo de resisténcia conectavel ao circuito de frenagem dinamica (conexdes B1,B2)
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Método de controle Controle V/IF
Resolugdo selecéo Referéncia digital: 0.01 Hz (abaixo de 100 Hz), 0.1 Hz (acima de 100 Hz)
w | frequéncia Referéncia analdgica: 0.03 Hz / 50 Hz
5 Precisio frequéncia Digital: 0.01 % da frequéncia méax. de saida
= q Analdgico: 0.1 % da frequéncia méx. de saida
5 Relacéo VIF Modelo linear, quadratico, V/IF usuério
© Capacidade sobrecarga 1500_/0 da corrente nominal para 1 min, 200% para breve durac&o (a caracteristica é inversamente pro-
porcional ao tempo)
Boost torque Aumento torque manual (0 ~ 15 %), Aumento torque automatico
Método funcionamento | Funcionamento do teclado / conector / comunicagao serial
Selecdo frequéncia Analdgica : 0 ~ 10V /4 ~ 20 mA Digital : teclado
§ Sinal de partida Frente, reverso
£ | Velocidade multi-passo | Possibilidade de sele¢do de até 8 velocidades (usar a conexdo multi-fungéo)
5} =T = Z - Z - =
o Temlpo acel/desacel 0~ GOOQ sec, possibilidade dg selegdo de até 8 rampas gelecnonavels para cada selecéo (usar a cone-
o | = | multi-passo x&o multi-funcdo), caracteristica rampas Acel/Desacel: linear, em U, em S
% & | Parada de emergéncia | Interrompe a saida do inversor
= Jog Funcionamento jog
= Reset (falha) Reset de falha, quando intervém uma protecéo
§ s Estado de funcionamen- | Nivel de frequéncia, alarme sobrecarga, perda de velocidade, excesso tenséo, baixa tensdo, superaque-
2 S| to cimento do inversor, marcha, parada, velocidade constante, Speed Search
% Saida defeito Contato de saida (30A,30C,30B) — AC250V 1A, DC30V 1A
E . L Selecionavel entre frequéncia de saida, corrente de saida, tensdo de saida, tenséo barra CC
& | Salda analégica ~ .
(tensdo de saida: 0 ~ 10V)
Funcdes di - Frenagem em CC, limite frequéncia, salto de frequéncia, segunda caracteristica motor, compensacéo de
ungdes disponiveis " Pl o -
escorregamento, prevencdo rotagéo inversa, reinicio automatico, controle PID
Sobre tens&o, subtenséo, sobrecorrente, superaquecimento do inversor, superaquecimento do motor,
o | Alarmes perda fase entrada/saida, conexdo errada entrada/saida, protegéo sobrecarga, erro de comunicagao,
’§ perda comando velocidade, defeito hardware
S | Indicacdes Prevencdo perda de velocidade, alarme sobrecarga
- ["Perda temporéria de Abaixo de 15 msec: funcionamento continuo,
alimentagéo Acima 15 msec : reinicio automatico possivel
- Informacdes Frequéncia de saida, corrente de saida, tensdo de saida, selegéo valor de frequéncia, velocidade de
) Teclado funcionamento funcionamento, tenséo em CC
a Informacdes Indica as condicdes de funcionamento quando foi verificado o alarme, memoriza até 5 defeitos
alarmes
., |_Temperatura ambiente -10°C~40°C
£ | Temperatura de estoque -20°C~65°C
é Umidade 90 % umidade relativa (RH) max. (sem condensagéo)
g Altura/Vibragdo Abaixo de 1000 m - inferior a 5,9m/sec?(=0,6g)
§ Local de instalagdo Ambiente livre de gases corrosivos, gases inflamaveis, névoa de 6leo ou p6
Presséo atmosférica 70 ~ 106 kPa
Método de resfriamento Resfriamento for¢ado*

4 ‘Ventilagdo natural’ para o VEGADRIVE 4T0002.
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CAPITULO 1 - INSTALAGAO

1.1 Inspecao
0 Inspecionar o inversor para verificar a presenca de eventuai s danos ocorridos durante a expedi ¢éo.

Q Observar aplacado inversor VEGADRIVE. Verificar se o inversor pertence ao modelo adequado a aplicagéo.

VEGADRIVE 2.5 0001 — B | K
— ]

Modelo  Tens. de alimentacéo. Poténcia inversor Freagem Filtro EMI Teclado
2S: monoféasico 200 + 230 Vca B - Transistor de | - Filtro para K - Teclado
2T: trifasico 200 + 230 Vca frenagem incluido ambiente incluido
4T: trifasico 400 + 460 Vca industrial

incluido
(segundo
EN61800-3)

1.2 CondigBes ambientais

0 Vaeificar as condi¢des ambientais do loca de instalagdo. A temperatura ambiente ndo deve ser inferior a -10°C
(14°F) e ndo deve superar 0s 40°C (104°F). A umidade relativa deve ser inferior a 90% (sem condensacdo). A a-
turadeve ser inferior a 1000 m (3,300ft).

o Oiinversor ndo deve ser submetido aluz solar direta e deve ser mantido longe de vibragGes excessivas.

1.3 Montagem
o O Vegadrive deve ser montado na vertical de forma que haja espago suficiente (tanto na horizontal como naverti-
cal) entre os equipamentos adjacentes (A: acimade 150 mm (6"), B: acimade 50 mm (2").

A

A

v
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1.4 Outras precauc¢des

o Oinversor contém componentes de pléstico; atencéo para ndo danifica-los. Evitar, especia mente, o transporte do
inversor, segurando-o somente pela cobertura dianteira

0 Néo instalélo em local sujeito a fortes oscilagdes. Atengéo durante ainstalagdo do inversor sobre prensas ou e-
quipamentos em movimento.

0 A vidaltil doinversor é fortemente influenciada pela temperatura ambiente. Instalar o inversor em local em que a
temperatura esteja entre os limites permitidos (- 10 ~ 40°C).

o Oinversor alcancatemperaturas elevadas. Instal&-|o sobre superficies ndo inflaméveis.

0 Evitar instalar o inversor em locais em que a temperatura e a umidade atingem niveis elevados. Evitar a exposi¢éo
aluz solar direta e locais excessivamente quentes e imidos.

o Evitar instalar o inversor em local em que existam névoa de dleo, gas inflamével e pd. Instalar o inversor em local
limpo ou no interior de um quadro fechado livre de corpos estranhos.

0 Atencdo durante ainstalagdo do inversor no interior de um quadro.

0 Atencdo durante ainstalagdo do inversor e da ventilago, em fase de instalagdo de maisinversores ou de umaven-
tilagdo no interior de um quadro. Se ainstalagdo ndo estiver correta, a temperatura aumentara excessivamente e a
ventilagdo ndo funcionard Evitar portanto que a temperatura ambiente supere os val ores permitidos.

Quadro Quadro ventilagao
i f T}
E i Inverso v A
! |
| [Inverso | [Inverso i
i i Inverso f f
| ventilagéo de i 4 7
| _tesiiamenty___| == > =1
CORRETO (0) ERRADO (X) CORRETO (0) ERRADO (X)
Instal. de mais de um inversor em um quadro Instalagéo de uma ventilagdo em um quadro

0 Instalar o inversor fixando-o de forma segura com parafusos e porcas.
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1.5 Dimensdes

) (Rt
s )

H1

NITNIE
[EEESSREE

—

0l

Inversor VEGADRIVE | KW Wi w2 [ H2 D1
2S0001BIK 055 | 100 (3.94) 88 (3.46) 128(504) | 1175(4.63) | 1309 (5.15)
2T0001BIK 055 | 100(3.94) 88 (3.46) 128(504) | 1175(4.63) | 1309 (5.15)
250002BIK 11 130 (5.12) 118 (4.65) 128(504) | 1175(4.63) | 1509 (5.94)
2T0002BIK 11 100 (3.94) 88 (3.46) 128(504) | 1175(4.63) | 1308 (5.15)
2S0003BIK 18 150 (5.90) 138 (5.43) 128(504) | 1175(4.63) | 155(6.10)
2T0003BIK 18 130 (5.12) 118 (4.65) 128(504) | 1175(4.63) | 1509 (5.94)
2T0005BIK 22 150 (5.90) 138 (5.43) 128(504) | 1175(4.63) | 155 (6.10)
2T0007BIK 40 150 (5.90) 138 (5.43) 128(504) | 1175(4.63) | 155(6.10)
4T0001BIK 055 | 130(5.12) 118 (4.65) 128(504) | 1175(4.63) | 1509 (5.94)
4T0002BIK 0.9 130 (5.12) 118 (4.65) 128(504) | 1175(4.63) | 1509 (5.94)
4T0003BIK 15 130 (5.12) 118 (4.65) 128(504) | 1175(4.63) | 1509 (5.94)
4T0005BIK 22 150 (5.90) 138 (5.43) 128(504) | 1175(4.63) | 155(6.10)
4T0007BIK 40 150 (5.90) 138 (5.43) 128(504) | 1175(4.63) | 155(6.10)
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1.6 Conex&o basica
Resistenza
2
Mono- DB
fase 230V MCCB
oppure B1 B2
Trifase R
230/460 S Vv
50/60 Hz T w
G
Marcia AventiStop o0 Fx M Q) Frequenzimetro
uscita
IViarcia Indietro/Stop 55 RX
Disabilita inverter o——c BYX
Ripristino guasti o RST
Jog 5 © JoG
Ingr. multi-furzione 1 ——r
o © P1 Impostezicni di
Ingr. multiHurzione 2 55 P2 fabbrica
Ingr_multifurgione 3 s— P3 “Velocita-l'
“Velocita -M' A T
S Relé uscita guasto
Morsetl .
AR cm/ Veesta minore di AG250V, 1A
minore di DC30V, 1A
Pctenzi ometro
[y koh?m 112W) Scherma P — minore di DC24V, 50mA
il AR eHEne. Impostazione di fabbrica:
VR segnaevelocita . =
11V 10maA ‘marcia
v1 Ingresso segnale
velocita: 0~ 10V

Porta comunicazione
MODBUS-RTU

| Ingresso segnale velocita
4~20mA (2500hm)

CM Comune per
VR, V1, |

Ingresso segnale
velosital

Note) @ indica i morsetii del circuto principale, © indca | morsetti del circuito di controllo

1. Il comando di velocita analogica pud essere impostato da tensione, comrerte o da ertrambi
2 Laresisterza DB € opzionale

Nota: « indicaas conexdesdo circuito principal, o indicaas conexdesdo circuito de controle
1- O comando de velocidade andl 6gi ca pode ser selecionado pela tensao, corrente ou ambas.
2- A resisténciaDB é opcional.
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1.7 Conexdes de alimentacdo

lrRI sl t]e]B]ulv]wl]

Entrada alimentagao

trifasico: R,S,T
Entrada alimentacéo monofasico:
R.T Resisténcia de
frenagem
Simbolos Funcdes

Conex&o entradalinha CA
3(1)-fase, 200 ~ 230V CA para unidade de classe 200V e 380 ~ 460V CA para unidade de

classe 400V. Conexdes entradamonofase: Re T

Conexdes saida trifasico com motor

Conex&o ligagdo resisténcia frenagem dinamica

BRIgl<|c|H|n|m

"Apropriado para ser usado em equipamentos em condic¢des de fornecer ndo mais de 10000A, 240V maximos
paramodel os classe 230 e 480V para model os classe 460V"

ADVERTENCIA
A capacitancia parasitaria entre o chassis do inversor e os dispositivos de poténcia no interior do inversor e alinha
em CA podem constituir um risco de descarga elétrica de altaimpedéancia. N&o alimentar o inversor se o chassis
ndo estiver ligado aum fio-terra (conexdo G).

1 7.1 Ligagdo das conexdes de poténcia

Cuidados para a conexdo

Se aalimentacdo é ligada e aplicada as conexdes de saida (U,V,W), os circuitos internos do inversor seréo dani-

ficados.

Para a conex&@o da poténcia de entrada e do motor, usar um termina em forma de anel com proteg&o isolante.

Evitar deixar fragmentos de cabos no interior do inversor. Tais fragmentos podem causar defeitos, rompimentos

e mal funcionamento.

Para a entrada e saida, usar cabos que tenham uma espessura tal que garanta que aque a queda de tensdo sejain-

ferior a 2%. Se o cabo entre o inversor e 0 motor é longo, e o inversor funciona a baixas frequéncias, o

torque do motor reduz em raz&o da queda de tensdo provocada pel o cabo.

O O comprimento tottal do cabo deve ser inferior a 500 m. Quando o motor est4 longe do inversor, 0 aumento da
capacidade de dispersdo pode causar a intervencdo da funcéo de protecdo da sobrecorrente ou um mal funciona
mento do equipamento conectado & saida. Quando existe mais de um motor ligado a0 inversor, 0 comprimento
total da conexao deve ser inferior a 500 m. Evitar usar cabos de 3 fios para conexdes de longa distancia.

O Entre as conexdes B1, B2 ligar somente a resisténcia de frenagem aconselhada. Evitar curto-circuitos nas cone-
x0es B1 e B2, caso contrario é possivel provocar danos internos ao inversor.

Om

O oo




MANUAL DE UTILIZAGAO

15P0087A5
Z VEGA DRI VE

ELETTRONIC,

O

O

O 0o Om

O inversor gera ruidos de alta frequéncia e pode causar interferéncia em equipamentos de comunicaggo proxi-
mos a0 inversor. Parareduzir tais ruidos, € possivel instalar filtros anti-ruido de linha na entrada do inversor.

N&o instalar capacitores de corregdo, supressores de sobretensdo ou filtros para rédio-interferéncia na saida do
inversor. Isto poderia causar a parada do inversor ou danos ao condensador ou ao supressor sobretensao.

Antes de ligar as conexdes, verificar ssmpre se as conexdes da carga estdo desligadas (OFF). Os capacitores po-
dem estar carregados com alta tensdo mesmo depois de desconectada a alimentacdo, portanto pode apresentar

perigo.

Instalagao

O inversor e um dispositivo de elevada frequéncia de comutagdo, portanto pode ocorrer uma elevada corrente de
dispersdo. Efetuar ainstalagdo do terrado inversor para evitar riscos de descarga el étrica.

Ligar somente a conex&o de terra apropriada do inversor. N&o usar parafusos da carcaga ou do chassis nainstala
Géo.

O fio-terra deve ter no minimo a espessura indicada na tabela seguinte e deve ser 0 mais curto possivel. O ponto
de instalacéo deve ser ligado o mais préximo possivel do inversor.

Dimensdes do fio-terra, AWG (mm2)
Classe 200V Classe 400V
12 (4.0) 14 (2.5)

Fil =k

L I
[ oo Parafuso

AT g e

Ii
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B Caboseterminais para conexdes
Fazer referéncia a seguinte tabela para informagdes sobre cabos, terminais para conexdes e parafusos a serem usados
paraconectar aentrada (R, S, T) easaida (U, V, W) de dimentag&o do inversor.

Dimens. | Torquede Fio®
I nver sor parafuso | aperto® mm2 AWG

conexdo | (N 2o TUVW | RST | UV.W

Classe 200V 0001 M3.5 1.0 25 25 14 14

(monofasico) | 0002-0003 M4.0 15 25 25 14 14

Classe 200V | 0001-0002 M3.5 1.0 25 25 14 14

(trifésico) | 0003+0005 M4.0 15 2.5 25 14 14

0007 M4.0 1.5 4.0 4.0 12 12

Classe 400V | 00010007 M4.0 15 25 25 14 14

B Conex&o poténcia e motor

[RTsITIB1IB2]J UV W]

Entrada poténcia trifasico: R,S,T @

Entrada poténcia monofasico: R, T

O motor deve estar ligado as co-
nexdes U, V, W.

Ligar a alimentacéo as conexdes

RS, T. Ligando-a as conexies UI Se o interruptor de marcha & frente

v.w podgm ser caus:ad?s danosllnl- (FX) esta ativo, 0 motor deve girar

ternos ao inversor. N&o é necessario em sentido anti-horario, se é

respeitar a sequéncia das fases. observado do lado da carga. Se o
motor gira na dire¢do oposta, inver-
sor as conexdes Ue V.

5 Aplicar o torque nomina as parafusos das conexdes. Parafusos muito largos podem causar curto-circuitos e mal funcionamento.
Parafusos muito apertados podem danificar as conexdes e causar curto-circuitos e mal funcionamento.
5 paraa conexao, usar fios de cobre com caracteristicas minimas de 600V, 75°C.
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1.8 Conexdes de controle

“1‘2‘3‘4‘5‘6‘7‘8‘9 10‘1‘2‘3‘4‘5’6‘7‘8‘ 9 ’ 10 “
MO | MG | CM | FX | RX | CM | BX |JOG|RST|CM | P1 | P2 | P3 |VR |Vl |CM| | FM S+ S-
Nome conexdo Dimensao doTpOargll;Sso cato Comp~r. sem
paraf. conex. (Nm) De um fio [rigido] (mm3?) | Fio standard (mm2) protecao (mm)
30ABC M3 0.5 25 15 7
MO, MG, CM... S- M2 0.4 15 1.0 55
Tipo Simbolo Nome Descrigao
P1P2P3 Entrada multi-funcéo Entradas multi-fungdo. (A selecéo de fabrica é de degraus de frequéncia).
< o 1,23
= FX Comando marcha a frente | Marcha a frente quando esté fechado, parado quando esta aberto.
;3;. RX Comando marcha reverso | Marcha reverso quando esta fechado, parado quando esta aberto.
S o JU Funcionamento com frequéncia de jog quando o sinal de jog esta ativo. A
% J06 Referéncia frequéncia jog direcdo é selecionada pglo sinal FXJ((?uqRX). 0
§ Quando o sinal BX estd em ON, a saida do inversor é interrompida.
S Quando o motor usa um freio elétrico para parar, para interromper o sinal
| g BX Parada de emergéncia de saida é usado BX. Quando o sinal BX (ndo esta habilitado) esta em
s ~§ OFF e o sinal FX (ou RX) estd em ON, o motor continua a funcionar; por-
S| < tanto, atengdo.
‘j: ﬁ RST Recuperacio defeito Ugado para de:%bloquear 0 modo de prote¢do quando esta ativado o cir-
E cuito de protegéo.
o CM Sequéncia comum(0V) Usado para a conexao comum para as conexdes de entrada de contato.
K VR Alimentagéo auxiliar Usado como alimentacdo do potenciémetro para a sele¢ao da frequéncia
8 anal6gica. A saida maxima € +12V, 10mA.
E’_g Vi Referéncia frequéncia Usado para a referéncia de frequéncia. Entrada 0-10V. Resisténcia de
g S (tensdo) entrada equivalente a 20 kQ
o 08; | Referéncia frequéncia Usado para a referéncia de frequéncia. Entrada 4-20mA. Resisténcia de
S (corrente) entrada equivalente a 250 Q
S Conexao comum selegdo | Conexdo comum para o sinal de referéncia de frequéncia analégica e pa-
5] CM Py . L
o frequéncia (0V) ra FM (saida anal6gica)
< Emite um dos seguintes elementes: frequéncia de saida, corrente de sai-
8 = M Saida analdgica (para da, tensdo de saida, tensdo DC link. A selecdo pré-definida é a frequén-
S © ) . ; x . . o x
s| o g monitoramento externo) ilr?] Ac\ie saida. A tensdo de saida e a corrente de saida max. sdo 0-12V,
[+ .
: 304 Se ativa quando est4 habilitada a fungéo de protegdo. AC250V 1A ou
o
@l g 30C Saida contato defeito MEnoS, DC30V 1A ou menos.
I 208 Defeito : 30A-30C fechado (30B-30C aberto)
w § Normal : 30B-30C fechado (30A-30C aberto)
MO - MG Saida multi-fungdo Saida multi-fungéo DC24V, 50mA. (Selecao de fabrica, frequéncia de sa-
(saida Open-collector) ida atingida).
RS-485 S+, S- | Porta de comunicacdo Porta para comunicagdo MODBUS-RTU
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1.8.1 Ligacao das conexdes de controle

B Precaucdes para a conexao

O Paraaconexdo do circuito de controle, usar cabos revestidos ou trangados e manté-los separados dos circuitos de
poténcia principais e de outros circuitos de alta tensdo, como por exemplo circuitos de manobra de relé de 200V.

B Conexao do circuito de controle

As conexdes de entrada podem ser selecionadas para alégica de tipo NPN ou PNP modificando a chave J1.
A conex&@o CM & aconexdo comum para os sinais de entrada.

SR —

NPN

ﬁ?ﬁ@

CcM

FX

DC24V

sw i [=—]

PNP

RESISTENZA

| 15/96]




15P0087A5 P A VEGA DRI VE

MANUAL DE UTILIZAGAO

ELETTRONIC,

1.8.2 Teclado

B Conexdo doteclado

Para os modelos standard o teclado € instalado antes da expedicdo, como mostra a figura seguinte. Quando se usa o
cabo de controle remoto, instalar a cobertura e conectar o cabo. Se o teclado ndo esta conectado corretamente, as le-
tras ndo aparecem.

Nota: Evitar conectar o teclado e o cabo remoto quando o inversor estiver aceso.
Nota: Evitar tocar as partes sob tensdo do conector do teclado, caso contrario pessoas podem sofrer lesdes ou pode haver
risco de descarga elétrica.

Teclado
remoto
B Disposi¢do dos pin no conector do teclado (lado inver sor)
246 8 10
(Vistade cima) O 00O0O0
oo0oo0o0oO0
]
13579
Pin Nome pin Uso Descricao
Nam.

1 5V Usado Alimentagdo 5V CC (isoladado VR, V1, | da conex&o de controle)
2 GND Usado Instalagdio poténcia 5V CC (isolada do CM da conexdo de controle)
3 RES Usado . L )
Z VPP Usado Usado para escriver naROM flash no interior do inversor.
5 LAT Usado Sinal de comutago para transmissdo/recepcao
6 TXD Usado Pin sinal transmissdo
7 CLK Usado Pin senal de clock
8 RXD Usado Pin sinal de recepcéo
9 Né&o usado
10 Né&o usado
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CAPITULO 2 - FUNCIONAMENTO

2.1 Teclado e selecdo de parametros

2.1.1 Descrigao do teclado
O display com 7 segmentos mostra até 4 | etras e nimeros, por isso 0 usuério pode controlar diretamente as vérias selegdes do inversor. A seguir
éfornecidauma representacéo do teclado, com a descrig&o de cada uma das partes

DISPLAY
(7 segmentos)
LED SET LED FWD
LEDRUN " [ 7 LEDREV
TeclaFUNC |, Tecla
/] STOP/RESET
[ _stop
TedlaRUN o v ) Tecla
)71 UP/DOWN
Classe Nome Fungéo Descricéo
Tecla - . A
FUNC programa Apertar paramodificar a selecéo do parémetro.
Para cima Apertar para passar de um parametro a outro ou para aumentar 0s
Tecla E] valores dos parametros.
< Para baixo Apertar para passar de um parametro a outro ou para diminuir os
valores dos parametros.
RUN TeclaRun Apertar para acionar 0 inversor.
Tecla Apertar paraparar durante o funcionamento.
STOP/RESET Apertar para executar uma recuparagdo apos ser verificado um
STOP/RESET defeito
REV Indicamarcha Aceso durante amarchareversa
reversa
FWD I;fc: g]aténarcha Aceso durante amarcha a frente.
LED Aceso quando o usuério seleciona os parametros usando a tecla
SET Selecio FUN cq P
. Aceso a velocidade constante e piscando na fase de aceleragdo
RUN Funcionam. ou desaceleracio.
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2.2 Selegdo e modificacdo de par ametros

O inversor contém numerosos parametros. O teclado permite ao operador de acionar o inversor selecionando os par&
metros exigidos e inserir o valor correto baseado na carga e nas condigdes de funcionamento. Para uma descricdo de-
talhada das funges, consultar o Capitulo 4 DESCRICAO DOS PARAMETROS.

O Procedimentos

Reportar-se ao codigo do pardametro que deve ser modificado através dasteclas[ A (paracima)], [ ¥ (parabaixo)].
Apertar atecla[FUNC]; o LED (SET) seiluminano teclado.

Usar asteclas[ A (paracima)], [ ¥ (parabaixo)] para selecionar o parametro no valor desgjado.

Apertar atecla[FUNC], os dados visualizados piscaréo e seréo memorizados no inversor.

Nota) Se os dados ndo mudam, verificar o que segue:

- 0 inversor esta em funcionamento (fazer referéncia a tabela dos parametros no Capitulo 3, na qual séo apresentados os parametros modificaveis em mar-
cha).

- a funcéo esté bloqueada a H 94 [Blogueio dos parametros]

O Selecdo dos dados do grupo DRV
Es.) Modificaggo do tempo de aceleracéo de 60 sec para 40 sec.

®§S§ ':'E,r .FWD SET @ OO .FWD@ SET @

runo| * MU O REV RUN O LLOL o Rev RUN O LI

==

® FWD

==

O REV

SET O Llnnn .FWD:
RUN O UL'OREV

Apbs serem sel ecionados os dados, 0s valores piscam paraindicar que a sele¢do terminou.

O Paramedir acorrentedesaida do grupo DRV

Paramedir a corrente do inversor (dados n&o selecionados)

®® .FWD@SETQ .FWD@SHQ

f;g {ur O REV RUN O EEH O REV RUN O [Ul‘ ;:vb
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O Paracontrolar otipo de defeito no momento em que se verifica (dados néo selecionaveis)

FUNC
£To oo FWDQ ET g v o FWD@ ETo[) (T o FWD
. ! — (! — L’HFH Frequ.
o Ik | Rev RUNQ L (o REV RUN bl o Ll |5 REV
ET@ac = — <= | FWD
@ﬁ . oz 0 [© Corr.
RUNQ[ha ML UV € [0 REV intervencao
O
RUNG H L L |o Rev Durante acel.

O tipo de defeito é visuaizado no grupo DRV no momento em que se verifica. A frequéncia, a corrente e o estado de
funcionamento (acel eragéo, desacel eragdo, velocidade constante) podem ser controlados usando as teclas para cima e
parabaixo.

(Ex.: o defeito se verificou quando o inversor estava em aceleracdo a 40,28 Hz, 20,5A). Neste caso 0 LED 4 pisca
Eliminar o defeito apertando atecla STOP/REST; o LED se apaga.

(Paraeliminar um defeito HW, é necessério desligar eligar novamente o inversor).

O Regulagem dafuncéo e dosdadosdo grupo |/O
Ex.) selecionar osdadosde F5a 1.

(a)(w) (A
pSETO . FWD SET Q ® %A@H 0 ® FD
RUN O FH loREV RUNOF EOREV RuNoF EQREV

)
SET Q rk ® Fap

RUN O O REV
AV
[(aiw) -
SET Q .FWD@SETQ .FWD(&SET. ® FWD
F S0w™ o e < #
RUN O O REV RUN O O REV RUN O O REV
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O Selegdo do parametro de salto no grupo fungdes FUI e método de salto.

Selecéo nimer o
dopar.ao qual saltar

s€To[ =~
_

RUN O U N

SETO| ™ X
RUN O l- L‘

2.3 Grupo de par ametr os

o rwo(Func) st 0 e Fwef Func)
- F 0 -
O REV RUN O ' |O REV
s o Fuo(72)
FoBow
RUN O (. O REV

Salto ao par. desgjado
v

® FWD SET @ (

-

O REV

A

—
O REV RUN O

SET @
RUN O

® FWD
O REV

SET @
RUN O

'lj ® FWD
(L |0 Rrev

SET O
RUN O

'lj ® FWD
(L |0 Rrev

A série VEGA DRIVE oferece um teclado com display com 7 segmentos (LED). Os parametros estéo separados em 4
grupos de funcdes baseadas aos respectivos campos de aplicagdo. A tabela seguinte indica 0os nomes e as descricoes

dos grupos.

Nome do grupo Descriggo
) Parametros base para frequéncia comando, tempo acel./desacdl .,
Grupo drive e
Grupo fungdes 1 Parametros base para frequéncia max., aumento torque, etc.
Grupo fungdes 2 ePt:i):rametros aplicativos para salto frequéncia, limite frequéncia,

Grupo Input/Output

Seleg8o dos parmetros relativos as conexdes

Para uma descricdo detalhada de cada grupo, consultar o Capitulo 4.
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O Passagem do grupo DRV deum parémetro a outro

SET O " rOm o P

//UNO U.UUOK\

SET O Fll-r O FWD SET O ) ) |O Fwe
RUN O a O REV RUN O b Mo Rrev
ST O I_’F'- O FwD SET O FI'FOFWD
RUN O WL L o Rrev RUN O W o rev
SET O IJ O FwD SET O F" (|C FwP
RUN O O |5 Rev RUN O o rev
SET O Fr':IQFWD SET O rlr'- O FwD
RUN Q O REV RUN O L - (O Rev
SET O ~ (|0 Fwo SET O O FwD
RUN O ':‘l: (| rev RUN O U Mo rev

- - SET O O FwWD
ST O L‘ l— r‘ O FwD . ) o
RUN O A ko Rrev RUN O W) |O
ST O - - | O FwD SET O dl'l O FWD
RUN O ':I l: :I O Rev RUN O L |0 rev

NN A

SET O Y O FWD == ST O P-QFWD
RUN O L |5 rey €= RN O " )

(v

N
N\

O REV
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O Passagem do grupo Fungdes de um parametro a outro

[0 Passagem do grupo I/O de um par ametro a outro

SET QO F bi (o
RUN ) L NPTy,
FUNC l
SET O F 1 o Fwo
RUN O M | o REV
4
1 n
1 1
1 1
1
S
SET O O FD
RUN " l: O REV
FUNC l
SET O F Vo (|0 FO
RUN 0O L s Rew
SET © Y Ao
RUN ] Voo oRev
FUNC l
ser ofy i | & Fro
RUN | D O REV
-
1 n
1 n
1 1
A
SET D 3 FWD
RUN 0 (ny E o REV
FUNC 1
SET Q } Mo
RUN [ V| Rev
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2.4 Funcionamento

2.4.1Funcionamento com referéncia de freqiiéncia do teclado e comando através dos bornes

Para enviar o comando via borne e a referéncia de frequéncia do teclado, selecionar DRV-03 (Drv) [modalidade de
comando] no Fx/Rx-1 e selecionar DRV-04 (Frq) [modalidade Frequéncia] no teclado. O sina de referéncia de fre-
quéncia é selecionado pelo teclado e as teclas de marcha a frente, reversio e parada do teclado néo terdo efeito.

1. Fornecer alimentag&o e selecionar os valores de funcionamento e de frequéncia.

2. Selecionar drv [Selecdo fonte referéncia funcionamentolem Fx/Rx-1 e Frq [Seleggo fonte referéncia frequéncia
em “Teclado”.

3. Ativar o sinal de comando FX (ou RX). O LED do teclado (tecla FWD ou REV) se acendera

4. Selecionar a frequéncia de funcionamento pelo teclado. Usar as teclas FUNC, 1t (aumenta), FUNC e selecionar a
frequéncia a 60,00Hz. O motor rodard a 60Hz. O LED (RUN) do teclado comegara a piscar quando o inversor esti-
ver em acel erag8o ou desacel eragao.

5. Disativar o sinal de comando FX (ou RX). O LED (FWD ou REV) do teclado se acendera

Nota: 0 usuério pode também acionar o inversor selecionando o sinal de comando do teclado e inviando o sinal de referéncia
de frequéncia a conexao de controle. (Selecionar DRV-03 [Modalidade de Comando] em “Teclado” e DRV-04 [Modalidade
frequéncia] em “V1").

2.4.2 Funcionamento com comando e referéncia de frequéncia pelo conector (régua de bornes)

1. Fornecer alimentacdo e selecionar o referéncia de funcionamento e de frequéncia na modalidade conexdo de con-
trole.

2. Selecionar drv [Selecéo fonte comando] em Fx/Rx-1 e Frq [ Seleco fonte referéncia frequéncia] em V1.

3. Selecionar a referéncia de frequéncia analdgica girando o potencidmetro lentamente em direcéo a direita. No dis-
play do teclado aparecera afrequéncia de saida (60,00 Hz).

4. Girando lentamente o potencidmetro em direg@o a esquerda diminuira a frequéncia de saida. O inversor para de
funcionar e o motor para quando a frequéncia alcanga 0,00Hz.

5. Desativar o sinal de comando FX (ou RX).

2.4.3Funcionamento com comando e referéncia do teclado

1. Fornecer aimentac&o e selecionar o comando e a referéncia de frequéncia na modalidade funcionamento pelo te-
clado.

2. Selecionar drv [Seleggo fonte comando] em Teclado e Frq [Selecéo fonte referéncia e frequéncial em Teclado.

3. Usar as teclas FUNC, {r(Aumenta), FUNC para selecionar a frequéncia de funcionamento a 60,00Hz. Quando o
inversor ndo estd em funcionamento, se vé a frequéncia de comando.

4. Apertar atecla RUN. O motor rodara e o display do teclado mostrara a frequéncia de saida.

5. Apertar atecla STOP/RESET. O motor comegaré a desacelerar até parar e o display do teclado mostrara a frequén-
cia de comando.
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CAPITULO 3 — LISTA DE PARAMETROS

3.1 Grupo de comando [DRV]

. .. | Regulagem
Cédigo Descri¢ao DI Intervalo selecbes | Unidade Valqr pre durante Pag.
teclado definido
marcha
Frequéncia de uscita durante o fun- de 0 a Freq. Méx
DRV-00 |cionamento, frequéncia de referéncia 0.00 (FU1-20) o [ 001 50,00 [Hz] Sim 33
com_inversor desativado
DRV-01 |Tempo de aceleragéo ACC  |de 0.a 6000 [seg] 01 10,0 [seg] Sim 33
DRV-02 |Tempo de desaceleragéo DEC de 0.a 6000 [seg] 01 10,0 [seg] Sim 33
0 (teclado) Erro!
DRV-03 Modalidade comando brv 1 (Fx/Rx-1) Fx/Rx-1 Niio |nd|c~ador
(marcha/parada) 2 (FX/Rx-2) 1 nao
3(RS485) definido.
0 [teclado-1]
1 (teclado -2)
] Modalidade referéncia de frequéncia 2(V1) (V1) N
DRV-04 (selecéo Freq.) Frg 30) 2 Néo 34
4(V1+)
5 (RS485)
DRV-05 [Frequéncia de passo 1 Stl |da freq. inicial 10,00 [Hz]
DRV-06 [Frequéncia de passo 2 St2 (FU1-22) a 0,01 20,00 [Hz] Sim 35
DRV-07 |Frequéncia de passo 3 st3  |freq. max. (FU1-20) 30,00 [Hz]
DRV-08 |Corrente de saida Cur *[A] -[A] - 35
DRV-09 |Velocidade motor RPM * [rpm] - [rpm] - 35
DRV-10 |Tensdo barraem CC DCL  [*IV] -V] - 36
VvOL, .
- - ' Selecionado em FU2-
DRV-11 |Selecéo display usurio Por, 73 (disp. usudrio) 36
tor
DRV-12 |Visualizag&o defeito nOn Nenng:m 36
DRV-13 |Selecdo diregéo motor drc F@ frent~e) F Sim 36
r (reverséo)
DRV-20 |Selecdo grupo FU1 FU1 36
DRV-21 |Selegéo grupo FU2 FU2 %
DRV-22 |Selegao grupo /0O 10 36
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ELETTRONIC,

3.2 Grupo fungéo 1 [FU1]
» . Display ) _ Valpr Regulagem .
Cédigo Descri¢do i Intervalo sele¢des | Unidade preé- durante | Pég.
definito marcha

FU1-00 |Salto ao nr. cédigo desejado FO [dela99 1 3 Sim 37
0 (nenhum) Nenhum

FU1-03 |Bloqueio marcha F3 |1 (Blogueio a frente) - 0 N&o 37
2 (Bloqueio reverso)
0 (Linear)
1(Curvaem S) Linear

FU1-05 |Perfil aceleragéo F5 |2 (Curvaem U) - 0 N&o 37
3 (Minimo)
4 (Otimizado)
0 (Linear)
1(Curvaem S) Linear

FU1-06 |Perfil desaceleracéo F6 |2 (CurvaemU) - 0 Néo 37
3 (Minimo)
4 (Otimizado)
0 (Desacel.) Desacel

FU1-07 |Modalidade parada F7 |1 (freio CC) - 0 ' N&o 38
2 (parada livre)

FU1-087 |Freq. freagem com injecéo de CC F8 |de FU1-22 a 50 [Hz] 0,01 | 5,00[Hz] N&o

FU1-09 |Atraso freagem com injecao de CC F9 |de0a60[seg] 0,01 | 05][seq] N&o 39

FU1-10 |Tens&o freagem com injecéo de CC F10 |de 0.a200[%] 1 50 [%] N&o

FU1-11 |Tempo freagem com injecdo de CC F11 |de 0a60 [seq] 0,1 1,0 [seg] Néo

FUL-12 ;iiri‘;ao freagem com injecao de CC | 15 |46 02 200 4] 1 50 [%] Néo N

FUL-13 Iizrlnpo freagem com inje¢do de CCink-| 43 |46 0 2 60 seq] 01 |o00[eq | Nao

FU1-20 |Frequéncia maxima F20 |de 40 a 400 [Hz] 0,01 |50,00[Hz] N&o

FU1-21 |Frequéncia base F21 |de 30aFU1-20 0,01 |50,00[Hz] Nao 40

FU1-22 |Frequéncia inicial F22 |de0,1a10[Hz] 0,01 | 0,10[HZ] N&o

FU1-23 |Selecdo limite frequéncia F23 (1) ((;\li;(;) - Ngo Nao

FU1-248 |Frequéncia limite baixo F24 |deFU1-22aFU1-25 | 0,01 | 0,50[HZ] N&o 40

FU1-25 |Frequéncia limite alto F25 |deFU1-24aFU1-20 | 0,01 |50,00[Hz] N&o

FU1-26 Selegéo t’JQOSt torque manu- £26 0 (Manua’I)l A Manual Niio M

allautomatico 1 (Automético) 0

FU1-27 |Boost torque a frente F271 0,1 5,0 [%] N&o

FU1-28 |Boost torque para trds F28 de0a1s %] 0,1 5,0 [%] N&o “
0 (Linear) Linear

FU1-29 |Modelo Volt/Hz F29 |1 (Quadrético) - 0 Né&o 41
2 (VIF usuério)

7 0s cédigos de FU1-08 a FU1-11 aparecem somente quando FU1-07 esta selecionado em ‘1 (freio CC) .
8 0s codigos de FU1-24 a FU1-25 aparecem somente quando FU1-23 esta selecionado em ‘1 (Sim)'.
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ELETTRONIC,

» o Display _ _ Valgr Regulagem .
Codigo Descricéo teclado Intervalo selecdes | Unidade pre- durante Pag.
definito | marcha

FU1-30° |V/F usuério — Frequéncia 1 F30 [|de0aFul-32 0,01 |12,50[Hz] Néo

FU1-31 |V/F usuério - Tensdo 1 F31 |de0a100[%] 1 25 [%] N&o

FU1-32 |V/F usuério - Frequéncia 2 F32 |de FU1-30 a FU1-20 0,01 |25,00[Hz] Nao

FU1-33 |V/F usuério — Tenséo 2 F33 |de0a100[%] 1 50 [%] Néo 9
FU1-34 |VIF usuério — Frequéncia 3 F34 |deFU1-32aFU1-20 | 0,01 | 375[HZ] Né&o

FU1-35 |V/F usuério — Tensdo 3 F35 |de0a 100 [%] 1 75 [%)] Néo

FU1-36 |V/F usuario — Frequéncia 4 F36 |de FU1-34aFU1-20 0,01 [50,00 [Hz] N&o

FU1-37 |V/F usuério - Tensdo 4 F37 |de0a100[%] 1 100 [%)] Nao

FU1-38 |Regulagem tensdo de saida F38 |de40a 110 [%] 0,1 100,0 [%] Néo 42
FU1-39 |Nivel economia de energia F39 |de0a30[%] 1 0 [%] Sim 43

x s 0 (Né&o) Néo .

FU1-50 |Selecéo protecéo térmica F50 1(Sim) - 0 Sim

FU1-5110 |Nivel protegdo térmica por 1 minuto F51 |de FU1-52 a 250 [%] 1 180 [%] Sim

FU1-52 |Nivel protegéo térmica F52 |de50aFUl-51 1 120 [%] Sim 43
FU1.53 |Selesdo  caracterfstica térmica  (tipo F53 0 (Auto ventilado) i Auto-vent. sim

motor) 1 (Resfr.. Forgado) 0

FU1-54 |Nivel aviso sobrecarga F54 |de 30a 150 [%] 1 150 [%] Sim m
FU1-55 |Tempo aviso sobrecarga F55 |de0a30][seq] 0,1 10,0 [seg] Sim

FU1-56 |Selegdo intervencao sobrecarga F56 ? ((gli%(;) - Sll Sim

FU1-57 |Nivel intervengéo sobrecarga F57 |de 30a 250 [%] 1 200 [%] Sim 4
FU1-58 |Tempo atraso intervengdo sobrecarga | F58 |de 0.a 60 [seg] 1 60,0 [seq] Sim

000 - 111 (set de bit)
Selecdo modalidade prevencéo perda Bit 0: em Accel. . x
FUL-59 de vglocidade P o P F59 Bit 1: a veloc. const. bit 000 Ndo 45
Bit 2: em Desacel.
FU1-60 |Nivel prevencdo perda de velocidade F60 |de 30 a 250 [%] 1 200 [%] Nao
FU1-99 |Cadigo retorno rt - - - 46

9 0s cédigos de FU1-30 a FU1-37 aparecem somente quando FU1-29 é selecionado em ‘2 (V/F usuario)'.
10 0s cédigos de FU1-51 a FU1-53 aparecem somente quando FU1-50 é selecionado em ‘1 (Sim)'.
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3.3 Grupo fungéo 2 [FU2]
; . Regul.
Codigo Descricéo Dl Intervalo selecbes | Unidade Valqr pre- durgnte Pag.
teclado definido
marcha
FU2-00 [Salto a nr. codigo desejado HO |dela99 1 30 Sim 46
FU2-01 [Histdrico alarmes 1 H1
FU2-02 [Histdrico alarmes 2 H2 Nenhum
FU2-03 |[Histérico alarmes 3 H3 - 0 -
FU2-04 [Histdrico alarmes 4 H4 46
FU2-05 [Histdrico alarmes 5 H5
FU2-06 |Elimina histérico alarmes H6 0 (Nao) - Néo Sim
1(Sim) 0
FU2-07 |Frequéncia de parada H7 |de0aFU1-20 0,01 5,00 [Hz] Néo 47
FU2-08 (Tempo de parada H8 |de0a10[seg] 0,1 0,0 [seq] Néo
x A 0(N&o) Néo x
FU2-10 [Selecéo salto frequéncia H10 1(Sim) ) 0 Nao
FU2-11*! |Frequéncia inferior 1 H1l |de FU1-22 a FU2-12 0,01 0,00 [Hz] Nao
FU2-12 |Frequéncia superior salto 1 H12 |de FU2-11 a FU1-20 0,01 0,00 [Hz] N&o 47
FU2-13 |Frequéncia inferior salto 2 H13 |de FU1-22 a FU2-14 0,01 0,00 [Hz] Néo
FU2-14 |Frequéncia superior salto 2 H14 |de FU2-13 a FU1-20 0,01 0,00 [Hz] Nao
FU2-15 |Frequéncia inferior salto 3 H15 |de FU1-22 a FU2-16 0,01 0,00 [Hz] Nao
FU2-16 |Frequéncia superior salto 3 H16 |de FU2-15aFU1-20 0,01 0,00 [Hz] Né&o
00— 11 (set de hit)
FUz.19 [ProleGRo fala fase na emiad g |G BN R S 00 Sim | 47
da/saida oo ~
Bit 1: protecdo falta fase
de entrada
FU2-20 (Selegdo partida na energizagao H20 ? ((g:n(;) - Ndo Sim 48
L 0 (N&o) Néo .
FU2-21 |Reinicio apds reset H21 1(Sim) - 0 Sim 48
0000 — 1111 (set de
bit)
Bit 0: em Acel.
Bit 1: ap6s recupera-
FU2-22 |Selegao Speed Search Hop |GA0defeito 0000 NGo | 49
Bit 2: apds reinicio por
falta de alimentacéo
momentanea
Bit 3: quando FU2-20 é
selecionado em 1 (Si).
FU2-23 g‘;)‘f; (o it Corrente dant®) 23 |de 80 250 ] 1 180 [%] Sim
FU2-24 |Ganho P durante Speed Search H?24 |de0a9999 1 100 Sim 49
FU2-25 |Ganho | durante Speed Search H25 |de0a9999 1 5000 Sim

1 0s cédigos de FU2-11 a FU2-16 aparecem somente quando FU2-10 é selecionado em ‘1 (Sim)".
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. a Regul.
o . Display o . Valor preé- a
Codigo Descricéo teclado Intervalo selecdes | Unidade dafinido durante | Pag.
marcha
FU2-26 Numgro tentativas de reinicio au- H26 |de0at0 1 0 Ssim 49
tomético
Fuz-27 (Alfaso antes do feinicio automat- | ;7 ge 2 60 [sec] 01 1,0 [seq] sim | 49
0,4 (0,37kW)
0,8 (0,75kw)
FU2-30 |Selec&o poténcia motor H30 |[15(1,5kW) - 2 Né&o 50
2,2 (2,2kw)
4,0 (4,0kW)
FU2-31 [N° pdlos motor H31 |de2al2 1 4 Né&o 50
FU2-32 |Escorregamento nominal motor H32 |de0al10[Hz] 0,01 N&o 50
FU2-33 |Corrente nominal motor em RMS H33 |de0,1a999]A] 1 N&o 50
13
FU2-341 ‘R:‘;A”Se”te motor sem cargaem | 34 |4e 0,1299,9 A 1 NGo | 50
FU2-36 |Rendimento motor H36 |de50a 100 [%] 1 N&o 50
FU2-37 |Inércia carga H37 [deOa?2 1 0 Né&o 50
FU2-39 |Frequéncia portadora H39 |de1a10][kHz] 1 3[kHz] Sim 51
0 (VIF) VIF
FU2-40 (Selegéo método de controle H40 |[1(Comp. Escorreg.) - 0 Néo 51
2(PID)
Ao x 0(l) | x
FU2-5015 |Sel | ret PID - N
U2-50% (Selecéo sinal retroagéo H50 1V 0 30
FU2-51 |Ganho P para controle PID H51 |de0a9999 1 3000 Sim 51
FU2-52 |Ganho | para controle PID H52 |de0a9999 1 300 Sim
FU2-53 |Ganho D para controle PID H53 [de 0a9999 1 0 Sim
FU2-54 |Freq. limite para controle PID H54 |de0aFU1-20 0,01 50,00 [Hz] Sim
Frequéncia de refergnma para as 0 (Freq. max.) Freq. max. .
FU2-70 |rampas de aceleracdo e desacele-| H70 - N&o 52
raci 1 (Delta Freq.) 0
LEQ)
x 0(0,01 seg)
Escala tempo aceleragdo e desa- 0,1[seg] .
FU2-71 celeraco H71 [1(0,1seg) 1 Sim 53
2(1seg)
FU2-72 |Visualizag&o na partida H72 |0(Freg. com.) 1 0 Sim 53
1(Tempo Ac.)
2 (Tempo Desac.)

2.0 motor nominal é selcionado automaticamente baseado no modelo do inversor. Se se usa um motor diferente, selecionar os valores
nominais do motor conectado.

13 Este valor é inserido automaticamente baseado no motor nominal selecionado em FU2-30. Se ¢ diferente, selecionar o valor exato baseado
no motor.

14 0 codigo FU2-34 aparece somente quando FU2-40 é selecionado em ‘1 (Comp. escorregamento)

'5 0s cdigos da FU2-50 a FU2-54 aparecem somente quando FU2-40 é selecionado em ‘2 (PID)
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Cédigo Descricéo VIR Intervalo seleces | Unidade el dejergﬁlé Pa
9 ¢ teclado ¢ definido g
marcha
3 (Mod. Drv)
4 (Mod. Freq.)
5 (Freq. passo 1)
6 (Freq. passo 2)
7 (Freq. passo 3)
8 (Corrente)
9 (Velocidade)
10(Tens. con. CC)
11 (Disp. usuario)
12 (Visual. defeito)
13 (Direcdo motor)
0 (Tensdo) Tenso
FU2-73 |Selegéo display usuério H73 [1(Watt) 0 Sim 53
2 (Torque)
FU2-74 gi{‘é‘ro para visualiz. velocidade| 7, 4o 1 4 1000 [9 1 100 [%] Sim 53
x ' S 0 (Nenhum)
Selecdo modalidade resisténcial )
FU2T5 Ipg (frenagem dinamica) H75 |1 (Nenhum) 2 Sim 5
2 (Est. DB-R)
Fu2-76 |Ciclo de resisténcia DB (frenagem| - 7¢ |46 4 30 [o4] 1 10 [%] Sim 54
dindmica)
FU2-79 |Verso software H79 | . E - 5.0E 54
FU2-811 |2° Tempo aceleracéo H81 |[de0a999.9[seq] 01 5,0 [seg] Sim
FU2-82 |2° Tempo desaceleragdo H82 |de0a999.9 [seg] 0,1 10,0 [seg] Sim
FU2-83 |22 Frequéncia base H83 |de 30aFUl1-20 0,01 50,00 [Hz] Nao
0 (Linear) .
: Linear N
FU2-84 (20 Modelo V/IF H84 |1 (Quadratico) 0 N&o
2 (VIF usuério)
FU2-85 (20 Boost torque a frente H85 |de0al5[%] 0,1 5,0 [%] Nao 54
FU2-86 |(2° Boost torque reverso H86 |de0al5[%] 0,1 5,0 [%] Néo
Fu2e7 | dg‘('jf' prevencao perda de velo-| - o7 |4 30 5 250 3] 1 200[ %] Nao
Fg:gg |~ Nvel Protecio temica para 1y gg 4o ppgoasof] | 1 180 [%] Sim
FU2-89 (20 Nivel protecéo térmica H89 |de 50a FU2-88 1 120 [%) Sim
FU2-90 |22 Corrente nominal motor H90 |de0,1a99.9[A] 01 18[A] Nao
o1 |Leitura pardmetros no teclado par- 0 (N&o) Néo x
FU2-91 tindo do inversor Ho1 1(Sim) 0 Nao 55
oo |ESCreve parametros no inversor a 0 (N&o) Nao .
FU2-92 a partir do teclado Ho2 1(Sim) 0 Nao
FU2-93 [Inizializag&o parametros H93 |0(N&o) N&o N&o 55
1 (Todos 0s grupos) 0
2(DRV)

16 0s codigos da FU2-81 a FU2-90 aparecem somente quando um dos valores de 1/0-12 a I/0-14 ¢ selecionado na ‘2a funcéo’.
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. a Regul.
Codigo Descrigéo gsggg Intervalo sele¢des | Unidade Vf;%;fgf,' durgnte Pég.
marcha
3(FU1)
4 (FU2)
5(1/0)
FU2-94 |Protecéo de parametros H94 |de 0a 255Y7 1 0 Sim 55
FU2-99 |Cédigo retorno rt - 1 Sim 55
3.4 Grupo entrada/saida [I/O]
. . Regulagem
Cadigo Descri¢do DIEDEY; Intervalo sele¢des | Unidade Valo_r pre- d?Jrangte Pag.
teclado definido
marcha
1/0-00 |Salto ao nr. cddigo desejado 10 dela99 1 1 Sim 55
110-01 gr‘]’trr‘:g“;‘fnif\}imp(’ fitragem paray | de0a9999[ms] |1 500 [ms] Sim
1/0-02 |Tens&o min. entrada V1 12 de0all0-04 0,01 0,00[V] Sim
110-03 Egiq;?gc';tfg:jffzo”de"te aten 3 de 0aFUL-20 001 [000[Hz] Sm | 55
1/0-04 |Tens&o max. entrada V1 14 de I/0-02 2 10 [V] 0,01 10,00 [V] Sim
lio-5 [FTequéncia correspondente a ten-|, - de0aFUL-20 001 [5000[HZ] sim
sdo méx. entrada V1
.06 [Sonstane tempo. firagem para, g de0a%e9[ms] |1 500 [ms] Sim
1/0-07 [Corrente minima entrada | 17 de 0 a I/0-09 0,01 4,00 [mA] Sim 56
1/0-08 ferﬁ?e“;’?g:m(’er;%z”feme acor g de 0 a FU1-20 001 |0,00[Hz] Sim
1/0-09 |Corrente max. entrada | 19 de 1/0-07220 [mA]  [0,01 20,00 [mA] Sim
1/0-10 f;ﬁﬁe“;g‘;'adceo;ﬁfsgﬁeme a0 10 de 0a FUL-20 001 [50,00 [Hz] sm | *®
10-11 IC,riFérios perda sinal entrada ana- 1 ? ((&‘:gzl;":j)e o) i Nenhum sim 56
6gica - 0
2 (abaixo x1)
1/0-12 |Definicdo conexdo entrada multi-|| 12 0 (Velocidade-L) - Velocidade-L Néo 57
funcéo ‘P1’ 1 (Velocidade-M) 0
2 (Velocidade-H)
3 (XCEL-L)
4 (XCEL-M)
5 (XCEL-H)
6 (Freio CC)
7 (2a Funcéo)
8,9, 15, 20, 21, 22, 23, 24, 25, 26 10 (para cima)
(-reservados-) 11 (para baixo)
12 (3-fios)
13 (Interv. est.-A)

7 Esta fung&o é usada para bloquear os parametros a fim que n&o sejam modificados. Quando os parametros est&o bloqueados, o cédigo de
bloqueio é precedido por L, quando estéo desbloqueados por U .

O cédigo de bloqueio e desblogueio é ‘12",
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- i Display ~ . Valor pré- FEg kR .
Cadigo Descricéo Intervalo selegdes | Unidade o durante | Pag.
teclado definido
marcha
14 (Interv. est.-B)
16 (Loop aberto)
17 (Com. princip.)
18 (Mant. analdg.)
19 (Parada XCEL)
1/0-13 Definjgé}o ’conexéo entrada multi- 113 Como o anterior Velocidade-M Néio
funcéo ‘P2 1 57
1/0-14 Ejif(l;rélggg;onexao entrada multi- 114 Como o anterior \2/eI00|dade-H Nio
1/0-15 |Estado entrada conex&do 115 g)e(i%%og%— Ly, 60
1/0-16 |Estado saida conex&o 116 0- 1 (set de bit)
Constante tempo filtragem para .
Vo-17 conexdes entraga multi-f%ngéop 1 de2as0 ! 15 Sim 60
1/0-20 |Ajuste frequéncia jog 120 de FU1-22 a FU1-20 10,00 [HZ] Sim 60
1/0-21 |Frequéncia de passo 4 121 de FU1-22 a FU1-20 40,00 [Hz] Sim
1/0-22 |Frequéncia de passo 5 122 de FU1-22aFU1-20 (0,01 50,00 [Hz] Sim 60
1/0-23 |Frequéncia de passo 6 123 de FU1-22 a FU1-20 40,00 [Hz] Sim
1/0-24  |Frequéncia de passo 7 124 de FU1-22 a FU1-20 30,00 [Hz] Sim
025 |TEMPo aceleracao 1 125 de0a6000fseg] |01  [200[seq] [
1/0-26 |Tempo desaceleracédo 1 126 de 0 a 6000 [seg] 0,1 20,0 [seq] Sim
1/0-27 |Tempo aceleragéo 2 127 de 0 a 6000 [seg] 0,1 30,0 [seq] Sim
1/0-28 |Tempo desaceleracéo 2 128 de 0 a 6000 [seg] 0,1 30,0 [seq] Sim
1/0-29 |Tempo aceleracdo 3 129 de 0 a 6000 [seg] 0,1 40,0 [seg] Sim
1/0-30 |Tempo desaceleracéo 3 130 de 0 a 6000 [seg] 0,1 40,0 [seg] Sim
1/0-31 |Tempo aceleragdo 4 131 de 0 a 6000 [seg] 0,1 50,0 [seg] Sim 60
1/0-32  |Tempo desaceleragéo 4 132 de 0 a 6000 [seg] 0,1 50,0 [seq] Sim
1/0-33 |Tempo aceleragdo 5 133 de 0 a 6000 [seg] 0,1 40,0 [seg] Sim
1/0-34 |Tempo desaceleracéo 5 134 de 0 a 6000 [seg] 0,1 40,0 [seg] Sim
1/0-35 |Tempo aceleragdo 6 135 de 0 a 6000 [seg] 0,1 30,0 [seg] Sim
1/0-36 |Tempo desaceleracéo 6 136 de 0 a 6000 [seg] 0,1 30,0 [seq] Sim
1/0-37 |Tempo aceleragdo 7 137 de 0 a 6000 [seg] 0,1 20,0 [seq] Sim
1/0-38 |Tempo desaceleragéo 7 138 de 0 a 6000 [seg] 0,1 20,0 [seq] Sim
0 (Frequéncia) Sim
5 anr 1 (Corrente Frequéncia
1040 |Selecéo saida FM 140 2((Tenséo)) o 5
3 (Tensé&o barra CC)
1/0-41 |Regulagem saida FM 141 de 10 a 200 [%] 1 100 [%)] Sim
1/0-42 |Nivel de frequéncia 142 de 0 a FU1-20 0,01 30,00 [Hz] Sim
110-43 :32%2 histerese nivel de fre-, ;5 da0a FUL-20 001 [0y M o
1/0-44 | Definicdo saida multi-funcéo (MO) |1 44 0(FDT-1) Marcha Sim 61
15, 16, 18, 19, 20 1(FDT-2) 12
(-Reservado-) 2 (FDT-3)
3(FDT-4)
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Caodigo

Descri¢do

Display
teclado

Intervalo selectes

Valor pré-

Unidade | " ofinido

Regulagem
durante
marcha

Pég.

FDT-5)

(
(oL
(100)

(perda de velocidade)

| N o|o|~

0
11 (Comando perd.)
2

12 (Marcha)
(parada)

13
14 (Continuo)

17 (Pesquisa)

1/0-45

Ajuste relé saida defeito (30A,
30B, 30C)

145

000 - 111 (set de hit)
Bit 0: LV

Bit 1: Todos os interv.
Bit 2: Tentativa autom.

010

Sim

64

1/0-46

NUmero inversor

146

dela32

Sim

110-47

Baud rate serial

147

0(1200 bps)

1(2400 bps)

(4800 bps)

9600 bps)

9600 bps
3

Sim

64

1/0-48

Selecéo funcionamento com perda
referéncia de frequéncia

148

Nenhum)

(Marcha livre)

2
3(

4(19200 bps)
0f

1

2

(Parada)

Nenhum
0

Sim

110-49

Tempo de espera apés perda refe-
réncia de frequéncia

149

de 0,1 a120 [seq]

1,0 [seq]

Sim

64

1/0-50

Selecéo protocolo comunicagao

150

0(LG- BUS)

1-6(ModbusASCIl)

7~9 (Modbus-RTU)

7

Sim

67

1/0-99

Cadigos retorno

rt

1

Sim

Nota: os parametros que sdo selecionados para hit estdo ativos (1) quando o LED superior est& aceso como se observa a seguir.
(F59, H19, H22, 115, 116, 145 s&o os parametros selecionados para bit).

qQDbd
(N

(=% 3

1:0N

1.0FF
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CAPITULO 4 - DESCRICAO DOS PARAMETROS

4.1 Grupo de comando [DRV]

IDRV-00: Frequéncia de saida / Corrente de saida

Através do display de 7 segmentos, este parametro
fornece informagdes sobre a dire¢do do motor selecio-
nada em DRV-13 e sobre a frequéncia de saida ou de
referéncia

E possivel selecionar a frequéncia de referéncia aper-
tando atecla[FUNC] com este cédigo.

Funcdes correlatas: DRV-04 [Modo Freq]
FU1-20 [Freq. max.]
de 1/0-01 a I/O-10 [entradas referéncia]
B DRV-04: seleciona 0 método de selegéo referéncia de
frequéncia [teclado-1, teclado-2, V1, |, V1+I]
B FU1-20: selecionar a frequéncia max. que o inversor pode
produzir.
B de I/0-01 a I/0-10: determina a escala dos sinais de
entrada analégicos (V1 e ) para a referéncia de frequéncia.

|DRV-01: Tempo de aceleracéo

|DRV-02: Tempo de desaceleracéo

Os tempos de rampa dependem da programacé@o de
FU2-70. Quando FU2-70 é selecionada a “Frequéncia
méxima’, o tempo de aceleragdo corresponde ao tem-
po que o motor emprega para alcancar FU1-20 a partir
de 0 Hz. O tempo de desaceleracdo corresponde ao
tempo que o motor emprega para alcancar 0 Hz a par-
tir de FU1-20 [Frequéncia maxima] (Programagdo de
fébrica).

Quando FU2-70 é selcionado em ‘ Delta frequéncia’, o
tempo de aceleracdo e desaceleragdo é o tempo em-
pregado para alcangar a frequéncia desgjada (a0 invés
da frequéncia maxima) a partir de uma dada frequén-
cia

O tempo de aceleracdo e o de desaceleracdo podem
variar de acordo com as entradas multi-funcéo. Sele-
cionando as entradas multi-fungdo

(P1, P2, P3) respectivamente a‘ XCEL-L’, ‘ XCEL-M’,
‘XCEL-H’, os tempos de aceleragdo e desaceleracao
selecionados de 1/0-25 a 1/0-38 sdo aplicados com ba-
se nas entradas binérias de P1, P2, P3.

Frequéncia de saida

Méx Freq. |

tempo

 EE—
Tempo Ac. T. Desac.

Funcdes correlatas: FU1-20 [Freq. méax]
FU2-70 [Freg. referéncia para acel/desacel]
FU2-71 [Escala tempo acel/desacel]
de 1/0-12 a 1/0-14 [conex&o entrada
multi-funcdo P1, P2, P3]
1/0-25 a 1/0-38 [Tempo de ac/desac para
frequéncia de passo]
FU1-05,FU1-06: definem o perfil da rampa
FU2-70: define o tempo de rampa. [Freq. max., freq. delta]
FU2-71: seleciona a escala de tempo. [0.01, 0.2, 1]
de I/0-12 a I/0-14: seleciona a funcéo das entradas das
conexdes P1, P2, P3.
de 1/0-25 a 1/0-38: pré-seleciona o tempo de acel/desacel
ativo através das entradas multi-fungdo (P1, P2, P3)

DRV-03: Modalidade de comando (marcha/parada)

Seleciona a fonte de comando de marcha/parada

Intervalo selecdo Descricio
Selecédo Display i
Tecl ado 0 |Marcha/parada controlada pelo teclado
Marcha/parada controlada pelas cone-
Fx/ Rx- 1 1 |x0es de controle FX, RX e CM. (Método
1)
Marcha/parada controlada pelas cone-
Fx/ Rx- 2 2 |xdes de controle FX, RX e CM. (Metodo
2)
MODBUS- 3 Marcha/parada controlada pela comuni-
RTU cagéo serial (MODBUS-RTU)
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Frequéncia de saida

frente / tempo
reverso
EX-CM iT Marcha a frente
RX-CM T ON Marcha reverso
[Modalidade comando: ‘Fx/Rx-1"]
Frequéncia de saida
frente
tempo
reverso
R Marcha/parada
FX-CM | ON
RX-CM T ON Diregdo

[Modalidade comando: ‘Fx/Rx-2"]

VEGA DRI VE

|DRV-04: Modalidade envio referéncia de frequéncia

Seleciona a fonte de selecéo frequéncia

Intervalo selecéo

Selecdo  |Display

Descricao

Tecla-1 0

A frequéncia é selecionada em DRV-00.
A frequéncia pode ser modificada aper-
tando a tecla [FUNC] e inserida aper-
tando a tecla [FUNC]. O inversor
produz a frequéncia modificada somen-
te apos apertar a tecla [FUNC].

Intervalo selecéo
Selecdo  |Display

Descrigao

Tecl a-2 1

A frequéncia é selecionada em DRV-00.
Apertando a tecla [FUNC] e a seguir as
teclas [A ], [V ], o inversor produz ime-
diatamente a frequéncia modificada.
Apertando a tecla [FUNC] a frequéncia
modificada é memorizada.

V1 2

Envia a referéncia de frequéncia (0-
10V) a conexdo de controle “V1". Para a
colocagdo em escala do sinal, fazer re-
feréncia aos valores de 1/0-01 a 1/0-05.

Envia a referéncia de frequéncia
(4~20mA) a conexao de controle “I". Pa-
ra a colocagdo em escala do sinal, fazer
referéncia aos valores de 1/0-06 a I/O-
10.

V1+l 4

Envia a referéncia de frequéncia
(0~10V, 4~20mA) as conexdes de con-
trole “v1" ",

O sinal 'V1' anula o sinal ‘I'.

MODBUS-
RTU

A frequéncia é selecionada pela comu-
nicagao serial (MODBUS-RTU)

referéncia)
B de/O-01al/0-10

Funcdes correlatas: de 1/0-01 a I/0-10 [entradas de

: colocacdo em escala de sinais de
entrada analégicos (V1 e 1) para referéncia de frequéncia.,

Frequéncia de saida

Freg. méax

Range freq. referéncia

Entrada sinal

ov ov

analdgico (V1)

[Modalidade Freq.: ‘V1']
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Frequéncia de saida

Freg. méx
Range freq. referéncia
Entrada sinal
analdgico (1)
4mA 20mA

[Modalidade Freq.: ‘I']

Frequéncia de saida

Freg. méx
Range freq. referéncia
Entrada sinal
analogico (‘V1+I')
0V+4mA 10V+20mA

[Modalidade Freq.: V1+T]

ELETTRONIC,

DRV-05 ~ DRV-07: Frequéncia de passo 1 ~ 3

O inversor envia as frequéncias pré-definidas selecio-
nadas com estes parametros com base nas conexdes
multi-fun¢do configuradas como ‘Velocidade-L', ‘Ve-
locidade-M’ e ‘Velocidade-H’. As frequéncias de sai-
da sfo estabelecidas pela combinagdo binaria de P1,
P2, P3 configurados de 1/0-12 a 1/O-14. Para as saida
de frequéncia pré-definidas, fazer referéncia a seguinte
tabela

Combinacéo binéria de P1, P2, P3 | Frequéncia Nivel de

Veloc.-L | Veloc.-M Veloc.-H de saida velocidade
0 0 0 DRV-00 Velocidade 0
1 0 0 DRV-05 Velocidade 1
0 1 0 DRV-06 Velocidade 2
1 1 0 DRV-07 Velocidade 3

[ A

15P0087A5
MANUAL DE UTILIZACAO

Frequéncia de saida
Velocidade 0|
Velocidade 2|
Velocidade 3| \
Velocidade
tempo
Pl-CMT ON [ on
tempo
P2-CMT ON
tempo
PS-CMT
tempo

[Saida nivel de frequéncia ]

Funcdes correlatas: de 1/0-12 a I/0-14 [entradas referéncia]
1/0-17 [Constante tempo]

B de I/0-01 a I/0-10: colocacdo em escala dos sinais de
entrada analdgicos (V1 e I) para a referéncia de frequéncia.
B |/O-17: regula a sensibilidade a resposta das entradas digitais|

para eliminar as interferéncias devidas as repercussdes dos
contatos.

|DRV-08: Corrente de saida

Este parmetro visudiza a corrente de saida do inver-
sor en RMS.

DRV-09: Velocidade motor

Este par@metro visudiza a velocidade do motor em
RPM durante o funcionamento.

Usar a equacdo abaixo para reduzir a velocidade me-
canica com FU2-74 [Ganho para visual. velocidade
motor] se se deseja selecionar a velocidade do motor a
velocidade de rotagdo (giros/min) ou a velocidade me-
canica (m/min).

Velocidade motor = 120 * (F/P) * FU2-74
Onde F: frequéncia de saida e P: polaridade motor
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DRV-10: Tenséo barra em CC |

Este parametro visuaiza a tensdo de barra em CC no
inversor.

|DRV-11: Selegdo display usuario

Este pardmetro visualiza a grandeza selecionada em
FU2-73 [Display usuario]. FU2-73 contém trés tipos
de paréametros: Tensdo, Watt e Torque.

|DRV-12: Visualizagdo defeito |

Este c6digo mostra o estado atual (intervencado) de de-
feitos do inversor. Antes de apertar atecla[FUNC] pa-
ra verificar o conteldo do defeito, depois movendo
com[A ] e[w ] épossivel ver afrequénciade saida, a
corrente de saida e se no momento do defeito o inver-
sor se encontrava em aceleragdo, desaceleracdo ou a
velocidade constante. Apertar a tecla[FUNC] para sa-
ir. Ao apertar atecla[RESET] o contelido do defeito é
memorizado nos cédigos de FU2-01 a FU2-05.

[

VEGA DRI VE

[Conteudo do defeito]
Defeito (intervencéo) DISP lay teclado -
Selecdo Display
Sobrecorrente 1 Sobrecorr. 1 0C
Exc. de tensdo Exc. de tenséo ov
Entrada intervengéo Est.-A EXTA
externa A
Parada emergéncia
(ndo blogueada) BX BX
Baixa tenséo Bai xa t enséo Lv
Superaquecimento so- ’
bre o dissipador de ca- Super a?gem men OH
lor
Intervencgéo térm motor E-térmco ETH
Intervengdo Sobr ecar ga oLT
sobrecarga
Defeito H/W inversor
- Erro EEP
- Blogueio ventilacéo "
- Erro CPU HWD ag HwW
- Auséncia fio
Entr. intervencéo est. B Est.-B EXTB
Perda fase saida Fase aberta PO
Sobrecarga inversor Inv. OT 10LT
Fase aberta na entr. Fase aberta coL

= Nota: Ao verificar-se um defeito H/W, o inversor ndo é “rese-
tado”. Eliminar o defeito antes de fornecer alimentagéo.

= Nota: Quando se verificam mais defeitos, sera visualizado
somente o defeito de nivel superior.

Fungdes correlatas:
de FU2-01 a FU2-05 [Histdrico defeitos prec.]
FU2-06 [Cancelamento histérico defeitos]

B De FU2-01 a FU2-05: memoriza_até 5 defeitos.

DRV-13: Selecéo direcao motor (display com 7 i-
tens)

Este codigo permite selecionar adiregéo do motor.

Display com 7segmentos Descrigdo
F Marcha a frente
r Marcha reverso

|DRV-20: Selecéo grupo FU1

|DRV-21: Selecéo grupo FU2

|DRV—22: Selecéo grupo 1/0

Selecionar o grupo desgjado e apertar a tecla [FUNC]
para acessar. E possivel escrever e ler os parametros
do grupo ap6s ingressar no grupo desejado.
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4.2 Grupo fungéo 1 [FU1] Intervalo selecbes Descrigio
Selecdo | Display
FU1-00: Salto ao nr. cddigo desejado | )
O inversor reduz o tempo de acelera-
. , . - A 80, acelerando com uma corrente
E possivel sdtar diretamente ao cédigo de um parame- 640, ) .
deseiado i ind . de codi equivalente a cerca de 150% da pro-
tro desgjado inserindo o numero de codigo correspon- pria corrente nominal e reduz o tempo
dente. ) de desaceleragdo, desacelerando
M ni mo com uma tensdo em CC equivalente
3 | 95% do relativo nivel de interven-
FU1-03: Bloqueio marcha ¢ao de excesso de tensdo.
Aplicagdo correta: necessidade de
Esta fungo evita que o motor rode em ambas as dire- Cmag;f'dade méxima do inversor € do
GOes. Po(c}e sef usada para catrgizz que rOdatT) sthJmente Aplicacdo errada: a fungéo de limita-
em uma direg&o, como os ventiladores e as bombas. ¢do de corrente pode agir por um
longo periodo de tempo para cargas
com um elevado GD?, por exemplo 0s
Selecdes - i
d C : Descricéio venuladores.
Selegdo | Display O inversor acelera com uma corrente
Nenhuna 0  [Marcha a frente e reverso disponiveis. equivalente a 120% da prépria cor-
Bl oquei o . N _— rente nominal e desacelera com uma
a frente 1 |Bloqueio marcha a frente. Qtimizado) 4 tenséo em CC equivalente a 93% do
Bl oquei o 5> |Bloqueio marcha rever relativo nivel de intervencdo de ex-
reverso 0QueIo marcha reverso. cesso de tenséo.

FU1-05: Perfil aceleragdo

FU1-06: Perfil desaceleracéo

Com base no tipo de aplicacdo, podem ser seleciona-
das diferentes combinagdes dos perfis de aceleragéo e
desacel eracéo.

Intervalo selecdes
Selecdo | Display

Descricao

Curva genérica para aplicacdes com
torque constante.

Esta curva permite ao motor acelerar
e desacelerar de modo uniforme. O
tempo de aceleragdo e desacelera-
cédo real emprega cerca de 40% a
mais de tempo selecionado em DRV-
1 01 e DRV-02.

Esta selecdo evita choques durante a
aceleracéo e a desaceleracéo e evita
a oscilagdo dos objetivos sobre os
transportadores ou sobre outros e-
quipamentos em movimento.

Este modelo fornece um controle
mais eficaz da fase de aceleracéo e
desaceleracdo em aplicacdes que uti-
lizam por exemplo bobinas.

Li near 0

Curva em

Curva em

Nota: Selecionando a fungéo ‘Minimo’ ou ‘Otimizado’, os va-
lores DRV-01 e DRV-02 sdo ignorados.

Nota: As fungdes ‘Minimo’ ou ‘Otimizado’ agem normalmente

quando a inércia de carga é 10 vezes inferior a inércia do mo-
tor. (FU2-37)

Nota: A fungéo ‘Otimizado’ é indicada quando a capacidade

do motor é inferior & capacidade do inversor.

Nota: As fungbes ‘Minimo’ ou ‘Otimizado’ néo s&o indicadas

para operagdes de descida em aplicagbes de levantamento.
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Frequéncia de saida

Frequéncia de saida

tempo
>
curva acel. curva desac.
[Perfil Acel/Desacel: ‘Linear’]
tempo
>
curval acel. curva desac.

Frequéncia de saida

[Perfil Acel/Desacel: ‘Curva em S']

tempo

—

curva acel.

curva desac.

[Curval Acel/Desacel: ‘Curva em U]

FU1-07: Modalidade de parada

Seleciona 0 méodo de parada para o inversor.

Selecdes Descricao
Selecdo | Display
Desacel 0 Parada do irTversor efetuando a rampa de
desacelerazione.
Parada do inversor com frenagem com
Freio injecéo de CC. O inversor produz tenséo
cC 1 em CC quando, durante a desacelera-
¢éo, a frequéncia alcanca a frequéncia
de frenagem com injecéo de CC selecio-

Selecdes Descrigao
Selecdo | Display
nada em FU1-08.
Mar cha
livre 2 O inversor interrompe a saida assim que
(parada por é enviado o sinal de parada.
inércia)

Frequéncia de saida

tempo
Tenséo de saida
tempo
A J Com. de parada
FX-CM [ ON
tempo
[Modalidade parada: ‘Desacel’]
Frequéncia de saida
FU1-08
tempo
Tenséo de saida
t1: FU1-09
t2: FU1-11
FUL-10
[valor DCBr]
tempo
- >
1 2
Com. de parada
FX-CM
ON tempo

[Modalidade de parada: ‘Freagem em CC']
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Frequéncia de saida
Interrupcao de saida
tempo
Tenséo de saida
Interrupcao de saida
tempo
Com. de parada
FX-CM ON
tempo

[[Modalidade de parada: ‘Marcha livre’]
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FU1-08: Frequéncia de frenagem com injec&o de CC
FU1-09: Atraso da frenagem com injecéo de CC
FU1-10: Tensdo de frenagem com injecéo de CC
FU1-11: Tempo de frenagem com injegdo de CC

Esta funcdo é usada para parar o motor imediatamente
introduzindo uma tensdo em CC a0 motor. Selecio-
nando ‘Freio DC' em FU1-07 se ativam os c6digos de
FU1-08 aFU1-11.

FU1-08 [Freqiiéncia de frenagem com indugdo em
CC] é afrequénciaa qua o inversor comega a produ-
zir atensdo em CC durante a desacel eragao.

FU1-09 [tempo de atraso na frenagem com injegdo em
CC] é o tempo de blogueio da saida do inversor antes
da freagem com injec&o em CC.

FU1-10 [tensdo de frenagem com injecdo em CC] éa
tensdo em CC aplicata ao motor. O valor de fébrica
depende de FU2-33 [corrente nominal do motor].
FU1-11 [tempo de frenagem com injecdo em CC] é o
tempo durante o qual a corrente em CC é aplicada ao
motor.

Frequéncia de saida

FU1-08 [freq
DCBr]
tempo
Tens&o de saida
t1: FU1-09
t2: FUL-11
FU1-10
[valor DCBY]
tempo
> >
1 2
4 Com. de parada
FX-CM
I O tempo

[Funcionamento da frenagem com injec&o em CC]

FU1-12: Tens&o de frenagem com injecdo de CC na par-
tida
FU1-13: Tempo de frenagem com injegéo de CC na par-
tida

O inversor mantém a frequénciainicia pelo tempo de
frenagem com injecéo de CC inicial. O inversor envia
atensdo em CC ao motor para FU1-13 [Tempo de fre-
nagem com injecdo de CC na partida] com FU1-12
[Tensdo de fren agem com injecdo de CC na partida]
antes de acelerar.
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Output frequency
A
FU1-22
> time
Output voltage
FU1-12
> time
t 1 t1:FU1-13 [Starting DC Injection
* Braking Time]
Output current
time
Run command
, Do)
FX-CM | ON ‘ .
> time

Funcionamento da frenagem com injecéo de CC na partida]

VEGA DRI VE

frequéncia méxima ndo supere a velocidade nominal
do motor.

FU1-21 [Frequéncia base] é a frequéncia paraaqua o
inversor produz a tensdo nominal. Se se usa um motor
de 50 Hz, selecionar em 50Hz.

FU1-22 [Frequénciainicial] é a frequéncia para a qual
o inversor comega a produzir tensdo de saida

Tenséo de saida

Tenséo
nominal
Freq. de
Fut22. Fus2L saida

FU1-20

= Nota: Se a frequéncia de referéncia € inferior a frequéncia i-
nicial, o inversor produz tenséo de saida.

FU1-23: Selecéo limite frequéncia
FU1-24: Frequéncia limite inferior
FU1-25: Frequéncia limite superior

Funcdes correlatas: FU2-33 [corrente nominal do motor]
B FU2-33: a corrente em CC € limitada por este parametro.

== Nota: A funcdo de frenagem com injegdo de CC néo tem e-
feito quando FU1-12 ou FU1-13 € selecionado em “0".

= Nota: FU1-12 [Tenséo de frenagem com injecéo de CC na
partida] é usada também como tensdo de frenagem com inje-
¢éo de CC para a entrada multi-fungéo quando este é sele-
cionado com “Frenagem em CC ".

FU1-20: Frequéncia maxima
FU1-21: Frequéncia base
FU1-22: Frequéncia inicial

FU1-20 [Freguéncia méxima] € a frequéncia maxima
de saida do inversor. Observar que ta

FU1-23 seleciona os limites para a frequéncia de fun-
cionamento do inversor. Se FU1-23 é selecionado em
‘Sim’, o inversor funciona entre os valores-limite su-
perior e inferior. O inversor funciona nos valores- li-
mite superior ou inferior quando a referéncia de fre-
guéncia ndo entra no intervalo do limite de frequéncia.

Frequéncia de saida

v Curva referéncia de frequéncia

Freq. méx
FU1-24

FU1-25

tempo
[Limite Freq.: ‘Sim’]

= Nota: o limite de frequéncia ndo funciona em fase de acele-
racdo e desaceleragao.
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FU1-26: Selecdo Boost manual/automatico
FU1-27: Boost torque marcha a frente Tensdo de saida

FU1-28: Boost torque marcha a ré
100%
~. z . Para a direcéo a frente e re-
Esta fungéio € usada para aumentar o torque a baixa g versio ‘
velocidade aumentando a tensdo de saida do inversor. selecionar o mesmo valor para
Se 0 vaor selecionado para o aumento € muito alto, o Va'?f FU1-27 e FU1-28.
fluxo do motor pode ser saturado provocando uma in- el
tervengdo de sobrecorrente. Selecionar um valor de Freq. de
aumento maior quando a distancia entre o inversor e o \ saida
motor é longa. Freq. base
[Cargas com torque constante: transportadores, equipamentos méveis,
[Aumento torque manual]: O aumento de torque em etc]
marcha a frente e reverso, so selecionados separa
damente em FU1-27 e FU1-28. Tensdo de saida
== Nota: o valor do aumento de torque é o percentual da tenséo 100% /-
nominal do inversor. | X Dire¢éo a frente — motor
= Nota: Quando FU1-29 [modelo Volt/Hz] € selecionado em (selecionar FU1-27 a um valor)
‘VIF usuério’, esta funcéo néo tem efeito. —— = =
Valor ‘1 Direcéo reverséo - regeneragéo
" . It i K '
[Aumento torque automético]: O inversor produz um al;ﬂrgﬁlnj; (selecionar FU1-283 0)
torque inicial elevado através do aumento automético Frequ. de
com base na carga. ’\ saida
FU1-21
= Nota: O aumento do torque automético esta disponivel so- [Cargas ascendentes e descendentes: roldanas, etc.]
mente para o 1° motor. Para 0 2° motor, é necessario usar o
aumento do torque manual. Funcdes correlatas: FU1-29 [ Volt/Hz]
= Nota: O valor de aumento do torque automatico € acrescen- FU2-40 [Selegéo modalidade controle]

tado ao valor de aumento do torque manual.

FU1-29: Caracteristica Volt/Hz |

Determina a caracteristica tensdo/frequéncia. Selecio-
nar a caracteristica V/F adequada com base na carga.
O torque do motor depende da caracteristica V/F.

A caracteristica [Linear] é usada quando é necessario
um torque constante. Esta caracteristica mantém uma
relagdo volt/hertz linear a partir de zero a frequéncia
base. Esta caracteristica se aplica a transportadores e
similares.

A caracteristica [Quadrética] é usada quando é neces-
sario um torque variavel.
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Esta caracteristica mantém uma relagdo volt/hertz

quadrética Esta caracteristica se aplica a ventiladores, [FU1-30 ~ FU1-37: Frequéncia e tensio VIF usudrio |
bombas e similares.
A caracteristica [V/F usudrio] € usada para aplicagdes Estes parametros estdo disponiveis somente quando se
especiais. O usudio pode regular a relagéo volt/hertz seleciona ‘V/F usudrio em FU1-29 [caracteristica
com base na aplicaggo. Isto ocorre selecionando a ten- V/F]. O usuério pode criar uma caracteristica V/F pes-
S50 e o valor em hertz em quatro pontos entre a fre- soa selecionando quatro pontos entre FU1-22 [Fre-
quénciainicial e afrequénciade base. quénciainicia] e FU1-21 [Frequéncia base].
Estes quatro pontos de tenséo e hertz sdo selecionados
com os parametros de FU1-30 a FU1-37. Tensdo de saida
Tenséo de saida
100%
100% FU1-37
FU1-35
FU1-33
FU1-31]
Freq. de
Frequ. de FuL30/ \ FUL-36 \ saida
\ saida FU1-32 FU1-34 Freq. base

Freq. base .
[VIF usuério]

[Caracteristica V/F: ‘Linear’]

Tensdo de saida =" Nota: Quando se seleciona ‘V/F usudrio’, o aumento de torque pro-
gramado com FU1-26 ~ FU1-28 é ignorado.

100%
FU1-38: Regulagem tens&o de saida

Esta fungéo é usada para regular a tensdo de saida do
inversor. Isto é (til quando se usa um motor que pos-
sue uma tensdo nominal inferior & tensdo de entrada
Frequ. de principal. Se é selecionada a 100%, o inversor produz

Freg. base saida atensdo nominal.

[Caracteristica V/F: ‘Quadratica’] Tenséo de saida

Tensé&o de said:
ensdo de saida 100%
Quando selecionado a 50%
100%
FU1-37| 50%
FU1-35
FU1-33 Frequ. de
FUL-31 \ saida
’ Frequ. de FU1-21 [Freq. base]
Fut-ao/ FUL-36 \ saida ot & tensio de saida do . ensiio d
FUL-32 FUL-34 Freq. base ota: a tensdo de saida do inversor ndo supera a tensdo de

alimentagéo, mesmo que FU1-38 ¢ selecionado a 110%.
[Caracteristica V/F: 'V/IF usudrio’]




VEGA DRI VE

|FU1—39: Nivel de economia de energia |

Esta fungdo é usada para reduzir a tensdo de saida em
aplicagBes que ndo exijem valores de torque e corrente
elevados com velocidade constante. Se o nivel de eco-
nomia de energia é selecionado em 20%, o inversor
reduz a tensdo de saida apds a aceleragdo até a fre-
quéncia de referéncia (velocidade constante). Esta
func@o pode causar uma intervencéo de sobrecorrente
arazéo da fata de torque de saida em uma carga ndo
constante.

Esta fung&o néo tem efeito se selecionada em 0%.

Tenséo de saida

100%
80%

Frequ. de
saida

\ Frequ. referéncia
(velocidade constante)

[Quando o nivel de economia de energia é selecionado em 20%)]
== Nota: Esta fun¢do ndo é aconselhada para cargas que este-

jam préximas a poténcia nominal do motor ou para aplicagdes
que exijam frequentes aceleraces e desaceleracdes.

FU1-50: Protecgéo térmica motor (i2t motor)

FU1-51: Protecdo térmica por 1 minuto

FU1-52: Nivel protecéo térmica

FU1-53: Selegéo caracteristica térmica (tipo motor)

Estas fungdes servem para proteger 0 motor do supe-
raquecimento sem usar um relé térmico

ELETTRONIC,
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adiciond. O inversor calcula a temperatura crescente
do motor usando diversos parametros e, através da
corrente de carga, analisa se 0 motor encontra-se supe-
raquecido. O inversor interrompe a saida e envia uma
mensagem de intervencdo quando é ativada a funcéo
de proteg&o térmica.

FU1-50 ativa os parametros de protegdo térmica (E-
TH) quando selecionado ‘Sim’.

FU1-51 é a corrente apresentada na corrente nominal
do motor selecionada em FU2-33 que determina o
bloqueio de protegdo térmica do motor ap6s 1 minuto.

=" Nota: o valor selecionado é um percentual de FU2-33 [Cor-
rente nominal do motor].

FU1-52 é a corrente para a qual o0 motor pode funcio-
nar continuamente. Em geral, este valor é selecionado
em ‘100%’, paraindicar a corrente nominal do motor
selecionada em FU2-33. Este valor deve ser inferior a
FU1-52 [ETH 1min].

= Nota: o valor selecionado é um percentual de FU2-33 [Cor-
rente nominal do motor].

Corrente de carga [%)]

FU1-51
[ETH 1min]

FU1-52 Tempo
[ETH cont] intervengéo

1 minuto
[Curva caracteristica i2t motor]

FU1-53: A fim que a fungéo ETH ( i% motor) funcione
corretamente, é necessario selecionar o método ade-
quado de resfriamento do motor.




15P0087A5 i
MANUAL DE UTILIZACAO

ELETTRONIC,

[Autoventilado] € um motor em que a ventoinha de
resfriamento esté ligada diretamente ao eixo do motor.
Os efeitos do resfriamento deste tipo de motor diminu-
em quando o motor funciona a baixa velocidade. A
corrente do motor é reduzida quando diminue a velo-
cidade do motor.

[Resfriamento forgado] € um motor que possue uma
ventoinha de resfriamento separada. Os efeitos do res-
friamento deste tipo de motor néo mudam com a vari-
acdo da velocidade do motor.

Frequ. de saida
100%

959

Resfriamento forcado

Autoventilado

65%

20Hz 60Hz
[Curva de redugdo da corrente de carga]

Nota: Mesmo que a corrente do motor mude frequentemente
em razéo da flutuacéo ou da aceleragao e desaceleragéo da
carga, o inversor calcula I'i2t e acumula o valor para proteger
0 motor.

Funcdes correlatas: FU2-33 [Corrente nominal motor]

FU1-54: Nivel de aviso de sobrecarga
FU1-55: Tempo de aviso de sobrecarga

O inversor geraum sina de alarme quando a corrente
de saida alcanca FU1-54 [Nivel alarme sobrecargal
para FU1-55 [Tempo aarme sobrecarga]. O sina de
alarme persiste para FU1-55 mesmo que a corrente
torne aum nivel inferior em FU1-54.

[
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A conexdo de saida multi-fungdo (MO-MG) é usada
como saida para o sinal de alarme. Paragerar sind de
alarme, selecionar 1/O 44 [saida contato auxiliar multi-
funcéo] em‘OL".

= Nota: o inversor ndo intervém com esta fungéo.
=" Nota: o valor selecionado é um percentual de FU2-33 [Cor-
rente nominal motor].

Corrente de saida

FU1-54
[nivel de
sobrecarga]

tempo

FU1-54
[nivel de
sobrecarga]

MO-MG ON

tempo

t1: FU1-55 [Tempo alarme sobrecarga]

[aviso sobrecarga]

Funcdes correlatas: FU2-33 [Corrente nominal motor]
1/0-44 [Saida contato auxiliar multi-
funcéo]

FU1-56: Selecéo intervencdo sobrecarga
FU1-57: Nivel intervencéo sobrecarga

FU1-58: Tempo atraso intervengéo sobrecarga

O inversor interrompe a saida e visuaiza a mensagem
de erro quando a corrente de saida se mantém aém de
FU1-57 [Nivel intervencdo sobrecarga OLT] para o
tempo programado com FU1-58 [Tempo intervengédo
sobrecarga]. Esta funcéo protege o inversor e o motor
de condices de carga anormal.

= Nota: O valor selecionado é um percentual de FU2-33 [Cor-
rente nominal motor].
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Corrente de saida

FU1-57
[Nivel OLT]
tempo

FU1-57
[Nivel OLT]

>
FU1- 58 [Tempo OLT]

saida

Frequ. de
Interv. sobrecarga

[Funcionamento intervencao sobrecarga]

| Funcdes correlatas: FU2-33 [Corrente nominal motor] |

FU1-59: Selecdo modalidade prevengdo perda de velo-
cidade (Set de bit)
FU1-60: Nivel prevencéo perda de velocidade

FU1-59 segue as convengdes usadas em 1/0-15 e I/O-
16 para mostrar o estado ON (Set de bit) com o dis-
play de7 itens.

FU1-60 é usado para prevenir a perda de velocidade
do motor reduzindo a frequéncia de saida do inversor
até que a corrente do motor diminue abaixo do nivel
de prevencéo da perda de velocidade. Esta funcéo po-
de ser selecionada para as vérias modalidades de ace-
leracdo, velocidade constante e desacelerazione atra-
vés de combinagdo de bit.

=" Nota: o valor selecionado é um percentual de FU2-33 [Cor-
rente nominal do motor].

FU1-59 [Selecdo modalidade prevencéo perda de velocidade]

3 bit Sg!‘egi?o Thir| FUL-59 Descrigio
0| o0 1 | oot slr;;/ﬁ[nec:gerf:rrgfaie velocidade
0| 1| o | o Zf\zizm Eecfgr?stg:n\t/slocidade,
1] oo | 0 R e

2
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Quando FU1-59 é selecionada em ‘111', a prevencéo da perda de

velocidade funciona durante a acelerac&o, a velocidade constante

e a desaceleragdo.

== Nota: Quando é selecionada a funcdo de prevencéo da perda
de velocidade, o tempo de aceleracdo e desaceleragdo pode
ser mais longo que o tempo selecionado em DRV-01, DRV-
02.

= Se 0 estado de prevencdo de perda de velocidade persiste, 0
inversor pode parar durante a aceleragéo.

Fungdes correlatas: FU2-33 [Corrente nominal motor] |

Corrente de saida

FU1-60

[Nivel prevencéo
perda de
velocidade] tempo
FU1-60

[Nivel prevencéo
perda de
velocidadel

Frequ. de saida

tempo
[ Prevencéo perda de velocidade durante aceleragao]

Corrente de saida

FU1-6
[Nivel prevencao
perda de
velocidade]

temp

FU1-60
Nivel prevengdo
perda de
velocidadel

e saida

—

Frequ. d:

temp

[Prevencéo perda de velocidade, a velocidade constante]
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Tenséo barra CC

390VDC o
680V DC
tempo
Frequ. de saida
tempo

[Prevencéo de perda de aceleragdo durante a desaceleragao)

|FU1—99: Cadigo retorno (display com 7 segmentos)

Este cédigo € usado para sair de um grupo quando se
usa o teclado com display com 7 segmentos. Apertan-
do ateclaFUNC. seretornaa FU1.

Funcdes correlatas: FU2-99 [Cddigo retorno]
1/0-99 [Cédigo retorno]

EXT-99 [Cddigo retorno]

2
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4.3 Grupo fungdo 2 [FUZ2]

|FU2-00: Salto ao nr. cédigo desejado

E possivel sdtar diretamente ao codigo de um parame-
tro desgjado inserindo o nimero do cddigo correspon-
dente.

FU2-01: Histérico alarmes 1
FU2-02: Histérico alarmes 2
FU2-03: Histérico alarmes 3
FU2-04: Histérico alarmes 4
FU2-05: Histérico alarmes 5

FU2-06: Elimina histérico alarmes

Este codigo visualiza o estado (intervencdo) dos aar-
mes do inversor (até cinco).

Apertar asteclas[FUNC][A ] e[V ] antes de apertar a
tecla [RESET] para verificar o conteido do alarme, a
frequéncia de saida, a corrente de saida e se no mo-
mento em que se verificou o defeito o inversor se en-
contrava em acelerac8o, desaceleracdo ou em veloci-
dade constante. Apertar a tecla [FUNC] para sair. Ao
apertar a tecla [RESET] o alarme é memorizado nos
codigos FU2-01 a FU2-05.

Conteldo da falha]

Alarme D|§play teclado i
Selecdo Display

Sobrecorrente 1 Sobrecorr. 1 oc
Exc. de tensdo Exc. de tenséo ov
Entr. intervencéo
externo A Bst.-A EXTA
Parada emergéncia
(n&o blogueado) BX BX
Baixa tenséo Bai xa tenséo Lv
Superaquecimento super aqueci men

L OH
dissipador de calor to
Ir)teryengao protecéo E-t ér i co ETH
térmica motor
Interv. sobrecarga Sobr ecar ga oLT
Falha H/W inversor
- Errore EEP
- Bloqueio ventoinha
-Efro CPU Esquema HW HW
- Falha ligagéo interna
Entr. intervengéo est. B Est.-B EXTB
Falta fase saida Fase aberta PO
Sobrecarga inversor Inv. OLT 10LT
Falta fase entrada Fase aberta coL
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=" Nota: Ao verificar-se um defeito H/\W, o inversor nao é ‘“rese-
tado”. Eliminar o defeito antes de fornecer alimenta¢do

== Nota: Quando se verificam mais defeitos, sera visualizado
somente o defeito de nivel superior.

Func@es correlatas:  DRV-12 [Visualizag&o defeito] mostra o

estado corrente do defeito

FU2-06 elimina da memodria todos os histéricos dos
defeitos de FU2-01 a FU-05.

FU2-07: Frequéncia de parada
FU2-08: Tempo de parada

Esta funggo é usada para gerar um torque em uma de-
terminada direcdo. Isto é (til em uma aplicacdo de i-
camento para obter um torque suficiente antes de libe-
rar o freio mecanico. Se o tempo de parada € selecio-
nado em ‘0, esta fungéo ndo tem efeito. Durante a pa-
rada, o inversor emite uma tensd em CA e ndo em
CC.

= Nota: A frenagem com inje¢do de CC n&o envia um torque
em uma determinada direcdo. Somente para manter o motor

travado.
FU1-07
tempo
i t1: FU2-08 [Tempo de parada]
Corrente de saida
tempo
Comando de marcha
FX-CM ON ]
tempo
Freio -
mecArico ] [ Ewio ]
tempo

[Funzionamento durante a parada)

Z
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|FU2-10 ~ FU2-16: Salto de frequéncia \

Para evitar ressonancias e vibrages ndo desgadas na
estrutura do equipamento, esta funcdo sata as fre-
quéncias de ressonancia durante o funcionamento. E
possivel selecionar trés diferentes intervalos de fre-
quéncia de salto. O salto de frequéncia ndo ocorre du-
rante a aceleracdo ou a desaceleragdo. Ocorre somente
durante o funcionamento continuo.

Frequéncia de saida
Freq. max

FU2-12
FU2-11

g

FU2-14
FU2-13

FU2-16
FU2-15 Frequéncia
de

referéncia

10Hz 20Hz 30Hz

=" da frequéncia de salto, a frequéncia de saida vai a frequéncia
indicada pelo simbolo “®”.

= Nota: Se é necessario um intervalo de salto de frequéncia, se-
lecionar todos os intervalos no mesmo Nota: Quando a fre-
quéncia de referéncia é selecionada dentro do valor.

FU2-19: Protecéo de falta fase de entrada/saida (Set de
bit)

Esta fungdo é usada para bloquear o inversor em caso
de falta de fase na entrada da alimentagdo ou na saida
do inversor.

FU2-19 [Selecéo protecéo falta fase]

Intervalo
selegdes | FU2-19 Descricdo
2" bit | 1" bit
0 0 00 |A protecdo falta fase ndo esta ativa
0 1 01 |Protege o inversor da falta fase de saida
Protege o inversor da falta fase de en-
! 0 10 trada
1 1 1 Protege o inversor da falta fase de en-
trada e saida
Funcdes correlatas: FU2-22 ~ FU2-25 [busca de velocida-
de]
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FU2-20: Selegéo partida na energizagdo

|FU2-21: Nova partida apds “reset” do alarme \

Se é selecionadaem ‘N&o’, a conexdo FX ou RX deve

ser novamente ligada a conexdo CM na restabeleci-
mento da alimentag&o.
Se é selecionada em ‘' Sim’, o inversor partird outra vez
no restabel ecimento da alimentagdo. Se nesse momen-
to o motor rodar por inércia, o inversor pode bloquear-
se. Para evitar esta intervencdo, usar as fungdes de
‘Speed Search’ selecionando FU2-22 em ‘ 1xxx’.

Poténcia de entrada

tempo
Frequéncia de saida
. tempo
Nenhum efeit %
A >
FX-CM| ON | OoN |
tempo
[Partida no acendimento: ‘N&o’]
Poténcia de entrada -
tempo
Frequéncia de saida:
tempo
;
FX-CM[ ON ]
tempo

[Partida na energizagéo: ‘Sim'’]

= Nota: Se se seleciona ‘Partida na energizacéo’' em ‘Sim'’, certi-
ficar-se de colocar um aviso préximo ao motor, do tipo “N&o
toque no motor”.

Funcdes correlatas:
de]

FU2-22 ~ FU2-25 [Busca de velocida-

Se FU2-21 é selecionada em ‘Sim’, o inversor partird
outra vez depois que for acionado o “reset”.

Se é selecionadaem ‘N&o’, apds o “reset” do alarme a
conexd@o FX ou RX deverd ser religada a conexdo CM.
Se no momento do “reset” o motor estava rodando por
inércia, o inversor pode bloquear-se. Para evitar esta
intervencdo, usar as fungdes ‘ Speed Search’ selecionan-
do FU2-22 em ‘xx1x’.

Frequéncia de saida

1t
FX-CM| ON

[on]

oN ], tempo

RST-CMT

tempo

[Nova partida no restabelecimento’: ‘N&o’]

Frequéncia de saida

tempo
F)(-CMT tempo
l ON [
RST-CMT
tempo

[Nova partida no “reset”: ‘Sim’]

= Nota: Se se seleciona ‘Nova partida no “reset' em ‘Sim’, veri-
ficar as condicdes de seguranga antes de eliminar o defeito.
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FU2-22 ~ FU2-25 [Busca de veloci-|

FU2-22: Selecéo Speed Search (Set de bit)

FU2-23: Nivel limit. corrente durante Speed Search
FU2-24: Ganho P durante Speed Search

FU2-25: Ganho | durante Speed Search

Esta fung&o é usada para permitir uma nova partida
automética ap6s a energizagéo, 0 “reset” apds um a
larme e uma falta momenténea de alimentacéo é ne-
cessério aguardar a parada do motor.

O ganho de Speed Search deve ser selecionado ap6s ter
considerado 0 momento de inércia (GD?) e a entidade
do torque da carga. FU2-37 [Inérciada carge] deve ser
selecionada ao valor exato a fim que esta funcéo opere
de modo eficiente.

FU2-22 [Selecdo Speed Search]
Intervalo selecdes

4 | 3" bit | 2'bit | 1" bit Descrigdo
bit
0|0 0 0 | Afuncéo Speed Search nao tem e-

feito

0] 0 0 1 | Speed Search durante aceleracdo
Speed Search durante a nova partida
0|0 1 0 | apds ‘reset” alarme (FU2-21) e nova
partida automética (FU2-26)

Speed Search durante a nova partida
0| 1 0 0 | apds falta momentanea de alimenta-
céo.

0 Speed Search durante a nova partida
na energizagao (FU2-20)

Se FU2-22 é selecionada em ‘1111', Speed Search funciona em
todas as condiges.

FU2-22 [Selecéo Speed Search] seleciona a fungéo de
Speed Search.

FU2-23 [Nivel limit. corrente] é a corrente com que o
inversor limita o aumento de corrente durante Speed
Search. (O valor selecionado é um percentua de FU2-
33 [Corrente nomina motor])

FU2-24 [Ganho P] é o ganho proporciona usado para
Speed Search. Selecionar este valor considerando a i-
nércia de carga selecionada em FU2-37.

FU2-25 [Ganho 1] é o ganho integral usado para Speed
Search. Selecionar este valor considerando ainérziade
carga selecionada em FU2-37.
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Poténcia de entrada —
Falta de poténcia de entrada

tempo
Velocidade motor

tempo
Frequ. de entrada

tempo
Tens&o de saida

tempo

[Funcionamento em Speed Search]

Funcdes correlatas: FU2-20 [Partida na energizacéo]
FU2-21 [Nova partida apds “reset”
defeito]

FU2-26 ~ FU2-27 [Nova partida

automatica]

FU2-26: NUmero tentativas de refnicio automatico
FU2-27: Atraso antes do renicio automético

Esta fungdo é usada para permitir ao inversor de exe-
cutar um determinado nimero de "reset’ apds a verifi-
cacdo de um alarme. Quando se verifica um alarme, o
inversor pode “ressetar-se” automaticamente. Para u-
sar a fungdo Speed Search durante o “reset” autométi-
co selecionar FU2-22 em ‘xx1x'. Ver FU2-22 ~ FU2-
25.

Quando se verifica um defeito por excesso de tensdo
(LV) ou o inversor é desativado (BX) e um ramo de
poténcia entra em curto-circuito, o equipamento nao
retoma automati camente.
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Frequ. de saida

t: FU2-27

tempo

1° alarme 2° alarme
Reinicio com  Reinicio com
busca de busca de

= Nota: Ao verificar-se um alarme o inversor diminue em uma o
namero de tentativas. Se reiniciado sem alarmes por 30 se-
gundos, o inversor aumenta em um o niimero de tentativas.

FU2-31: N° p6los motor

FU2-32: Escorregamento nominal motor
FU2-33: Corrente nominal motor
FU2-34: Corrente motor sem carga
FU2-36: Rendimento motor

FU2-37: Inércia carga

Se ndo se selecionam estes valores, 0 inversor usara os
valores pré-definidos relativos ao modelo.

FU2-30 seleciona a poténcia do motor. Os outros pa-
rémetros relaivos ao motor s&o modificados conforme
a poténcia do motor. Os parémetros relativos ao motor
sdo FU2-32 [Escorregamento nominal motor], FU2-33
[Corrente nominal motor], FU2-34 [Corrente motor
sem carga), FU2-42 [Resisténcia estator], FU2-43 [Re-
sisténciarotor] e FU2-44 [Indutancia de dispersao].

Se s80 conhecidos os parametros do motor, selecionar
os valores nos cadigos correspondentes para mel horar
0 desempenho.

FU2-32 é usada para visualizar a velocidade do motor.
Se este valor é selecionado em 2, o inversor indicara
3000 rpm a0 invés de 1500rpm na frequéncia de saida
de 50Hz. (Ver placamotor)

FU2-32 é usaa para o controle de ‘Compensacdo de
escorregamento’. Se um valor é selecionado errado, o
motor pode perder velocidade durante o controle da
compensagdo de escorregamento. (Ver placa motor)
FU2-33 é um parémetro muito importante que deve ser
selecionado corretamente. Este valor € utilizado em
numerosas func¢des do inversor. (Ver placa motor)

FU2-34 aparece somente quando € selecionado
‘Comp. escorregamento’ em FU2-40 [Método de con-
trole].

(Este valor é selecionado com base na poténcia do motor definida
em FU2-30)

A compensagdo de escorregamento é usada para man-
ter o motor a velocidade constante. Para manter o mo-
tor a velocidade constante, a frequéncia de saida varia
no méximo até os limites de frequéncia de escorrega
mento selecionados em FU2-32 com base na corrente
de carga. Por exemplo, quando a velocidade do motor
diminue além da velocidade de referéncia (frequéncia)
em razéo de uma carga pesada, 0 inversor seleciona a
frequéncia de saida em um valor maior da frequéncia
de referéncia com o objetivo de aumentar a velocidade
do motor. O inversor aumenta ou diminue a saida com
base no delta frequénciaindicado a seguir.

(corrente de saida-corrente sem carga)

Deltafreg= X €sCorr. nom.

(corrente nominal-corrente sem carga)

Frequéncia de saida = Freg. de referéncia + Delta
Freq.

FU2-36 é usado para calcular a poténcia de saida
guando FU2-72 é selecionada em ‘Wait'.

(Este valor é selecionado com base na poténcia do motor definida
em FU2-30)

FU2-37 é usada para acel./desacel. minima, a
cel./desacel. otimizada e Speed Search. Para obter me-
Ihores possibilidades de controle, este valor deve ser o
mais exato possivel.

Selecionar ‘0’ para cargas que possuam umainérciade
cargo dez vezesinferior ainércia do motor.

Selecionar ‘1’ para carigas que possuam uma inércia
de carga equivalente a cerca de 10 vezes a inércia do
motor.

Selecionar ‘2’ para cargas que possuam umainércia de
carga 10 vezes superior ainérciado motor.

Se a gplicacdo necessita de uma desaceleragd mais
répida, usar a unidade de frenagem dindmica e o resis-
tor de frenagem.
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| FU2-39: Frequéncia portadora

Este parametro diz respeito ao ruido do motor, a emis-
s8o de interferéncias EMI pelo inversor, a temperatura
e acorrente de dispersdo do inversor. Se a temperatura
do ambiente em que estéinstalado o inversor é elevada
0OU MEesSMO se outros equipamentos sdo atingidos pelas
emissdes el etromagnéticas do inversor, este valor deve
ser mantido baixo. Esse é usado também para evitara
aressonancia da maquina ou do motor.

= Nota: Se este valor for selecionado acima de 3 kHz, reduzir a

corrente de carga em 5% para 1 kHz.

FU2-40: Sele¢do método de controle

Permite selecionar o método de controle do inversor.

Intervalo selecdes - x
= - Descrigdo
Selecédo Display
VI F 0 |Controle Volt/Hz
Conp. 1 Funcionamento compensagao de
escorr. escorregamento
PI D 2 Funcionamento realimentagéo PID

[VIF]: Permite manter constantemente a relagéo ten-
sdolfrequéncia. E oportuno usar uma fungdo de au-
mento de torque quando é necessério um torque inicial
maior.

Frequéncia de saida = Freq. referéncia+ Delta freq.
=" Nota: Os parametros do motor devem ser selecionados cor-
retamente para melhores possibilidades de controle.

| Funcdes correlatas: FU2-30 ~ FU2-37 [Parametros motor] |

[PID]: Para aplicages de aguecimento e condiciona-
mento ou para aplicagdes de bombas, o controle PID
pode ser usado pararegular a saida confrontando uma
realimentagd com um ‘Ponto de regulagem’ forneci-
do ao inversor. Tal ‘Ponto de regulagem’ pode estar
abaixo da forma de velocidade, temperatura, pressao,
nivel de fluxo e assim por diante. Tanto os sinais de
‘Ponto de regulagem’ como de retroagdo s&o forneci-
dos externamente as conexdes de entrada anal 6gica V1
ou | do inversor. O equipamento compara 0s Sinais
calculando o ‘erro total’ que é refletido na saida do in-
versor. Para maiores detalhes ver as fungdes de FU2-
50 aFuU2-54.

Funcdes correlatas:  FU2-50 ~ FU2-54 [Realimentacéo PID

FU2-50: Selecéo sinal realimentacéo PID
FU2-51: Ganho P para controle PID
FU2-52: Ganho | para controle PID
FU2-53: Ganho D para controle PID
FU2-54: Freq. limite para controle PID

| Funcdes correlatas: FU2-26 ~ FU2-28 [Aumento torque]

[Compen. Escorreg.]: E usada para manter constante
a velocidade do motor. Para manté-la constante, a fre-
quéncia de saida varia dentro dos limites da frequéncia
de escorregamento selecionada em FU2-32 com base
na corrente de carga. Por exemplo, quando a velocida-
de do motor diminue abaixo da velocidade de referén-
cia (frequéncia) em razéo de uma carga pesada, o in-
versor seleciona a frequéncia de saida em um valor
maior do que a frequéncia de referéncia com o objeti-
vo de aumentar a velocidade do motor. O inversor au-
menta ou diminue a saida com base no delta frequén-
cia indicado a seguir:

(corrente de saida-corrente sem carga)
Delta freq= X €SCOrr. nom.
(corrente nominal-corrente sem carga)

Para aplicagdes de aguecimento e condicionamento ou
para aplicagdes de bombas, o controle PID pode ser
usado para regular a saida red comparando uma rea
limentagdo com um ‘Ponto de regulagem’ fornecido
ao inversor. Tal ‘Ponto de regulagem’ pode ser abaixo
da forma de velocidade, temperatura, presséo, nivel de
fluxo e assm por diante. Tanto os sinais de ‘Ponto de
regulagem’ como de realimentagdo sdo fornecidos ex-
ternamente as conexdes de entrada analdgica V1 ou |
do inversor. O equipamento compara os sinais calcu-
lando o ‘erro total’ que é refletido na saida do inver-
sor. Para usar esta funcéo, gjustar FU2-40 em “PID’.

Nota: O controle pode ser bypassado temporariamente em
funcionamento manual selecionando uma das conexdes de
entrada multi-funcdo (P1~P3) em “Loop aberto”.O inversor
passara pelo controle PID em funcionamento manual quando
esta conexdo for ativada e voltard o controle PID quando a
conexdo for desativada.




15P0087A5 i
MANUAL DE UTILIZACAO

ELETTRONIC,

FU2-50 seleciona o sinal de realimentag&o para o con-
trole PID. Pode ser selecionado em ‘I’ e ‘V1' com ba
seno sina (corrente ou tensdo)

FU2-51 seleciona o ganho proporciona para o contro-
le PID.

FU2-52 seleciona o ganho integral para o controle
PID.

FU2-53 seleciona o ganho derivado para o controle
PID.

FU2-54 é a frequéncia a qual a frequéncia de saida
limitada durante o controle PID.

Referéncia, Regulagem, Realimentag&o, Processo,
Transdutor

DRV-01
Riferimento DRV-02

Regolazione (DRV - 04)

Elaboratore

FU2-50
[esquema de bloco do controle PID]

[Controle P]

Permite compensar o erro de um sistema em modo propor-
cional. E usado para acelerar a resposta do regulador a um
erro. Quando o controle P é usado individualmente, o siste-
ma pode ser facimente influenciado por uma interferéncia
externa durante o funcionamento em regime.

[Controle 1]

Permite compensar erro de um sistema em modo integral. E
usado para compensar o erro controlado através de aclimu-
lo. O uso deste controle individualmente torna instavel o sis-
tema.

[Controle PI]

Este controle funciona de modo estavel em numerosos sis-
temas. Se a este controle se acrescenta o controle D, se
passa de um sistema de 2° ordem a um sistema de 3° or-
dem. Isto pode tornar instavel o sistema.

[Controle D]

Visto que o controle D usa a relagdo de variagéo do erro, e-
xiste a posibilidade de controlar o erro antes que este au-
mente.

VEGA DRI VE

No inicio o controle D exige uma grande quantidade de con-
trole, mas tem a tendéncia de aumentar a estabilidade do
sistema. Este controle ndo influencia diretamente o erro
controlado, mas aumenta o ganho do sistema pois tem um
efeito atenuante no sistema. Em consequéncia, 0 compo-
nente derivado do controle tem efeito na diminui¢&o do erro
controlado. Visto que o controle D funciona sobre mesmo
sinal de erro, ndo pode ser usado individualmente. Utiliza-lo
sempre com o controle P ou PI.

Funcdes correlatas: DRV-04 [Modalidade frequéncia]
FU2-40 [Método de controle]
1/0-01 ~ 1/0-10 [Reduz. sinal analdg.]
EXT-15 ~ EXT-21 [Sinais entr. impulsos]

FU2-70: Frequéncia de referéncia para as rampas de a-
celeracéo e desaceleracéo

E a frequéncia de referéncia com que sfo calculadas as
rampas de aceleracdo e de desaceleragdo. Se é neces-
sario um tempo de acel./desacel. pré-definido para ir
de uma determinada frequéncia a uma frequéncia de
destino, selecionar este valor em ‘Delta Freg.’.

Intervalo selecfes

Selecéo Display Descrigo

O tempo de acel/desacel é o tempo

Freq. méx 0 empregado para alcangar a fre-
quéncia max. de 0 Hz.

O tempo de acel/desacel é o tempo

Delta empregado para alcangar uma fre-

1 quéncia de destino de uma dada
frequéncia (frequéncia de funcio-
namento corrente).

Freq.

Fungdes correlatas:DRV-01, DRV-02 [Tempo acel/desacel]
FU2-71 [Reduz. tempo acel/desacel]
1/0-25 ~ 1/0-38 [Tempo acel/desacel 1" ~ 7°]
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Permite modificar a escala do tempo de aceleragdo
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|FU2-73: Selecdo display usuario

Este cdodigo seleciona o que visudizar
DRV-11.

no cédigo

Funcdes correlatas:DRV-01, DRV-02 [Tempo acel/desacel]

FU2-70 [Freq. refer. para acel/desacel]
1/0-25 ~ 1/0-38 [Tempo acel/desacel 1" ~ 7°]

Intervalo selecdes Descrigao
Selegdo | Display
0.01 o0 tempo de acel/de_sacel é moldificado em
s’eg 0 0,01 segundos. O intervalo max. de sele-
cBes é 600 segundos.
o0 tempo de acel/desacel é modificado em
0,1 seg 1 0,1 segundos. O intervalo méx. de sele-
¢Bes é 6000 segundos.
o0 tempo de acel/desacel é modificado em
1 seg 2 1 segundo. O intervalo méx. de selegbes é
60000 segundos.

FU2-72: Visualizagdo na energizacaoo

Este codigo seleciona o primeiro parametro a ser visu-
alizado no display (DRV-00) no acendimento

Intervalo

Intervalo selecbes s
= . Descricéo
Selecdo | Display
Tensd&o 0 Visualiza a tenséo de saida do inversor.
Vit t n Visualiza a poténcia de saida do inver-
sor.
Tor que 2 Visualiza o torque de saida do 'inversor.

= Nota: Para ‘Watt' e ‘Torque’ sdo visualizados valores aproxi-

mados

| Fungdes correlatas:

DRV-11 [Display usuério] |

[FU2-74: Ganho p! visualizagao veloc. do

motor |

Este cédigo € usado para selecionar a visualizagéo da
velocidade do motor em velocidade de rotagéo (rpm)
ou velocidade mecanica (mpm). A visualizagdo é cal-

culada pela seguinte equacéo.

Velocidade de rotagéo = 120 x F / P onde F=Frequ. de saida, P=

polaridade motor

Velocidade mecénica = Veloc. rotagéo x Ganho visualizagdo RPM

motor

Funcdes correlatas:DRV-00 [Frequ. de saida]

selecdes Descrigdo DRV-09 [Velocidade motor]
0 DRV-00 [Frequ. de comando] FU2-31 [Polaridade motor]
1 DRV-01 [Tempo aceleragéo]
2 DRV-02 [Tempo desaceleracdo]
3 DRV-03 [Modalidade comando]
4 DRV-04 [Modalidade Frequ.]
5 DRV-05 [Frequ. passo 1]
6 DRV-06 [Frequ. passo 2]
7 DRV-07 [Frequ. passo 3]
8 DRV-08 [Corrente de saida]
9 DRV-09 [Velocidade motor]
10 DRV-10 [Tens&o barra CC]
11 DRV-11 [Display usudrio selecionado em FU2-73]
12 DRV-12 [Visualizagao falha]
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FU2-75: Selecdo modalidade resisténcia DB (frenagem
dindmica)

Este par@metro protege a resisténcia DB do supera-
quecimento.

rametros para o 2° motor usando a conexdo de entrada
multi-fung&o.

A tabela abaixo mostra a correspondéncia entre as 2°
funcdes e as 1° funcdes.

Intervalo selecbes Descricio

SELECAO [ Display ¢
Esta selecdo é feita quando ndo existe

Nenhum 0 nenhuma rgsisténcia ~conectad§. Neste
momento, 0 inversor ndo gera o sinal para
aresisténcia DB.

Nenhum 1
Esta selecdo deve ser feita quando se
usa uma resisténcia DB

Ext er no externa.

DB-R 2. N

Ciclo de habilitagéo (%): 0 ~ 30 %
Tempo de energizagdo continuo: 15 se-
gundos

= QO inversor desativa a resisténcia DB ao final do tempo con-
tinuo da frenagem dinamica; pode verificar-se uma falha por
excesso de tensdo. Se isto ocorre, aumentar o tempo de de-
saceleracéo ou instalar uma resisténcia DB externa com ciclo
elevado.

Instalar uma resisténcia DB externa com ciclo elevado quan-
do a carga acelera e desacelera frequentemente. Selecionar
FU2-75 [Selecdo modo resisténcia DB] em ‘Ext. DB-R' e se-
lecionar FU2-76 [Ciclo resisténcia DB].

2¢ funcdes 1efuncBes Descricdo
FU2-81 DRV-01 Tempo aceleragio
[2° tempo ac] [Tempo ac] P ¢
FUZ-82 DRV-02 Tempo desaceleragio
[2° tempo desac.] |[Tempo desac.] P ¢
FU2-83 FU1-21 .
[2a Freq. base]  |[Freq. base] Frequéncia base

FU1-29
F92'84 [Caracteristica Modalidade Volt/Hz
[2° VIF]
VIF]

FUZ-85 FUL-27 Boost torque & frente
[2° Boost a frente] |[Boost a frente] 4
FU2-86 FU1-28
[2° Boost reverso |[Boost reverso] Boost torque reverso
FU2-87 FUI-60 Nivel prevencéo perda de
[2° perda de [Nivel de perda de velocigade G0 p
velocidade] velocidade]
FU2-88 FU1-51 . .
[2° ETH 1min] [ETH 1min] Nivel ETH para 1 minuto
FU2-88 FU1-52 Nivel ETH em controle
[2° ETH cont] [ETH cont] continuo
FU2-90 FU2-33 .
[2a corr. nominal] |[Corr. nominal] Corrente nominal motor

FU2-76: Ciclo de resisténcia DB (frenagem dinamica)

Tal ciclo deve ser selecionado quando se usaumare-
sisténcia DB externa. O ciclo € calculado como
‘%ED=Tempo desacel. * 100/ (Tempo acel + tempo
control. + tempo desacel + tempo parada)’.

|FU2-79: Verséo Software

Visualiza a versdo software.

‘ FU2-81 ~ FU2-90: Segundas fun¢des relativas ao motor ‘

Estas fungBes sdo visudizadas somente quando uma
das entradas multi-fungdo é selecionada em ‘2a fun-
¢80’ nos codigos de 1/0-12 al/O-14.

Quando sdo usados dois motores com um inversor e
s trocados entre si, podem ser usados diferentes pa-

= As 1e funcBes sdo aplicadas se a conexdo multi-funcéo ndo
esta selecionada em ‘2a funcdo.’ ou se ndo esté ativa. Os pa-
rametros da 22 funcdo séo aplicados quando a conexdo de
entrada multi-funcéo esta selecionado em ‘2a Func.’ e esta a-
tiva. Os parametros ndo listados na tabela anterior sdo apli-
cados tanto no 2° motor como no 1° motor.

=" Modificar a conex&o do motor do 1° motor ao 2° motor, ou vi-
ceversa, quando o motor péra. Se se efetua a troca de con-
nexdo do motor durante o funcionamento, podem ser verifi-
cados defeitos por excesso de tenséo ou sobrecorrente.

=" A fungdo ‘V/F usuério’ de FU1-29 [Modelo V/F] é usado tanto
para 0 1° motor como para 0 2° motor.
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FU2-91: Leitura parametros
FU2-92: Escrita parametros

4.4 Grupo entrada/saida[1/0]

|I/O-00: Salto ao nr. de cédigo desejado

Estas fungfes sdo Uteis durante a programagdo dos in-
versores a fim que estes tenham os mesmos parame-
tros. O teclado pode ler (carregar) os pardmetros da
meméria do inversor e pode escrevé-los (descarregé
los) em outros inversor.

|FU2-93: Inicializagdo pardmetros |

Esta fungéo permite relacionar os parémetros aos valo-
res pré-definitos de fabrica. Cada grupo de parametros
pode ser inicializado separadamente.

Intervalo selecbes

= - Descricao
Selecdo Display i
Ndo 0 V|stfahzado apos inicializagdo de
parametros.
Todos os TE)do.s. 05 grupos de parametrqs
gr upos 1 sa0 !mmahzados_ nos valores pré-
definidos de fabrica
DRV 2 E inicializado somente o grupo co-
mando.
FUL 3 E |nLC|aI|zado somente 0 grupo
Funcdo 1.
FU2 4 E |n|~C|aI|zado somente 0 grupo
Funcdo 2.
/0 5 E inicializado somente o grupo en-
trada/saida.

= Nota: FU1-30 ~ FU1-37 [Parametros motor] apds a inicializa-
¢éo dos parametros, lembrar de reprogramar estes parame-
tros.

FU2-94: Protecdo p/ escrita de parametros |

Esta funcéo é usada para bloquear os parametros a fim
que ndo sejam modificados.
O codigo de bloqueio e desbloqueio é12'.

|FU2-99: Cadigo retorno

Este cédigo € usado para sair de um grupo. Apertar a
tecla[FUNC] para sair do grupo de parametros.

1/0-99 [Cédigo retorno]

Fungdes correlatas:FU1-99 [Cédigo retorno] |

E possivel sdtar diretamente ao codigo de parametro
desejado inserindo o nimero de codigo corresponden-
te.

1/0-01 ~ I/0-05: Regulagem sinal entrada analdgica

(V1)

Permite regular o sinal de entrada analégica quando a
frequéncia tem como referéncia a conexdo de controle
‘V1'. Esta funcédo é aplicada quando DRV-04 é sele-
cionado em ‘V1' ou ‘V1+I'. A curva de frequéncia de
referéncia em relacdo a tensdo aplicada a conexdo po-
de ser criada por quatro parametros I/O-02 ~ 1/0-04.

1/0-01 é a constante de tempo de filtragem para a en-
trada do sinal V1. Se o sinal V1 estaligado aumain-
terferéncia que causa um funcionamento instéavel do
inversor, aumentar tal valor. O aumento deste valor
diminue o tempo de resposta.

1/0-02 é a tensdo minima da entrada V1 para qual o
inversor produz a frequéncia minima.

1/0-03 é a saida de frequéncia minima do inversor
quando a conexdo V1 apresenta tensdo minima (I/O-
02).

1/0-04 é atensdo méxima da entrada V1 para a qual o
inversor produz a frequéncia méxima.

1/0-05 é a saida de frequéncia méxima do inversor
quando a conexdo V1 apresenta tensdo méxima (I/O-
04).
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Freq. de referéncia

1/0-05

1/0-03

Entr. Tensao
analdgica(V1)

1/0-02 1/0-04
[Frequéncia referéncia e entrada tenséo analégica, V1 (de 0 a
10V)]

Funcdes correlatas: DRV-04 [Modalidade frequéncia]

FU1-20 [Frequéncia méaxima]

1/0-06 ~ 1/0-10: Regulagem sinal entrada corrente ana-
l6gica (1)

E usado para regular o sinal de entrada da corrente a-
nalégica quando a frequéncia tem como referéncia a
conexdo de controle ‘I’. Estafung&o é aplicada quando
DRV-04 é selecionado em ‘V1' ou V1+I'. A curvade
frequéncia de referéncia em relacéo 4 entrada de cor-
rente anal 6gica pode ser criada por quatro parametros
1/0-07 ~ 1/O-10.

1/0-06 01 é a constante de tempo de filtragem para a
entradado sinad I. Se o sindl | esté ligado a umainter-
feréncia que causa um funcionamento instavel do in-
versor, aumentar tal valor. O aumento deste valor di-
minue o tempo de resposta.

1/0-07 é a corrente minima da entrada | para qual o
inversor emite afrequénciaminima.

1/0-08 é a frequéncia minima emitida pelo inversor
quando a conexdo | apresenta corrente minima (1/O-

07).

1/0-09 é a corrente maxima da entrada | para a qual o
inversor emite a frequéncia maxima.

1/0-10 é a de frequéncia méxima emitida pelo inver-
sor quando a conexd@o | apresenta corrente maxima
(1/0-09).

[
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Freq. referéncia

1/0-10

1/0-08

Entr. Tensao
analdgica (V1)

1/0-07 1/0-09

[Frequéncia referéncia e entrada tensdo analégica, | (de 4 a
20mA)]

Funcdes correlatas: DRV-04 [Modalidade frequéncia]

FU1-20 [Frequéncia méx.]

|I/O-11: Critérios p/ perda sinal entrada analégica

Permite selecionar os critéros para a perda de sind de
entrada analdgica quando DRV-04 [Modalidade fre-
quéncia] esta selecionado em ‘V1', ‘I' ou ‘V1+'. A
tabelaa seguir mostra as selegdes.

Intervalo selecdes

Selecdo Display Descrigao
Nenhuna 0 glizz verifica o sinal de entrada anald-
O inversor determina que a referéncia
et ade de de frequéncia foi per(ﬁ(_ia qga_ndo_o si-
X1 1 nal de entrada anal6gica € inferior a
metade do valor minimo (1/0-02 o 1/0-
07).
O inversor determina que a referéncia
Abai xo de de frequéncia foi pergu_ia qga_ndo_o si-
X1 2 nal de entrada analdgica é inferior a
metade do valor minimo (1/0-02 o I/O-
07).
Quando se perde o sinal de entrada anaégica, o inver-
sor visuaiza“___L’ no display.
Funcges correlatas:

1/0-48 [Comando perdido] seleciona o funcionamento
apos ter determinado a perda da referéncia de frequén-
cia A tabelaa seguir mostra a selegdo em 1/0-48.
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Intervalo selecbes

Intervalo selecdes
Selecédo Display

Descricéo

- Descrigéo
Selecéo Display ¢

A. Ext. B 14 Alarme externo B

Continua o funcionamento apds a
perda da referéncia de frequéncia.
Gro O inversor interrompe a saida ap6s

Nenhum 0

- Reser vado- 15 | Reservado para uso futuro

Passagem da modalidade PID a

Loop aberto| 16 | o qaiidae VIE

perda da referéncia de frequéncia.

1/0-49 [Time out] seleciona o tempo de espera antes
da observagdo da perda do sina de referéncia. O in-
versor aguarda a observacdo da perda do sinal de refe-
réncia até que termine o tempo previsto.

== Nota: I/0-48 e 1/0-49 se aplicam também quando DRV-04 é
selecionado em ‘Tast.-1' o ‘Tast.-2' para determinar a perda
da frequéncia de comando.

Funzioni correlate: DRV-04 [Modalidade frequéncia]
1/0-02 [Tens&o min. entrada V1]
1/0-07 [Corrente min. entrada I]
1/0-48 [Comando perdido]
1/0-49 [Time out]

livre 1 ter observado a perda da referéncia Conando
(Fr eeRun) de frequéncia. pri nci pal 17 Passagem ao comando do teclado
O inversor para seguindo a rampa de Mant ém 8 Mantém o sinal de entrada analégi-
par ada 2 desaceleracéo apds ter observado a sinal anal. co

Desativa aceleracéo e

Parada XCEL| 19 ~
desaceleragdo

- Reser vado- 20 | Reservado para uso futuro

[Velocidade-L, Velocidade-M, Velocidade-H]
Selecionando as conexdes P1, P2, P3 respectivamente
em ‘Velocidade-L', ‘Velocidade-M’ e ‘Velocidade-H’,
o inversor pode funcionar na frequéncia pré-definida
nos cédigos DRV-05 ~ DRV-07 e 1/0-20 ~ 1/0-24.

As frequéncias de passo sdo determinadas pela combi-
naggo das conexdes P1, P2, P3 como indicado natabe-
laaseguir.

1/0-12: Defini¢do conex&o entrada multi-funcéo ‘P1’
1/0-13: Defini¢éo conex&o entrada multi-fungdo ‘P2’

1/0-14: Defini¢&o conex&o entrada multi-fungdo ‘P3’

As conexdes de entrada multi-funcéo podem ser con-
figuradas para diferentes aplicagdes. A tabela a seguir
mostra as vérias defini¢des.

Intervalo selecdes - x
= - Descrigéo
Selecéo Display
Vel oc. - L 0 |Veloc. multi-passo - Baixa
Vel oc. -M 1 |Veloc. multi-passo — Média
Vel oc. -H 2 |Veloc. multi-passo — Alta
XCEL- L 3 |Multi-acel/desacel - Baixa
XCEL- M 4 [Multi-acelldsacel - Média
XCEL- H 5  |Multi-acel/desacel - Alta
Freio CC 6 Frenagem com injecéo de CC duran-
te parada
2a Funcéo 7 Passagem a 22 funcéo
- Reser vado- 8 Reservado para uso futuro
- Reser vado- 9 Reservado para uso futuro
Up 10 Aumenta
Down 1 Diminue
3 fios 12 Funcionamento com 3 fios
Al. Ext. A 13 | Alarme externo A

Frequ. de Codigo Veloc.-H | Veloc-M | Veloc.-L
passo parametro (P3) (P2) (P1)
Freq. DRV-00 0 0 0
passo-0
Freq. DRV-05 0 0 1
passo-1

Freq. DRV-06 0 1 0
passo-2

Freq. DRV-07 0 1 1
passo-3

Freq. 110-21 1 0 0
passo-4

Freq. 110-22 1 0 1
passo-5

Freq. 110-23 1 1 0
passo-6

Freq. 110-24 1 1 1
passo-7

0: OFF, 1: ON

=" 1/0-20 [Frequ. Jog] pode ser usado como uma das frequén-
cias de passo.

= Se a conexdo ‘Jog’ esta ativo, o inversor funciona com fre-
quéncia de Jog independentemente das outras entradas das
conexdes.
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Frequ. de saida

\— tempo
Passo Passo : Passo Jog
0 1 2 3 4 5 6 7
ol ol onl oul [N
tempo
PZ-CMT ON ON
tempo
P3-CMT ON
tempo
JOG-CMT ON
3 tempo
FX-CMI ON
tempo
RX-CMT ON
tempo
[Funcionamento frequéncia multi-passo]
Funcdes correlatas: DRV-05 ~ DRV-07 [Frequéncia

de passo]
1/0-20 [Frequéncia Jog]

[XCEL-L, XCEL-M, XCEL-H]

Selecionando as conexdes P1, P2, P3 respectivamente
em ‘XCEL-L’, ‘XCEL-M’ e ‘XCEL-H’, se podem u-
sar até 8 diferentes tempos de aceleragdo e desacelera-
G&0. O tempo de aceleracdo e desaceleracdo é selecio-
nado em DRV-01 ~ DRV-02 e 1/0-25 ~ |/O-38.

O tempo de aceleracdo e desacel eragéo é determinado
pela combinacdo das conexdes P1, P2, P3 como indi-
cado natabela a seguir.

[
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Tempo Cédigo | XCEL-H | XCEL-M | XCEL-L
acelldesac | | pardmetro (P3) (P2) (P1)
Tempo 1/0-30
desacel-3
Tempoacel-4|  1/0-31
Tempo 110-32 1 0 0
desacel-4
Tempo acel-5| 1/0-34
Tempo 110-35 1 0 1
desacel-5
Tempo acel-6|  1/0-36
Tempo 110-37 1 1 0
desacel-6
Tempo acel-7|  1/0-38
Tempo 110-39 1 1 1
desacel-7
0: OFF, 1: ON

=" /0-20 [Frequéncia Jog] pode ser usado como uma das frequéncias
de passo

Frequ. de saida

Ref.de |
freq.
—
pd )
—
_—
empo  Tempo | Tempo: Tempo Tempo | Tempo: Tempo  Tempo tempo
0 1 2 3 4 5 6 7
F’l-CMT ON ON ON ON
tempo
PZ-CMT ON ON
tempo
P3-CM ON
h tempo
FX-CM| ON ]
tempo

[Funcionam. tempo Multi-Acel/Desacel]

a clﬁ(?:ezzc | pacrgtrjr:g?ro X%E?I:) H X(EEIZ') M X%I;Ell_) - | Funcdes correlatas: 1/0-25 ~ I/0-38 [Tempo acel/desacel 1° ~7“]|
Tempo acel-0 | DRV-01
Tempo DRV-02 0 0 0 [Freio CC]
desacel-0 A frenagem com injecdo de CC pode ser ativada
Tempoacel-1| 1/0-25 0 0 L quando o inversor esta parado configurando uma das
dgsezgfgzﬁl 110-26 conexdes de entrada multi-funcéo (PL, P2, E’3) como
Tempo acel2| 1027 ‘Freio CC'. Pa[a ativar afren_agem cominjegdo deCC,
Tempo 1028 0 1 0 fechar a conex&@o enquanto o inversor esta parado.
desacel-2
Tempo acel-3|  1/0-29 0 1 1
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[Up, Down]

Usando a fungdo Up e Down, 0 equipamento pode
acelerar a uma velocidade constante e desacelerar a
uma determinada vel ocidade usando somente duas co-
nexdes de entrada

Freq. de saida

Freq.
méx.

tempo
P1-CM T‘
‘ol cima’ ON tempo
P2-CM T
‘pl baixo’ [ ON tempo
FX-CM[ ON
tempo
[Funcionamento Up / Down]
[3fios]

Esta fungdo € interpretada pela fungdo de parti-
da/parada com 3 fios.

Esta funcgo é principa mente usada com bot&o tempo-
rério para manter a saida de frequéncia corrente apés a
aceleracdo ou a desacel eracéo.

[ExX]IRrRx] P2 ]cMm]

!
‘[F IF

[Conexdo para funcéo com 3 fios, P2 selecionado com ‘3 fi-
0s']

[ A
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Freg. de saida

Freq.
Max.

tempo

Freq.
Max.

1
P2-CM|

FX-CM[oN

RX-CMT

ON

tempo

tempo

OoN |
[Fungéo com 3 fios]

tempo

[Interv. est. -A]

Esta é uma entrada normal de contato aberto. Quando
uma conexao selecionada em ‘Interv. est.-A’ esta ati-
va, 0 inversor visuaiza o defeito e interrompe a saida.
Pode ser usado como intervencg&o de bloqueio externo.

[Interv. est.-B]

Esta é uma entrada normal de contato fechado. Quan-
do uma conexdo selecionada em ‘Interv. est.-B’ esta
desativada, o inversor visualiza o defeito e interrompe
a saida. Pode ser usado como interveng&o de bloqueio
externo.

[Loop aberto]

Permite alterar a modalidade de controle do inversor
com PID (Loop fechado) a V/F (Loop aberto).
DRV-03 [Modalidade Comando] e DRV-04 [Modali-
dade Frequéncia] sdo aplicados apds a alteragdo da
modalidade.

= Nota: esta funcdo pode ser usada somente quando o inversor esta
parado.

[Comando principal]

Enviando este comando o inversor adtera a modalidade
de comando do teclado (DRV-03 e DRV-04=0, fre-
quéncia e comando de marcha parada provenientes do
teclado)

Nota: esta fungéo pode ser usada somente quando o inversor esta
parado.
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[Manutencéo anal égica]

Quando si apresenta um sina de entrada anal 6gica pa-
ra a referéncia de frequéncia e a conexd ‘Manuten.
analég.’ esta ativa, o inversor fixa a frequéncia de sai-
da independentemente da variagdo da referéncia de
frequéncia. A referéncia de frequéncia volta a ser apli-
cada quando a conexdo esta desativada.

Esta fungdo é util quando o sistema necessita de uma
vel ocidade constante ap6s a acel eragéo.

Freq. de referéncia,

Frequ. de saida Freq. de referéncia

Frequ. de saida

time
PLCMT
‘Analog hod’ ON ime
[Manutenc&o analdgica]
[Parada XCEL]
Quando esta conexdo esta ativa, o inversor interrompe
aaceleracdo e a desacel eragdo.

1/0-15: Estado entrada conexao
1/0-16: Estado saida conexéo

1/0-15 visualiza o estado de entrada das conexdes de
controle.
1/0-16 visudiza o estado de saida das conexdes de
controle.

1/0-17: Constante tempo filtragem para conexdes entra-
da multi-funcéo

Indica a constante do tempo de resposta para as entra-
das das conexdes (JOG, FX, RX, P3, P2, P1, RST,
BX). E atil em lugares em que haja uma elevada pre-
sencade interferéncias.

O tempo de resposta € determinado pela ‘ Constante tempo
filtragem * 0,5 mseg'.

[
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| 1/0-20: Frequérncia Jog \

Este par&metro seleciona a frequénciadejog. Ver [Ve-
locidade-L, Velocidade-M, Velocidade-H] em 1/0-12
~1/O-14.

1/0-21 ~ |/0-24: Frequéncia de passo 4, 5, 6, 7

Estes par@metros selecionam os niveis de frequéncia
Estas frequéncias séo aplicadas quando as conexdes de
entrada multi-fungéo (P1, P2, P3) selecionam o nivel
de frequéncia. Ver [Velocidade-L, Velocidade-M, Ve
locidade-H] em 1/0-12 ~ 1/O-14.

Funcdes correlatas:DRV-05 ~ DRV-07 [Freq. de passo 1 ~ 3]
1/0-12 ~ 1/0-14 [Entradas multi-fungéo]
1/0-17 [Constante tempo filtragem]

1/0-25 ~ 1/0-38: Tempo aceleracéo/
desaceleragdo 1' ~ 7°

Estes pardmetros sdo aplicados quando as conexdes de
entrada multi-funcdo (P1, P2, P3) selecionam o tempo
de acel eraco/desaceleracdo. Ver [XCEL-L, XCEL-M,
XCEL-H] em1/0-12 ~ 1/O-14.

Funcdes correlatas:DRV-01 ~ DRV-02 [Tempo acel/desacel]
FU2-70 [Freq. refer. para acel/desacel]
FU2-71 [Escala tempo acel/desacel]
1/0-12 ~ 1/0-14 [Saidas multi-fungéo]

1/0-40: Saida FM (frequencimetro)
1/0-41: Regulagem FM

A saida FM mostra a frequéncia de saida, a corrente de
saida, atensdo de saida e a tensdo de barra CC através
de um sinal na conexd@ FM. A saida pode assumir va-
loresde OV a 10V. 1/0-41 é usado pararegular a esca
lade FM.

[Frequéncia]

A conex&o FM apresenta na saida um sinal proporcio-
nal a frequéncia produzida pelo inversor. O valor de
saida é determinado por :

Tens&o de saida FM = (Freq. saida / Freq. Max.) x 10V x
10-41/100
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[Corrente]

A conexdo apresenta a corrente de saida do inversor. O
valor de saida é determinado por:

Tensdo de saida FM = (Corrente de saida / Corrente nominal) x
10V x 10-41 /150

[Tens&o]

A conexd@o FM apresenta atensdo de saida do inversor.
O valor de saida é determinado por:

Tensdo de saida FM = (Tens8o de saida / Tenséo de saida ma-
xima) x 10V x 10-41/ 100

* A tensdo max. de saida é de 220V para os inversor da classe 230V e
440V para os inversor da classe 460V.

[Tens&o barra CC]

A conex@ FM apresenta a tensdo de conexdo CC do
inversor. O valor de saida € determinado por:

Tensdo de saida FM = (Tensdo de conexdo CC / Tenséo de co-
nexdo CC maxima) x 10V x 10-41 / 100

* A tensdo de conexdo CC méx. é de 400V para os inversor da classe
230V e 800V para os inversor da classe 460V.

1/0-42: Nivel FDT (detecéo de frequéncia)
1/0-43: Largura de banda FDT

Estas fungbes sdo usadas em 1/O-44 [saida multi-
funcéo]. Ver [FDT-# em |/O-44.

[ Fungdes correlatas: 1/0-44 [saida multi-fungdio] |

|I/O-44: Definigdo saida multi-fungéo (MO) |

Intervalo selecbes X
~ . Descricéo
Selecéo Display
FDT- 1 0 Deteccdo freg. de saida alcancada
EDT- 2 n cDoetecgao nivel frequéncia especifi-
FDT-3 2 Detecgdo frequéncia com impulso
EDT- 4 3 | Deteccdo frequéncia com fecha-
mento contato
3 Deteccao frequéncia com fecha-
FOT-5 4 mento contato (FDT-4 invertido)
o 5 Deteccdo sobrecarga
I OL 6 Deteccdo sobrecarga inversor
Fal ha 7 D_etecg:ao prevencao perda de velo-
cidade
ov 8 Detecgdo de sobretenséo
LV 9 Deteccdo de subtensdo

[ A
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Intervalo selecbes

- Descricéo
Selecdo Display ¢
H 10 | Detecgdo superaquecimento
Fal ha x
Conmando 11 | Detecgéo falha do comando
Mar cha 12 | Detecgdo marcha inversor
Par ada 13 | Deteccdo parada inversor

Const ant e 14 | Detecgdo velocidade constante

Reser vado 15

Reservado m Reservado para o futuro

Detecgéo modalidade Speed

Speed search| 17 Search

Reser vado 18 | Reservado para o futuro

Reser vado 19

Reservado para o futuro

Reser vado 20

[FDT-1]

Quando afrequéncia de saida alcanga a frequéncia de
referéncia (frequéncia destino), a conexdo MO-MG se
apresenta FECHADO.

Frequ. de saida o
Freq. de referéncia

} o432
tempo
I¢
MO'MGT FECHADO empo

[MO configurado como ‘FDT-1']
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} voa3r2

tempo

FECHADO

tempo

[MO configurado como ‘FDT-47]

da

/

Estaéasaidainvertidade [FDT-4].
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[FDT-2] . ]
MO-MG se apresenta FECHADO quando a frequéncia req. de saida
de referéncia entra no intervalo definido por 1/0-43
[Largura de banda FDT] e centrada em 1/O-42 [Fre-
quéncia FDT] e a frequéncia de saida alcanga o inter-
valo definido por 1/0-43 su 1/0-42. /0-42
Frequ. de saida
Freq. de referéncia
\ MO-MGT [
110-42 4 \\ :
110-43/2
\ tempo [FDT-5]
MO'MGT FECHADO emeo
Frequ. de sai
[MO configurado como ‘FDT-2]
[FDT-3]

MO-MG se apresenta FECHA DO quando a frequéncia
de saida se encontra na banda baseada na frequéncia
FDT. A saida se apresenta ABERTA quando a fre-
quéncia de saida sai da banda FDT baseada na fre-
quéncia FDT.

Frequ. de saida

Vo-42  no43i2
tempo
MO-MGT IO il
ON ON tempo
[MO configurado como ‘FDT-37]
[FDT-4]

MO-MG se apresenta FECHA DO quando a frequéncia
de saidaacancaafrequéncia FDT. A saida se apresen-
ta ABERTA quando a frequéncia de saida desce além
dalargurade banda FDT baseada na frequéncia FDT.

lio-42 } o432
tempo
MO-MG ON m tempo
[MO configurado como ‘FDT-57
[OL]

MO-MG se apresenta FECHADO quando a corrente
de saida alcangou FU1-54 [Nivel de aviso de sobre-
carga] para o tempo FU1-55 [Tempo de aviso sobre-
carga).

Corrente de saida

FUl-SAT
[Nivel OL]
tempo
FUL-54
[Nivel OL] ‘
MO-MGT ON empo
1 t1

t1: FU1-55 [Tempo alarme sobrecarga]
[MO configurado como ‘OL]




[nivel da perda
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Funcdes correlatas:
FU1-54 [Nivel aviso sobrecarga]
FU1-55 [Tempo aviso sobrecarga]

[lOL]

MO-MG se apresenta FECHADO quando a corrente
de saida esta acima de 150% da corrente nominal do
inversor por 36 segundos. Se esta situagdo continua
por 1 minuto, o inversor interromperé a saida e visua-
lizard aintervencdo ‘10L’ (sobrecargainversor). Ver a
corrente nominal do inversor na placa

Corrente de saida

150% corr. T

nominal
inversor
tempo
150% corr.
nominal
inversor ‘
MO-MGT [on] tempo
>
36sec
[MO configurado como ‘IOL]
[Perda de velocidade]

MO-MG se apresenta FECHADO quando o inversor
estéd na Modalidade prevencéo perda de vel ocidade.

Corrente de saida

FU1-60

tempo
FU1-60
[nivel da perda
Frequ. de saida
tempo
MO-MGT FECHADO
tempo

[MO configurado como ‘perda de velocidade]

2
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Funcdes correlatas:FU1-59 [Modalidade prevencdo perda de
velocidade]
FU1-60 [Nivel prevencdo perda de velocidade]

[OV]
MO-MG se apresenta FECHADO quando a tensdo de
conexdo CC é superior ao nivel de excesso de tenséo.

Tens. barra CC
Nivel OV (380V CC

/ ou 760V CC)
tempo
MO-MGT ON

tempo

380V 370V

(760V)  (740V)

[MG configurado como ‘OV']
[LV]

MO-MG se apresenta FECHADO quando a tensdo de
conexdo CC é inferior ao nivel de baixatensdo.

Tens. conexdo CC
Nivel LV (200V CC ou 400V CC)

tempo

ON

200V
(400Vv)

MO-MGT

230V
(460V)

[MO configurado como ‘LV']
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[OH]
MO-MG se apresenta FECHA DO quando o dissipador
do inversor supera a méaxima temperatura permitida.

[Comando perdido]
MO-MG se apresenta FECHADO quando a referéncia
de frequéncia esta perdida

VEGA DRI VE

1/0-46: Nimero inversor
1/0-47: Velocidade em baud

Funcdes correlatas:|/0-11 [Critérios perda sinal analdgico]
1/0-48 [Método funcionamento na perda
sinal]

1/0-49 [Tempo espera para Time Out]

1/0-46 seleciona 0 nimero do inversor. Este nimero
usado para a comunicagdo entre inversor e computa-
dor.

1/0-47 seleciona a velocidade de comunicago. E usa-
da para a comunicagdo entre inversor e computador.

[Marcha]

MO-MG se apresenta FECHADO quando o inversor
estdem marcha

[Parada]

MO-MG se apresenta FECHADO quando o inversor
esta parado.

[Speed Search]

MO-MG se apresenta FECHADO quando o inversor
esté efetuando o Speed Search.

[110-45: Relé saida defeito (30A, 30B, 30C) |

Esta fung&o € usada para determinar o funcionamento
do relé de saida defeito ao verificar-se um defeito. As
conexdes do relé de saida sdo 30A, 30B, 30C onde
30A-30C correspondem ao contato normal mente aber-
to e 30B-30C ao contato norma mente fechado.

1/0-48: Funcion. com perda referéncia frequéncia
1/0-49: Tempo de espera apds perda referéncia frequén-
cia

Se-

Bit legio Display Descricdo
0 000 o relé de saida defeito ndo funciona
Bit 0 com intervengdo ‘Baixa tensdo’.
(LVv) 1 001 o relé de saida defeito funciona
com interven¢do ‘Baixa tensdo’.
0 000 o relé de saida defeito ndo funciona
Bitt com nenhum defeito.
(Alar- orelé de saida defeito funciona
me) 1 010 com todos os defeitos exceto com
‘Baixa tensdo’ e ‘BX’ (desat. inver-
sor).
Bit2 o relé de saida defeito ndo funciona
0 000 | independentemente do niimero de
(Tent )
tentativas efetuadas.
Auto- orelé de saida defeito funciona
re- 1 100 quando o nimero de tentativas efe-
sel) tudveis selecionadas em FU2-26
desce a 0 para alarmes ocorridos.

Existem dois tipos de perda de referéncia de frequén-
cia. Uma indica a perda de referéncia de frequéncia
digital e o outro a perda de referéncia de frequéncia
analégica. A perda de referéncia de frequéncia digital
€ aplicada quando DRV-04 [Modalidade frequéncia] é
selecionado em ‘Tast.-1' ou ‘Tast.-2'. A este ponto
‘perda’ indica o erro de comunicagdo entre o inversor
e o teclado ou a placa de comunicagdo para uma dura-
¢80 superior ao tempo selecionado em 1/0-49. A perda
da referéncia de frequéncia anal 6gica € aplicada quan-
do DRV-04 [Modalidade frequéncia] é selecionado em
um valor diferente de ‘Tast.-1' ou ‘Tast.-2'. Neste ca-
so, a ‘perda é determinada pelo critério selecionado
em |/O-11 [Critérios perda sinal entrada ana6gical.

Intervalo selecdes
Selecéo Display

Nenhum 0

M Livre
(parada inercial)

Descricao

O inversor continua a funcionar na
frequéncia anterior.

1 |Oinversor interrompe a saida.

O inversor para conforme o0 tempo
de desaceleragéo (DRV-02) e a cur-
vade desaceleragéo (FU1-26).

par ada 2

1/0-49 é o tempo com que 0 inversor determina se se
apresenta uma referéncia de frequéncia ou n&o. Se e-
xiste uma referéncia de frequéncia que satisfaca o va-
lor 1/0-11 durante este periodo, o inversor determina
gue se trata da perda da referéncia de frequéncia.

Se se verificam mais defeitos simultaneamente, Bit 0 tem a
prioridade.

Funcdes correlatas:DRV-04 [Modalidade frequéncia]
1/0-11 [Critérios perda sinal anal6gico]

Funcdes correlatas: DRV-12 (Visualizagéo de defeito)
FU2-26 [Nimero de tentativas]
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|IIO-50: Selecéo protocolo comunicagdo |

1/0-50 permite selecionar as propriedades do pro-
tocolo de comunicagdo RS485 compreendidas no
intervalode 0 a9.

Intervalo sele¢des Descricio
Selecdo Display i
RESERVADO 0
Mbdbus ASC | . <DaldosA com 7 bit, Nenhuma
equivaléncia, 2 stop>
Mbdbus ASQ | ) fDados com 7 bit, equiva-
|éncias pares, 1 stop>
Mbdbus ASC | 3 <ADa_doslcom 7 bit, equiva-
|encias impares, 1 stop>
Mbdbus ASQ | 4 <D§do§a 8 bit, Nenhuma
equivaléncia, 2 stop>
Modbus ASQ | s <.Dados a 8 hit, equivalén-
cias pares, 1 stop>
Mbdbus ASQ | 6 <ADa.doslcom 8 bit, equiva-
|encias impares, 1 stop>
Mbdbus RTU . <Da.dosA com 8 bit, Nenhuma
equivaléncia, 2 stop>
Mbdbus RTU s iDados com 8 bit, equiva-
|éncias pares, 1 stop>
Modbus RTU 9 <ADa.dos,com 8 bit, equiva-
|éncias impares, 1 stop>

Estes parametro podem ser selecionados durante o
funcionamento.
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CAPITULO 5-PESQUISA DE DEFEITOS E MANUTENCAO

5.1 Visualizacdo de falhas
Quando se verifica uma condigdo de alarme , o inversor interrompe a saida e visualiza o estado do defeito
em DRV-07. Os Ultimos 5 defeitos sdo salvos nos cdodigos de FU2-01 a FU2-05 com o estado de funciona-
mento no momento em que se verificou o defeito.

Display Funcéo de protecdo (Descricéo
o Protecéo O inversor interrompe a saida quando a corrente de saida do inversor circula acima de 200% da
R sobrecorrente corrente nominal do inversor.
O inversor interrompe a saida se a tensdo em CC do circuito principal se torna maior do que o valor
X Protecdo excesso  |nominal quando o motor desacelera ou quando a energia de regeneragéo volta ao inversor em ra-
g X sobretenséo z&80 de uma carga regenerativa. Este defeito pode verificar-se também em razéo do excesso de ten-
s&d0 gerada no sistema de alimentagéo.
- Protecdo limit. corren-|O inversor interrompe a saida se a corrente na saida do inversor é igual a 180% da corrente nomi-
L: L l: . te nal do inversor por um periodo maior que o tempo de retardo de intervecdo da protegéo de sobre-
(Prote¢dao sobrecarga)|carga (FU1 - 58).
(| H Superaquecimento |O inversor interrompe a saida se o dissipador de calor superaquece em razéo de um defeito ou na
X dissipador de calor |presenca de um corpo estranho na ventilagdo de resfriamento.
A protecdo térmica interna do inversor determina o superaquecimento do motor e o inversor inter-|
g )¢ o rompe a saida. O inversor né_o pode proteger o motor em caso de contro'le ,de um motor multi-polar
.: t '-‘ Térmico motor  [ou durante 0 emprego de mais motores, portanto considerar o uso de relé térmicos ou outros dispo-

sitivos de protecdo térmica para cada motor.
Capacidade de sobrecarga: 150% para 1 min.

O inversor interrompe a saida se a tensdo em CC é inferior ao nivel de interven¢do visto que,

: 0 Protecao baixa tens&o|quando a tenséo de entrada no inversor é muito baixa, é possivel obter um torque insuficiente ou o
- superaguecimento do motor.
> '-‘ ) O inversor interrompe a saida quando uma ou mais fases de entrada (R, S, T) estdo abertas e a
wob() Fase entrada aberta |carga de saida supera a corrente nominal do inversor em 50% por mais de 1 minuto. O nversor ve-
- -—- rifica se a fase esta aberta observando a tenséo em CC do circuito principal.
X X . O inversor interrompe a saida quando uma ou mais fases de saida (U,V,W) estéo abertas. Para ve-
Fase saida aberta | . . . .
X A rificar a fase de saida aberta, o inversor observa a corrente de saida.
Protegdo BX A ser utilizada na parada de emergéncia do inversor. O inversor interrompe instantaneamente a sai-
k‘ L. (interrupgao da na ativagdo da conexdo BX e volta ao funcionamento normal na desativagdo da conexéo BX.
instantanea) Atencdo durante o uso desta funcdo.

Sobrecarga inversor

O inversor interrompe a saida quando a respectiva corrente de saida supera o nivel nominal.

Defeito externo A

Usar esta funcéo se 0 usudrio necessitar interromper a saida através de um sinal de defeito externo.
(Contato normalmente aberto)

ULl it

AT R

U ] el g

Defeito externo B

Usar esta funcéo se 0 usudrio necessitar interromper a saida através de um sinal de defeito externo.
(Contato normalmente fechado)

Método de funciona-
mento na perda da re-
feréncia de frequéncia

Com base na selecdo de 1/0-48 [Método de funcionamento na perda da referéncia de frequéncia]
estdo disponiveis 3 métodos (funcionamento; desaceleracdo e parada; marcha livre).

E E : EEPROM Erro1  [Um erro da EEPROM do teclado causa um erro de leitura/escrita dos parametros.
F :] = EEPROM Erro 2 |A versao ROM do inversor e do teclado esta diferente.
H ) ( Defeito HW  |Quando se verifica um erro no circuito de controle do inversor, é emitido um sinal de defei-
- inversor to. A este defeito podem corresponder o erro Wdog, o erro EEP e o offset ADC
[ l—' :_: E' Erro CPU Verificou-se um defeito na CPU.
E l—' Erro EEP A EEPROM na placa principal do inversor esta com defeito.
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Display Funcé&o de protecdo (Descrigéo

( : = F Erro de conexdo |A conexdo de entrada/saida do inversor esté errada.

F H " Defeito ventilagdo |A ventilag&o de resfriamento néo funciona.

Nota: “HW" aparece quando se verificam os defeitos “FAN", “WIRE", “EEP”, “CPU2". Usar as teclas “FUNC", “UP", “UP", “UP” pa-
ra visualizar o contetido detalhado do defeito.

5.1.1 Método de funcionamento e visualizagdo do defeito na perda da referéncia de frequéncia

1/0-48 [M étodo de funcionamento na perda da refer éncia de frequéncia) tem as seguintes fungdes

Seleg?g 1/O- Descrigdo da fungao

0 (Nenhuma) | Naperdadareferéncia de frequéncia o funcionamento continua (selecéo pré-definida)
1 (Livre) Na perda dareferéncia de frequénciavai em marchalivre e para
2 (Parada) Na perda da referéncia de frequéncia desacelera e para.

Visualizag&o na per da dar efer éncia de frequéncia

Display Conteido
L Visualizado na perda dareferéncia de frequénciaanaégica Vv 1.
L Visualizado na perda da referéncia de frequénciaanalgicall.
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B Paravisualizar o defeito e o estado de funcionamento antes de verificar-se falha

1) Contém afalhaatua (Ex.: Sobrecorrente)

Cddigos Display Descricdo
DRV-7 oC Visualiza o falha atual (sobrecorrente)

Verificar a falha antes de pressionar atecla de “reset”. Apertar atecla [FUNC] e a seguir as teclas [ { (para
cima)], [ ¥ (para baixo)] para verificar as informagdes a respeito do funcionamento (frequéncia de saida, cor-
rente de saida, aceleracdo, desacel eracéo, velocidade constante) antes de verificar-se afalha Apertar atecla
[FUNC] para sair. Apertando a tecla [FUNC RESET], o inversor memorizara o contelido do defeito em
FU2-1.

2) Contelido do histérico de falhas

FU2-1~5 [Histérico de falhas] mantém na memoaria os Ultimos 5 defeitos. O ndmero mais baixo corresponde-
ré a Ultima falha memorizada. O método de verificacdo das informagdes de funcionamento antes da verifi-
cagéo do falha é idéntico ao método acimaindicado.

Cdédigo Display Descricao

FU2-1 Ultimo interv.-1 Histdrico falha 1
FU2-2 Ultimo interv.-2 Histdrico falha 2
FU2-3 Ultimo interv.-3 Histdrico falha3
FU2-4 Ultimo interv.-4 Histdrico falha4
FU2-5 Ultimo interv.-5 Histdrico falhas

A fungdo FU2-6 [Elimina Histérico defalhas] elimina o conteido de FU2-1~5 [Histérico defalhas] da memoria
e apresenta o contelido na selegéo de fébrica.

5.2 Reset alarmes

O inversor pode ser reestabel ecido (ressetado) de 3 modos. O nimero de tentativas automaticas serainicia-
lizado quando o usudrio recupera o inversor.

1) “Reset” atravésda [STOP/RESET] do teclado.
2) “Reset” através de curto-circuito das conexdes RST-CM da conex&o de controle.
3) Desligamento e energizacao do inversor.
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5.3 Solucao
Funcéo de a
protegdo Catisa ollcao

Protecéo
sobrecorrente

1) O tempo de aceleragéo/desaceleragdo é muito breve em
relacdo ao GD? da carga.

2) A carga é maior do que o valor nominal do inversor.

3) O inversor aciona a saida quando o motor esta girando
sem controle

4) Curto-circuito da saida.

5) O freio mecanico do motor € muito veloz.

6) Os componentes do circuito principal se superaquece-
ram em razdo de um defeito na ventilagdo de resfriamento.

Aumentar o tempo de acel./desacel.

Aumentar a poténcia do inversor.

Iniciar ap6s a parada do motor.

Controlar a conex&o de saida.

Controlar o funcionamento do freio mecénico.
6) Controlar ventilagéo de resfriamento.
(Atenc&o) Partir o inversor apds a corregdo do de-
feito, caso contrario 0 IGBT pode ser danificado.

1
2)
3)
4)
5)

Protecdo de

1) O tempo de aceleracdo é muito breve em relagéo ao
GD2 da carga.

1) Aumentar o tempo de desaceleracéo.
2) Usar a resisténcia de frenagem.

térmica motor

Selecéo poténcia inversor errada.
Selecéo caracteristica V/F errada.
Funcionamento excessivo a baixa velocidade.

sobretensdo |2) Existe uma carga regenerativa na saida. 3) Controlar a tenséo de linha.
3) A tensdo da linha é muito alta.
Protec&o limit. |1) A carga é maior do que o valor nominal do inversor. 1) Aumentar a poténcia do motor e do inversor.
corrente  [2) Selegdo poténcia do inversor errada. 2) Selecionar poténcia inversor adequada.
(protecdo so- |3) Selegdo caracteristica V/F errada. 3) Selecionar uma caracteristica de V/F adequada
brecarga)
1) Ventilac&o de resfriamento danificada ou presenca de  |1) Substituir a ventilagdo de resfriamento e/ou re-
Superaquec. | um corpo estranho. mover o corpo estranho.
dissipador de |2) Defeito no sistema de resfriamento. 2) Verificar a presenca de corpos estranhos no dis-
calor 3) Temperatura ambiente elevada. sipador de calor.
3) Manter a temperatura ambiente abaixo de 40°C.
Superaquecimento do motor. ) Reduzir a carga e/ou o ciclo de funcionamento.
A carga é maior do que o valor nominal do inversor. ) Aumentar a poténcia do inversor.
Protegio O nivel ETH é muito baixo. ;Selecionar ETH a um nivel adequado.
)
)

1
2)
3)
4)
5)
6)

Selecionar a capacidade do inversor adequada.
Selecionar um modelo V/F adequado.

Instalar uma ventilagao de resfriamento com ali-
mentacdo separada.

1
2
3
4
5
6

1) A tenséo de linha é muito baixa.
2) Esta ligada a linha uma carga maior do que a capacida-

1) Verificar a tenséo de linha.
2) Aumentar a capacidade de linha.

Protecéo de de linha (motor com corrente inicial elevada ligado & |3) Substituir o interruptor eletro-magnético.
subtensdo linha de alimentagéo comercial)
3) Interruptor eletromagnético danificado ou defeito no lado
de entrada do inversor.
. 1) Contato com defeito do interruptor eletro-magnético na  |1) Controlar o interruptor eletro-magnético na saida.
Fase saida . ) .
aberta saida. o . 2) Controlar a conexdo na saida.
2) Conexdo saida defeituosa
1) Defeito ventilagéo 1) Controlar a ventilagéo de resfriamento.
. 2) Erro de conexéo 2) Controlar a conexdo de entrada e saida.
Defeito HW 3) Erro CPU 3) Substituir o inversor.
4) Erro EEPROM
LOV (V1) [Perda referéncia de frequéncia Eliminar a causa do defeito.
LOI (1)
Sobrecarga (1) A carga é maior do que o valor nominal do inversor. 1) Aumentar a poténcia do motor efou do inversor.
inversor  |2) Seleg&o poténcia inversor errada. 2) Selecionar a poténcia do inversor adequada.
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5.4 Pesguisa de defeitos

Condigado

Verificacbes

0 motor ndo gira

1)1

o=

2) |

[

3|

nspegao circuito principal

a tenséo de linha de entrada esta normal? (o LED do inversor esta aceso?)
0 motor esta conectado corretamente?

nspecéo sinal de entrada

o sinal de funcionamento chega ao inversor?

os sinais de marcha a frente e reverso chegam simultaneaneamente no inversor?
o sinal da frequéncia de referéncia chega ao inversor?

nspecéo sele¢éo parametros

esta selecionada a funga de bloqueio marcha reverso (FU1-03)?

a modalidade de funcionamento (FU1-01) esta selecionada corretamente?
a frequéncia de comando esta selecionada em 0?

4) Inspegao carga

a carga € muito grande ou o motor esta bloqueado (freio mecanico)?

5) Outros

0 alarme é visualizado no display ou esta aceso o LED de alarme (LED STOP pisca)?.

0 motor gira em
diregBes opostas

a sequéncia de fase da conexao de saida U,V,W é correta?
o sinal de partida (para frente/reverso) esta conectado corretamente?

a diferenca entre
a velocidade de
rotacdo e a refe-
réncia é excessiva

o sinal de referéncia da frequéncia esta correto? (Verificar o nivel do sinal de entrada)
a selecdo do parametro seguinte esta correta?

~ frequéncia limite inferior (FU1-24), frequéncia limite superior (FU1-25), ganho frequéncia anal6gico

(/0-1~10)
a linha do sinal de entrada esta influenciada por interferéncias externas? (Usar um cabo blindade)

o0 inversor ndo a-
celera ou desace-
lera de modo uni-
forme

o0 tempo de aceleragdo/desaceleracéo é muito breve?

a carga é muito grande?

o valor boost de torque (FU1-27, 28) é muito alto em relacéo a fungéo de limitacdo de corrente e a
funcéo de prevencdo de perda de velocidade ndo tem efeito.

a corrente do mo-
tor é muito alta

a carga é muito grande?
o valor de boost de torque (manual) é muito alto?

a velocidade de
rotacdo ndo au-
menta

o valor da frequéncia limite superior (FU1-25) esta correto?
a carga & muito grande?
o valor do aumento de torque (FU1-27, 28) é muito alto e a funcéo de prevencéo de perda de veloci-

dade (FU1-59, 60) ndo tem efeito.

a velocidade de
rotacdo oscila
quando o inversor
esta em funcio-
namento.

1

21

nspecéo carga

a carga oscila?

nspegéo sinal entrada

o sinal da referéncia de frequéncia oscila?

3) Outros

a ligagéo é muito longa (mais de 500 m)
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5.5 Manutengéo

A sé&rie VEGA DRIVE é um produto eletrénico industrial formado por componentes com semicondutores. No entan-
to, pode ser influenciado pelatemperatura, umidade, vibracoes e eventual obsolescéncia das partes. Para evitar isto, se
aconselha de efetuar inspegdes regularmente.

5.5.1 Precaugdes

®  Durante a manutencéo, assegurar-se de remover aalimentacéo da segdo de comando.

m  Efetuar amanutencdo somente apds ter verificado que os condensadores de poténcia estejam descarregados. Os
condensadores de bus no circuito eletrénico podem estar ainda carregados mesmo depois dainterrupcéo da ali-
mentac&o.

m A tensdo de saida correta pode ser medida somente usando um voltimetro True RMS . Os outros voltimetros, en-
tre 0s quais os voltimetros digitais, visualizam val ores provavel mente errados em razéo da tensdo de saidaem
PWM com alta frequéncia do equipamento.

5.5.2 Inspegdes regulares

Antes do funcionamento, verificar o que segue.
m  Condigdes do lugar de instalacéo.

m  Condigdes do resfriamento do equipamento.
m  VibragOes anormais.

m  Aquecimento anormal.

5.5.3 Inspegdes periddicas

m Porcas frouxas ou enferrujadas em raz&o de condigdes ambientais
Apertar ou substituir.

m Eventuais depdsitos dentro do equipamento causados pela ventilaggo de resfriamento.
Remover os depésitos através de jato de ar.

m Eventuais depdsitos sobre a PCB (placa de circuito impresso) do equipamento.
Remover os depésitos através de jato de ar.

m Eventuais contatos andmal os nos varios conectores da PCB do equipamento.
Verificar a condig&o do conector em quest&o.

m Verificar a condicdo de rotag@o da ventilagdo de resfriamento, a dimens&o e a condi¢do dos condensadores e a co-
nex&o com o contator eletromagnético.
Em caso de anomalias, substituir.
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Frequéncia
2| §8 g Instrumento d
2 % g Inspecéo § g é Método inspeco Critério ns [:Ln;ﬁ;%g €
= m = S| |
&
Existe p6? Fazer referéncia ao item  |Temperatura: Termdmetro,
A temperatura e umidade ambien- das precaugdes -10~+40°C sem a pre-  |higrometro
Ambiente |tal sdo adequadas? senca de gelo.
Umidade: abaixo de 90%
8 sem condensagio
@ O condutor esta oxidado? Inspecéo visual Nenhum defeito
g Cabos O revestimento do fio esta danifi- o
3 cado?
S Alimentagéo Medir a tens&o entre as co- |A tensao deve ser de no |Multimetro/
Tenséo nexdes R,S,T méximo 200+230V +10% |tester
de (¢] para a classe 200V e
entrada 380+460V +20% para a
classe 400V
Verificar isolamento (entre o cir- Abrir as conexdes do inver- [Acima de 5SMQ Medidor dr
cuito principal e a terra) (o] sor, fazer entrar em curto- (Nenhum defeito isolamento
circuito as conexdes R,S,T, 500Vce
U,V,W e medir os valores
entre estas partes e a terra
Existem tracos de o Inspecéo visual
5 superaguecimento?
% Existem acimulos de pd? ¢] Remover com jato de ar
Z ~ .. |[Estdo danificadas? ¢] Inspecéo visual Nenhum defeito
= | Conexdes ~
Conexdes [¢] Apertar os parafusos
O isolamento da resisténcia esta o Inspecéo visual Nenhum defeito
Resist. |danificada?
de  |Aconexdo da resisténcia esta da- 0| Desconectar uma das co- |O erro deve ser no maxi- |Multimetro digital/
frenagem |nificada (aberta)? nexdes e medir comum |0 de +10% do valor to- |tester analégico
tester tal da resisténcia utilizada
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Frequéncia
o Qo =
S| 58 S @ Instrumento de
- S| o . . " e
ag-'_ £ Gé_ Inspecéo 5|28 Método inspecéao Critério medicéo
= @
= w .= S|~ |«
o
° Existe um desequilibrio entre Medir a tensdo entre as co- |O desequilibrio de Multimetro digital/
=] .~ |cada uma das fases da ten- (¢] nexdes de saida U,V,W tenséo entre as fases |voltimetro True
2 g | Verificagdo | . ;
RS . sdo de saida? para a classe 200V [RMS
o & | funcion. PSP
S ° (800V) é inferior a
4v(8v)
o Existe oscilag&o ou ruido a- 0 Desconectar a alimentagdo |Deve rodar de modo
S normal ? e girar a ventilagao uniforme
% manualmente.
“@ Ventilacdo e |A fixagéo da ventilagéo esta o Apertar
& |dissipador |frouxa
g Existe acimulo de sujeira no Remover com jato de ar
2 dissipador 0
w
- O valor visualizado esté corre- Verificagéo visual
= . ?
F Display 107 O O
2
Existem vibracdes ou ruidos o Inspecéo acdstica, tatil, Nenhum defeito
anormais? visual
Tudo —
s Percebe-se um odor anormal? o Verificar a presenca de su-
g peraguecimento e danos
. Verificacdo de isolamento (en- Abrir as conexdes U, V, W e |Acima de 5SMQ Medidor de
Resist. de " . N .
isolam tre as conexdes de saida e a Olfechar a ligacéo do motor. isolamento 500V
' |conexdo terra)

Nota: Os valores entre parénteses ( ) se referem aos inversor da classe 400V.
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CAPITULO 6-OPCOES

6.1 RESISTENCIAS DE FRENAGEM
6.1.1 Aplicagdes standard

Inversor classe 230V

Inversor 250001 250002 250003 270005 2T0007
270001 270002 270003
VEGADRIVE 230V 0.55kW | 230V 1.1kW | 230V 1.8kW | 230V 2.2kW 230V 4.0kW
Resisténcia 200Q 350W | 100Q 350W | 56Q 350W | 56Q 350W 56Q 350W
Codigo RE2644200 | RE2644100 | RE2643560 | RE2643560 RE2643560
Torque defrenagem médio (%) 150 150 150 120 80
Ciclodetrabalho (%) 50 25 15 15 15
Duracdo méxima de frenagem 14 7 4 4 4

continuada (s)

Inversor classe 400V

Inver sor 4T0001 470002 4T0003 4T 0005 4T0007
VEGADRIVE 400V 0.55kW | 400V 1.1kW | 400V 1.8kW | 400V 2.2kW 400V 4.0kW
Resisténcia 400Q 350W | 400Q 350W | 200Q 350W | 200Q 350W 200Q 350W
Codigo RE2644400 | RE2644400 | RE2644200 | RE2644200 RE2644200
Torque de frenagem médio (%) 150 150 150 150 100
Ciclo detrabalho (%) 25 25 12 12 12
Duracdo méxima de frenagem 6 6 3 3 3

continuada (s)

N.B. As resisténcias de frenagem aconsel hadas fazem referéncia as aplicagdes standard em que o ciclo de trabalho e a
frenagem continuada entram nos valores apresentados na tabela. Para aplicactes em que se prevé uma utilizagdo pe-
sada da frenagem (aplicagbes em que a carga pode ser arrastada por tempo superior ao valor de maxima frenagem
continuada, parada de elevadas cargas oscilatérias...) consultar aELETRONICA SANTERNO
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6.1.2 Esquema de conexdo daresisténcia de frenagem
Efetuar a conexdo entre aresisténcia de frenagem e o inversor o mais breve possivel.

Resistenza
DB2

Mono-
fase

230V MCCB

oppure

B1 B2

Trifase
230/460

50/60 Hz

Frequenzimetro
uscita

P1 Setto: ‘EXT -B’

Relé uscita guasto
minore di AC250V, 1A
minore di DC30V, 1A
Potenziometro

11 kohrr, T/20) Scpermo

Alimertzzione segnale
velocita: + 11V, 10mA

minore di DC24V, 50mA
Impostazione di fabbrica:
‘marcia’

v1  Ingresso segnale
velocita: 0~ 10V
| Ingresso segnale velacita
4~20mA (2500hm)

CM Comune per
VRV

Porta comunicazione
MODBUS-RTU

Ingresso segnale
velocite!

Nota) @ indicaimorsetti del circlito principale, © indica i marsetti del circuito di controllo

1 Il comando di velocita analagica pud essere impostato da tensione, correrte o da ertrambi
2. Laresisterza DB € opzionale

Nota: e indicaas conexdes do circuito principal, © indica as conexdes do circuito de controle.
1- O comando de velocidade andl 6gica pode ser selecionado pela tensdo, corrente ou ambos.
2- AresisténciaDB éopcional.

-Resisténcia
-Monofésicaou
Trifésica
-Motor
-Saida frequen-
cimetro
-Relé saida de-
feito

menor que
AC250V, 1A
menor que
DC30v, 1A
menor que
DC24V, 50mA
-Selecdo de f&
brica: marcha
-Porta de comu-
nicacdo
MODBUS-RTU

-Potencidmetro
-Monitor

-Alimentacdo
sind develoci-
dade

-Entrada sinal de
velocidade
-Entrada sinal de
velocidade
-Comum para
VRV1,|
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6.2 Teclado Remoto
O sistema remoto é constituido por um dispositivo de interface, por uma base de pléstica moldada e por um cabo de

conexao.

30

J
65.5
Nr. Nome Nota
1 Dispositivo de interface A ser inserido no inversor no lugar do teclado
2 Cabo de conexé@o Comprimento 3 mt
3 Base de pléstico moldado, para fixar a0 | A ser utilizado para a fixagdo mecénica do teclado
quadro
4 Pequeno cabo parainstalagdo terra Conexdo terra
Instrugdes para uso.

1) Desdlimentar o inversor.

2) Inserir o dispositivo deinterface [ no lugar do teclado.

3) Fixar abase pléstica [] onde se pretende colocar o teclado remoto.

4) Inserir o teclado na base pléastica

5) Efetuar a conexdo entre o inversor e o teclado com o cabo [] conectando alateral com o pequeno cabo de insta-
lagBo terra [ no teclado. Fazer ainstalaggo terra (.

Atenc&o: NUNCA inserir ou desinserir o teclado ou o cabo remoto com o inversor alimentado.
Atenc&o: A utilizagdo de produtos néo autorizados para o cabo de conexao pode causar quedas de tenséo no teclado e
mal funcionamento devido a interferéncias. Utilizar somente produtos autorizados.




VEGA DRI VE PA 15P0087A5

MANUAL DE UTILIZACAO

ELETTRONIC,

6.3 Filtros RFI

Esté disponivel uma linha de filtros RFI especialmente projetada para os inversor Vegadrive: O uso destesfiltrose a
observancia das instrugdes de montagem permite resolver eventuais problemas de interferéncias com equipamentos
sensiveis eem relagdo as normas EMC.

ATENCAO
Em caso de emprego de protegdes diferenciais na linha de alimentacao, estas devem ter uma corrente de in-
tervencdo superior a corrente de fuga méxima apresentada na tabel a das caracteristicas dos filtros.

6.3.1 Instrugdes para ainstalagdo

Para estar de acordo com as normas EMC, € necessario seguir essas instrugdes. Seguir os procedimentos de seguran-
Ga, visto que se trata de equipamento elétrico. Todas as conexdes dos filtros, do inversor e do motor devem ser efetu-
adas por pessod qualificado.

1- Controlar se os valores de tensfo, corrente e codigo apresentados na placa estejam corretos.

2- O paing de fundo do quadro elétrico deve ser predisposto para as dimensies de montagem do filtro. E necessario
ter o cuidado de remover atinta etc.. dos furos de fixagdo e da &rea de apoio para assegurar amelhor conexdo ter-
rapossivel parao filtro.

3- Montar o filtro firmemente.

4- Ligar aalimentagdo as conexdes assinaladas com LINE, ligar o cabo terra ao respectivo ponto de fixag&o. Ligar
as conexdes assind adas com LOAD a entrada da alimentacdo usando cabos de apropriados e 0 mais curto possi-
vel.

5- Ligar o motor e montar o toroide de saida o mais préximo possivel do inversor. Utilizar um cabo tripolar blindado
(com malha) fazendo-o passar duas vezes no toroide; o condutor terra deve ser conectado tanto da parte do motor
como da parte do inversor. O monitor deve ser conectado a estrutura do quadro elétrico através de condutores
com conexao terra.

6- Ligar asconexdes de controle como apresentado no presente manual de instrucéo.

E IMPORTANTE QUE TODAS AS CONEXOES SEJAM AS MAIS CURTAS POSSIVEIS E QUE A ALIMEN-
TACAO E OSCABOS DO MOTOR SEJAM MANTIDOS SEPARADOS.

Inversor — cabo blindado — filtro — motor

INVERTER
CAVO SCHERMATO

MOTORE

'.‘_ﬁnlllp ; -

FILTRO
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NORMA EN61800-3 | EN61800-3 Primeiro EN61800-3 Primeiro ambiente
Segundo ambiente Distr. restrita Distr. ndo restrita
ambiente EN55011 gr.1cl.A EN55011 gr.1 cl.B
Digtr. EN55022 cl.A EN55022 cl.B
Restritae | VDEO875N VDEQ875G
né&o ristretta
VEGA | MOTOR ALIMENT. FILTRO FILTRO DE FILTRO FILTRO DE FILTRODE
DRIVE ENTRADA DE ENTRADA SAIDA
SAIDA
250001 | .55kwW 240V NAO | FV10- | ACI710114 | NAO | FV10- | ACI710114 | 2x | ACI810302
MONOFASICO 1S-FP 1SFP K618
250002 | 1.1kw 240V NAO FV11- | AC1710224 | NAO | FV1l- | AC1710224 | 2x | ACI810302
MONOFASICO 1SFP 1SFP K618
250003 | 1.8kwW 240V NAO FV20- | AC1710226 | NAO | FV20- | AC1710226 | 2x | ACI810302
MONOFASICO 1S-FP 1SFP K618
2T0001 | .55kW 240V NAO FV05- | AC1710116 | NAO | FV05- | AC1710116 | 2x | AC1810302
TRIFASICO 2T-FP 2T-FP K618
2T0002 | 1.1kW 240V NAO FV05- | AC1710116 | NAO | FV05- | AC1710116 | 2x AC1810302
TRIFASICO 2T-FP 2T-FP K618
2T0003 | 1.8kW 240V NAO FV12- | AC1710228 | NAO | FV12- | AC1710228 | 2x | ACI810302
TRIFASICO 2T-FP 2T-FP K618
2T0005 | 2.2kwW 240V NAO FV20- | AC1710230 | NAO | FV20- | AC1710230 | 2x | ACI810302
TRIFASICO 2T-FP 2T-FP K618
270007 | 4.0kW 240V NAO FV20- | AC1710230 | NAO | FV20- | AC1710230 | 2x | ACI810402
TRIFASICO 2T-FP 2T-FP K674
470001 | .55kwW 460V NAO FV06- | AC1710118 | NAO | FV06- | AC1710118 | 2x AC1810302
TRIFASICO 4T-FP 4T-FP K618
4T0002 | 1.1kW 460V NAO FVO06- | AC1710118 | NAO | FV06- | AC1710118 | 2x | ACI810302
TRIFASICO 4T-FP 4T-FP K618
4T0003 | 1.8kW 460V NAO FV06- | AC1710118 | NAO | FV06- | AC1710118 | 2x AC1810302
TRIFASICO 4T-FP 4T-FP K618
4T0005 | 2.2kW 460V NAO FV11- | AC1710232 | NAO | FV11- | AC1710232 | 2x | AC1810302
TRIFASICO AT-FP 4T-FP K618
4T0007 | 4.0kW 460V NAO FV11- | ACI710232 | NAO | FV1l- | AC1710232 | 2x | ACI810302
TRIFASICO 4T-FP 4T-FP K618
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6.3.2 Dimensdes filtros de entrada (mm)

FILTRO TENSAO CORRENTE | CORRENTE DE FUGA | DIMENSOES
Tipica Ma&xima L W H Y X

FV10-1S-FP |250Vaclph  |10A - 3.5mA 173.5(103.5 |40 159.5 |80
FV11-1SFP |[250Vaciph |11A - 35mA 173.5(133.5 (40 159.5 [110
FV20-1S-FP |250Vaclph  |20A - 3.5mA 1735(1535 (45 159.5 |130
FV05-2T-FP |250Vac3ph  |5A 0.3mA 18mA 173.5[103.5 |40 159.5 |80
FV12-2T-FP [250Vac3ph  [12A 0.3mA 18mA 1735133540 1595 |110
FV20-2T-FP |250Vac3ph | 20A 0.3mA 18mA 173.5[153.5 |45 159.5 [130
FV06-4T-FP |460Vac3ph | 6A 0.5mA 27TmA 173.5(133.5 (40 1595 |[110
FV11-4T-FP |460Vac 3ph 11A 0.5mA 27mA 173.5|153.5 |45 1595 [130

o K LTNT i |4

3

Y |
o H
8] < [s
wx [Ele 3
18] Sle
L] o
E

6.3.3 Dimensdes filtros de saida (mm) (toroide)

A

L [FLTROT d [ D | L
| 2K618 | 15 | 26 | 22
] | v 2xK674 | 23 | 37 | 31
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6.4 Relé de velocidade zero

Pode ser fornecido um relé para ser montado externamente, com bobina 12V de baixo consumo para dispo-
nibilizar um contato de velocidade zero.

INVERTER VRLM—O_ No  (BA.250Vac
VEGADRIVE o 6A30VdY)

9. co——Nc
Ko
CN

No caso de ser empregada essa opcao, se 0 comando de vel ocidade é enviado através de um potencidmetro, é necess&
rio que este seja pelo menos de 2.5kQ. O relé é dotato de fixag&o parabarraDIN . Para programar a velocidade a qual
o relé esté ligado é necessario programar 0s seguintes parametros /0 42,43,44; um exemplo de programagdo é apre-
sentado nafigura abaixo.

Saida multi-funcéo MO configurada como FDT-3 (1/O 44=3)

rele RL1001010

Frequenza di uscita

CHIUSO

Frequéncia de saida— relé — fechado
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CAPITULO 7 - COMUNICACAO MODBUS

7.1 Introducao
O presente manual contém informagdes sobre as especificagdes, sobre a instalagdo e sobre o funcionamento do
MODBUS para a comunicagdo com um PC ou com um computador de Factory Automation (FA).

7.1.1 Fungles
Facilidade na utilizacdo do equipamento em FA através de programag&o por parte do usuério.
Modificacdo e controle dos parémetros do equipamento através do PC.

7.1.2 Tipo de interface

- Permite a0 equipamento comunicar-se com qualquer outro computador.

- Permite a conex&o de até 4 inversor através do sistema multi-drop.

- Garante uma interface imune ainterferéncias.

O usuério pode usar qualquer tipo de conversor RS232-485. No entanto, se aconselha o uso de um conversor dotado
de ‘controle RTS automético’ incorporado. Visto que as especificagdes dos conversores dependem do fabricante, ob-
servar o manua especifico.

7.1.3 Antes dainstal agdo

Ler atentamente o presente manua antes da instalagdo e utilizagdo. Caso contrério, podem ser causadas lesdes a pes-
soas ou danos ao equipamento.

7.2 Especificagbes

7.2.1 Especificagbes das possibilidades do equipamento

Elementos Especificaces
Método comunicagdo R485
Formato trasmissao Sistema conex&o multi-drop método bus
Inversor aplicavel VEGADRIVE
Ndmero de inversor Possibilidade de conex&o de no méx. 4 inversor
Distancia trasmissio M#éx. 1200 m

7.2.2 Especificaches hardware

Elementos Especificacdes
Instalacéo Conexodes S+, S-, CM no conector de controle
Alimentagéo Isolada da alimentacé&o do inversor
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7.2.3 Especificagbes de comuni cagdo
Elementos Especificacoes
Velocidade de comunicacdo 19200/9600/4800/2400/1200 bps selecionavel

Procedimento de controle

Sistema de comunicagdo assincrona

Sistema de comunicagéo

Sistema Half duplex

Tipo de protocolo MODBUS

ASCII ou RTU selecionavel

7.3 Instalacdo
7.3.1 Conexao da linha de comunicagéo

Conectar antes 0 GND 485 da linha de comunicagdo MODBUS no terminal (CM) do conector de controle do in-
Versor.

A seguir, conectar a linha de comunicagdo MODBUS aos terminais (S+),(S-) do conector de controle do inversor.
Verificar aconexéo eligar o inversor.

Selecionar através do KeyPad os parametros relativos a comunicagdo indicados a seguir:
1/0-46 [NUmero Inversor] (sefor conectado maisde 1 inversor, usar um nimero diferente para cada inversor)
1/0-47 [Baud rate]
1/0-48 [Modalidade perda de referéncia da frequéncial
1/0-49 [Time-Out antes da perda de referéncia da frequéncia]
1/0-50 [Escolha Protocolo de Comunicagéo)

N.B.: parainterfacear o inversor com aaplicagéo RemoteDrive da Eletronica Santerno é necessario programar
1/0-50 = 7 (Modbus-RTU, dados com 8 hit, nenhuma equivaléncia, 2 bit de stop)

Para escrever os parametros é necessario habilitar a escritura (através do MODBUS):
Common <0004> = 1 (Write enable)

Por fim, para comandar o inversor através do MODBUS é necessario programar (através do KeyPad ou através
do MODBUS):
DRV-03 [Modalidade comando] = 3 (R$485)
DRV-04 [Modalidade freq.] = 5 (RS485)

7.3.2 Configuracdo do sistema

E possivel conectar até no méximo 4 inversores.

O comprimento maximo da linha de comunicaggo € de 1200 m. Aconselha-se, no entanto, a limitagdo do comprimen-
to a700 m.

Paraa conexdo do sind de controle, usar um cabo blindado.

131 I #2 MY #
R3232/485
| Corwerter
Carnm. Carnm. Carnm.
; T Terminal Terminal Terminal

Thitikeprad
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7.4 Funcionamento

7.4.1 Procedimento

- Veificar se 0 computador e o inversor estdo conectados corretamente.
- Ligar oinversor e conectar a carga somente ap6s ter alcangado uma comunicagéo estavel entre o computador e o

inversor.

- Iniciar o programa de funcionamento para o inversor através do computador.
- Acionar oinversor usando o programa de funcionamento correspondente.
- Seacomunicacdo ndo funciona corretamente, fazer referéncia ao capitulo “7.7 Pesquisa de Defeitos’.

7.5 Protocolo de comunicagao

A estrutura de comunicagdo prevé que osinversores Vegadrive sgiam “slave”’ e o computer/host sgja“ master”.

7.5.1 Cadigos das fungdes

Cadigo funcéo Nome
0x03 Read Holding Register
0x04 Read Input Register
0x06 Preset Single Register
0x10 Preset Multiple Register
7.5.2 Codigo excegdo
Cadigo excegdo Nome
0x01 ILLEGAL FUNCTION
0x02 ILLEGAL DATA ADDRESS
0x03 ILLEGAL DATA VALUE
0x06 SLAVE DEVICE BUSY
7.5.3 Velocidade em baud

1200, 2400, 4800, 9600, 19200 bps (valor pré-definido: 9600 bps)




VEGA DRI VE P A 15P0087A5
MANUAL DE UTILIZACAO
ELETTRONIC,
7.6 Lista dos codigos dos par ametros
< Comum >
e Descri¢cédo Unidade | Leitura/Escrita Valor dados (HEX) Nota
parametro
0000 Modelo inversor - L 7: VEGADRIVE
: : 0: 0.55kW ,1: 1.1 kW, 2: 1.8 kW
0001 Capacidade inversor - L 322 KW, 5: 4.0 kW
0002 Tens&o entrada inversor - L Classe 0: 220V, Classe 1:440V
x 313045: Verséo 1.0E
0003 | Versdo - L 353045 Versio 5.0E
0004 Ativa escrita de pardmetros - L/s 0: Dgsatlv. escrita (predef)
1: Ativ. escritura
0005 Frequ. de referéncia 0,01 Hz L/S
Bit 0: parada (L/S)
Bit 1: frente (L/S)
0006 Referéncia funcionamento - L/s Bit 2: reverso (L/S)
Bit 3: reset (S)
Bit 4: parada de emergéncia (S)
0007 Tempo acel. 0,1seg LIS
0008 Tempo desacel. 0,1 seg L/s
0009 Corrente de saida 01A L
000A Frequéncia de saida 0,01 Hz L
000B Tensdo de saida 1V L
000C Tensdo conexdo CC
000D Poténcia de saida N&o usado
Bit 0: parada
Bit 1: frente
Bit 2: reverso
000E Estado funcionamento - L B!t 3 defeito (Ip tervengdo)
Bit 4: aceleragéo
Bit 5: desaceleragéo
Bit 6: velocidade alcangada
Bit 7: frenagem em CC
Bit 0: OC
Bit1: OV
Bit 2: EXT
. " Bit 3: BX
000F Info intervengao - L Bit 2 LV
Bit 5: fusivel aberto
Bit 6: GF
Bit 7: OH
Bit 0: FX
Bit 1: RX
Bit 2: BX
0010 Info conexdo entrada - R Bit 3: RST-
Bit 8: P1
Bit9: P2
Bit 10: P3
0011 Info conexdo saida - R Bit 0: Q1 (OC)
0012 V1 - R 0-FFFF
0013 V2 - - N&o usado
0014 | - R 0-FFFF
0015 RPM - R
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< Grupo DRV >
p;?écnéwlgir.o pfrgg‘lng?ro Descricdo P\rlggéf_ Valor méax. Valor min. Unidade Nota

6100 DRV #00 Freq. com. 5000 Freg. méx. (*1) | Freg. inic.(*2) 0.01Hz
6101 DRV #01 Tempo acel. 1000 60000 0 0.01seg
6102 DRV #02 Tempo desac. 1000 60000 0 0.01seg
6103 DRV #03 Mod. comando 1 2 0
6104 DRV #04 Mod. freg. 0 4 0
6105 DRV #05 Velocidade - 1 1000 Freg. méax Freg. inic. 0.01Hz
6106 DRV #06 Velocidade - 2 2000 Freg. méax Freg. inic. 0.01Hz
6107 DRV #07 Velocidade - 3 3000 Freq. méx Freg. inic. 0.01Hz
6108 DRV #08 Corrente de saida 0 - - 0.1A Somente leitura
6109 DRV #09 Ve'°§'§3ge de 0 - RPM Somente leitura
610A DRV #10 Tens. conexdo CC 0 - - 0.1V Somente leitura

(*1) Fazer referéncia a FU1 #20 para Freq. méax

(*2) Fazer referéncia a FU1 #22 para Freg. inic.

(*3) A localizagdo parametro é um dado hexadecimal (HEX)

< Grupo FU1 >

LoAca“Z‘ qulgo Descricao V,alor Valor méax. Valor min. Unidade Nota
pardmetro parametro Pré-def.

6203 FU1 #03 Blogueio marcha 2 0
6205 FU1 #05 Modelo acel. 4 0
6206 FU1 #06 Modelo desacel. 4 0
6207 FU1 #07 Modalidade parada 2 0
6208 FU1 #08 Freq. frenagem CC 500 5000 Freq. inic. 0.01Hz
6209 FU1 #09 Tempo frenagem CC 50 6000 0 0.01seg
620A FU1 #10 Val. frenagem CC 50 200 0 1%
620B FU1#11 Tempo frenagem CC 10 600 0 0.1seg
620C FU1#12 Val. inic. CC 50 200 0 1%
620D FU1#13 Tempo inic. CC 600 0 0.1seg
6214 FU1 #20 Freg. max 5000 40000 4000 0.01Hz
6215 FU1#21 Freq. base 5000 Freq. max. 3000 0.01Hz
6216 FU1 #22 Freq. inic. 10 1000 10 0.01Hz
6217 FU1 #23 Limite freq. 1 0 Sim/N&o
6218 FU1 #24 Limite freq. baixo 50 Freq. alta Freq. inic. 0.01Hz
6219 FU1 #25 Limite freqg. alto 5000 Freg. méx. Freg. baixa 0.01Hz
621A FU1 #26 Aumento torque 1 0 Msg-aum.
621B FU1 #27 Torque a frente 50 150 0 0.1%
621C FU1 #28 Torgue reverso 50 150 0 0.1%
621D FU1#29 Modelo V/F 2 0 Msg-mod.V/IF
621E FU1 #30 Freg. usudrio 1 1250 Freg. max. 0 0.01Hz
621F FU1#31 Tens. usudrio 1 25 100 0 %
6220 FU1#32 Freg. usudrio 2 2500 Freq. max. 0 0.01Hz
6221 FU1#33 Tens. usudrio 2 50 100 0 %
6222 FUL#34 Freg. usudrio 3 3750 Freg. méx. 0 0.01Hz
6223 FU1 #35 Tens. usudrio 3 75 100 0 %
6224 FU1 #36 Freg. usudrio 4 5000 Freg. méx. 0 0.01Hz
6225 FU1 #37 Tens. usuério 4 100 100 0 %
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LoAca"Z' chdlgo Descri¢do V?Ior Valor méx. Valor min. Unidade Nota
parametro parametro Pré-def.
6226 FU1 #38 Controlo Volt 1000 1100 40 %
6227 FU1 #39 Recup. emerg. 0 30 0 %
6232 FU1 #50 Selecéo ETH 0 1 0 Sim/N&o
6233 FU1 #51 ETH nivel 1 180 250 contPerc %
6234 FU1 #52 ETH nivel 2 120 150 50 %
6235 FU1 #53 Tipo motor 0 1 0 Msg-Motor
6236 FU1 #54 Nivel OL 150 150 30 %
6237 FU1 #55 Tempo OL 100 300 0 0.1seg
6238 FU1 #56 Selegéo OLT 1 1 0 Sim/N&o
6239 FU1 #57 Nivel OLT 200 250 30 %
623A FU1 #58 Tempo OLT 600 60000 0 0.1seg
6238 FUL #59 Prev. perda de 0 7 0
velocidade
623C FUL #60 Nivel perda de 200 250 30 %
velocidade
< Grupo FU2 >
LoAcallz. qulgo Descricéo Vgilor Valor méax. Valor min. Unidade Nota
parametro parametro Pré-def.
630A FU2#10 Jump freq. 0 1 0
630B FU2 #11 Salto baixo 1 0 salto Alta 1 Freg. inic. 0.01Hz
630C FU2#12 Salto alto 1 0 Freq. méax. salto baixa 1 0.01Hz
630D FU2 #13 Salto baixo 2 0 salto Alta 2 Freg. inic. 0.01Hz
630E FU2 #14 Salto alto 2 0 Freq. max. salto baixa 2 0.01Hz
630F FU2 #15 Salto baixo 3 0 salto Alta 3 Freg. inic. 0.01Hz
6310 FU2 #16 Salto alto 3 0 Freg. méx. salto baixa 3 0.01Hz
6314 FU2 #20 Partida na energizacéo 0 1 0
6315 FU2 #21 Nova partida apés RST 0 1 0
6316 FU2 #22 Mod. volante 0 15 0
6317 FU2 #23 Speed Search. corrente P 180 250 80
6318 FU2 #24 Speed Search Ganho P 100 9999 0
6319 FU2 #25 Speed Search Ganho | 5000 9999 0
631A FU2 #26 Ndmero tentativas 0 10 0
631B FU2 #27 Atraso tentativa 10 600 0 0.1seg
631E FU2 #30 Selegao motor 0 3 0
631F FU2 #31 Nr. pélos 4 12 2
6320 FU2 #32 Escorregamento nominal 200 1000 0 0.01Hz
6321 FU2 #33 Corr. nominal 18 999 1 0.1A
6322 FU2 #34 Corr. sem carga 7 999 1 0.1A
6324 FU2 #36 Rendimento 85 100 50 %
6325 FU2 #37 Inércia 0 2 0
6327 FU2 #39 Freg. portadora 30 100 10 0.1kHZ
6328 FU2 #40 Mét. controle 0 2 0
6332 FU2 #50 PID F/B 0 1 0
6333 FU2 #51 PID ganho P 3000 9999 0
6334 FU2 #52 PID tempo | 300 9999 0
6335 FU2 #53 PID tempo D 0 9999 0
6336 FU2 #54 Limite PID 5000 Freq. méx. 0 0.01Hz
6346 FU2 #70 Freg. acel/desac 0 1 0
6347 FU2 #71 Escala tempo 1 2 0
6348 FU2 #72 Visual. na energizagéo 0 13 0
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L({callz. C‘?d'9° Descricao Vfilor Valor méx. Valor min. Unidade Nota

parametro parametro Pré-def.
6349 FU2 #73 Disp. Usuério 0 2 0
634A FU2 #74 Fator RPM 100 1000 1 %
634B FU2#75 Mod. DB 2 2 0
634C FU2#76 DB % ED 10 30 0 %
634F FU2 #79 Verséo SIW
6351 FU2 #81 2° tempo acel. 50 9999 0 0.1seg
6352 FU2 #82 2° tempo desac. 100 9999 0 0.1seg
6353 FU2 #83 2a freq. base 5000 Freg. méx. 3000 0.01Hz
6354 FU2 #84 2° VIF 0 2 0
6355 FU2 #85 2° aumento F 50 150 0 0.1%
6356 FU2 #86 2° aumento R 50 150 0 0.1%
6357 FU2 #87 2° perda de velocidade 200 250 30 %
6358 FU2 #88 2° ETH 180 250 0 %
6359 FU2 #89 2° ETH 120 150 50 %
635A FU2 #90 2acorrente R 18 999 1 0.1A

(*1), (*2), (*3) o valor pode variar com base na capacidade.
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< Grupo /0 >
p;?;magfo p::rgﬁqlggo Descricdo P\rlgl(;)éf_ Valor max. Valor min. Unidade Nota
6401 1/0 #01 Filtro V1 500 9999 0 ms
6402 1/0 #02 Volt V1 x1 0 V1 vort x2 0 0.01v
6403 1/0 #03 FreqV1yl 0 Freg. méx. 0 0.01Hz
6404 1/0 #04 Volt V1 x2 1000 1000 Volt Vix1 0.01v
6405 /0 #05 Freq V1y2 5000 Freq. méx. 0 0.01Hz
6406 1/0 #06 Filtro | 500 9999 0 ms
6407 1/0 #07 Corr. I x1 400 | curr x2 0 0.01mA
6408 1/0 #08 Freqlyl 0 Freq. méx. 0 0.01Hz
6409 1/0 #09 Corr. | x2 2000 2000 Corr. [x1 0.01mA
640A 110 #10 Freq | y2 5000 Freq. méx. 0 0.01Hz
640B 110 #11 Fio quebrado 0 2 0
640C 1/0 #12 Defini¢éo P1 0 26 0
640D 1/0 #13 Defini¢éo P2 1 26 0
640E 110 #14 Definicéo P3 2 26 0
640F /0 #15 Estado entrada
6410 /0 #16 Estado saida
6411 I/0 #17 Nr. filtro Tl 15 20 2
6414 110 #20 Freg. jog 1000 Freq. méx. Freq. inic. 0.01Hz
6415 10 #21 Velocidade - 4 4000 Freq. méx. Freg. inic. 0.01Hz
6416 110 #22 Velocidade - 5 5000 Freg. méx. Freg. inic. 0.01Hz
6417 /0 #23 Velocidade - 6 4000 Freg. méx. Freg. inic. 0.01Hz
6418 110 #24 Velocidade - 7 3000 Freq. méx. Freg. inic. 0.01Hz
6419 I/0 #25 Acel.-1 200 60000 0 0.1seg
641A I/0 #26 Desac. - 1 200 60000 0 0.1seg
641B 10 #27 Acel.- 2 300 60000 0 0.1seg
641C 1/0 #28 Desac.- 2 300 60000 0 0.1seg
641D 1/0 #29 Acel.-3 400 60000 0 0.1seg
641E 1/0 #30 Dec.-3 400 60000 0 0.1seg
641F I/0 #31 Acel. -4 500 60000 0 0.1seg
6420 1/0 #32 Desac. — 4 500 60000 0 0.1seg
6421 1/0 #33 Acel. -5 400 60000 0 0.1seg
6422 1/0 #34 Desac. -5 400 60000 0 0.1seg
6423 1/0 #35 Acel. -6 300 60000 0 0.1seg
6424 /0 #36 Desac. -6 300 60000 0 0.1seg
6425 110 #37 Acel. -7 200 60000 0 0.1seg
6426 110 #38 Desac. -7 200 60000 0 0.1seg
6428 1/0 #40 Mod. FM 0 3 0
6429 1/0 #41 Regul. FM 100 200 10 %
642A 110 #42 Freq. FDT 3000 Freg. méx. 0 0.01Hz
6428 110 #43 Banda FDT 1000 Freg. méx. 0 0.01Hz
642C 110 #44 Mod. Aux 12 20 0
642D /0 #45 Mod. relé 2 7 0 BIT3
642E 1/0 #46 Nr. inv. 1 32 1
642F 10 #47 Veloc. em baud 3 4 0
6430 1/0 #48 Com. perd. 0 2 0
6431 1/0 #49 Time out 10 1200 1 0.1seg
6432 1/0 #50 Prot. Com. 7 9 0
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7.7 Pesquisa defeitos

Quando se verificaum problema, fazer referéncia a este capitulo.

IL LED INDICAZIONE
(TXD, RXD) NON LAMPEGGIA

IL PROGRAMNMA DI INIZIALIZZARE I
COMUNICAZIONE FUNZIONA? NO— PROGRAMMA
APPLIGATIVO
Sl =
\MPOSTARE LA
LA PORTA DEL COMPUTER NO. ORTADI
E' INSTALLATA COMUNI CAAONE
CORRETTAMENTE? ESATTA

Sl «

IMPOSTARE 11047

LA VELOGITA [N BALID (10 - 47) >——IN@r——* VE%E/\\TSA’T\ENSBSQUD
CORRISPONDE A GUELLA DEL COMPUTER

DEL COMPUTER?

Sl =

LA WVERSIONE ROM

MODIFICARE LA
(FL2-79 ' SUPERIORE) NO— RO
ALATOR

SIM/NAO
-O LED indicag&o (txd,rxd) ndo pisca.

-O programa de comunicaggo funciona?
-Inicializar o programa aplicativo.
-A porta do computador estéinstalada correta-
corretamente?
-Selecionar a porta de comunicago exata.
-A velocidade em baud (1/047) corresponde
aquela do computador?
-Selecionar 1/0-47 namesma velocidade
in baud do computador.
-A versdo ROM (FU2-79) é superior 21.09?
-Modificar aROM.
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IL FORMATO DATI
DEL PROGRAMIMA,
E' CORRETTO?

[ A
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ADEGUARE PROGR.
UTENTE AL
PROTOGOLLO
INVERTER

sl

IL COMPUTER
FUNZI ONAIN MODO
CORRETTO?

NO —

CONTATTARE IL
DISTRIBUTTCRE

-] B
¥

CONTROLLARE
IL COMPUTER

FINE

SIM /NAO
-O formato dos dados do
programa é correto?
Adequar programa usuario ao
protocolo inversor.
-O computador funciona de
modo correto?
Contactar o distribuidor.
-Verificar o computador.
-Fim
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7.8 Lista cddigos ASCI|
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Caracter Hex Caracter Hex Caracter Hex
A 41 q 71 @ 40
B 42 r 72 [ 5B
C 43 s 73 \ 5C
D 44 t 74 ] 5D
E 45 u 75 5E
F 46 v 76 5F
G 47 w e 60
H 48 X 78 { 7B
| 49 y 79 | 7C
J 4A z TA } 7D
K 4B 0 30 ~ 7E
L 4C 1 31 BEL 07
M 4D 2 32 BS 08
N 4E 3 33 CAN 18
(0] 4F 4 34 CR ob
P 50 5 35 DC1 11
Q 51 6 36 DC2 12
R 52 7 37 DC3 13
S 53 8 38 DC4 14
T 54 9 39 DEL F
U 55 espaco 20 DLE 10
\% 56 ! 21 EM 19
W 57 " 22 ACK 06
X 58 # 23 ENQ 05
Y 59 $ 24 EOT 04
A 5A % 25 ESC 1B
a 61 & 26 ETB 17
b 62 ' 27 ETX 03
c 63 ( 28 FF oc
d 64 ) 29 FS 1C
e 65 * 2A GS 1D
f 66 + 2B HT 09
g 67 , 2C LF 0A
h 68 - 2D NAK 15

i 69 . 2E NUL 00

j 6A / 2F RS 1E
k 6B : 3A S1 OF
| 6C ; 3B SO OE

m 6D < 3C SOH 01
n 6E = 3D STX 02
0o 6F > 3E SuUB 1A
p 70 ? 3F SYN 16
us 1F

VT 0B
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Lista codigos ASCI |
Caracter Hex Caracter Hex Caracter Hex

espaco 20 A 41 a 61
! 21 B 42 b 62
" 22 C 43 c 63
# 23 D 44 d 64
$ 24 E 45 e 65
% 25 F 46 f 66
& 26 G 47 g 67
! 27 H 48 h 68
( 28 | 49 i 69
) 29 J 4A j 6A
* 2A K 4B k 6B
+ 2B L 4C | 6C
2C M 4D m 6D
- 2D N 4E n 6E
. 2E (0] aF o] 6F
/ 2F P 50 p 70
0 30 Q 51 q 71
1 31 R 52 r 72
2 32 S 53 s 73
3 33 T 54 t 74
4 34 U 55 u 75
5 35 \% 56 \Y 76
6 36 W 57 w 77
7 37 X 58 X 78
8 38 Y 59 y 79
9 39 z 5A z 7A

: 3A [ 5B

; 3B \ 5C

< 3C ] 5D

= 3D 5E

> 3E 5F

? 3F 60

@ 40
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APENDICE A — FUNCOES RELATIVAS AO USO

Selecionar a fungdo adequada conforme a carga e as condigdes de uso. A tabela seguinte indica a aplicacdes e as fun-

¢Oes correlatas.

Uso

Cddigo parametro correlato

Tempo acel/desacel, regulagem. modelo

DRV-01 [Tempo acel], DRV-02 [Tempo desacel],
FU1-05 [Modelo acel], FU1-06 [Modelo desacel]

Prev. rotacdo inversa

FU1-03 [Blogueio marcha a frente, reversao]

Tempo acel/desacel min.

FU1-05 [Modo acel], FU1-06 [Modo desacel]

Acel/desacel com valores nominais continuos

FU1-05 [Modo acel], FU1-06 [Modo desacel]

Regulagem freagem

FU1-0 7[Modo parada], FU1-08~11 [Frenagem CC],
FU1-12~13 [Frenagem CC na partida]

Funcionamentos para frequéncias superiores a 50
Hz

FU1-20 [Frequéncia max.],

FU1-25 [Limite superior frequéncia],

1/0-05 [Frequéncia correspondente a tenséo méx. de V1],
1/0-10 [Frequéncia correspondente a corrente méax. de I]

Selegdo de uma caracteristica de saida adequada
para a carga

FU1-20 [Frequ. max.],
FU1-21 [Frequ. base]

Regulagem torque saida motor

FU1-22 [Frequ. inicial],

FU1-26~28 [Aumento torque],
FU1-59~60 [Prev. perda de velocidade],
FU2-30 [Poténcia nominal Motor]

Limite frequéncia saida

FU1-23~25 [Limite sup./inf. Frequ.],
1/0-1~10 [Selecdo frequ. analégica]

Protec&o superaguecimento motor

FU1-50~53 [Eletro-térmico], FU2-30 [Poténcia nominal do Motor]

Funcionamento multi-passo

1/0-12~14 [Definicéo conexdes entrada multi-funcéo],
1/0-20~27 [Jog, frequ. multi-passo],
FU1-23~25 [Limite sup./inf. Frequ.]

Funcionamento jog

1/0-20 [Frequ. jog]

Salto frequéncia

FU2-10~16 [Salto frequ.]

Sincronizagéo fungéo freio

1/0-42~43 [Nivel detecgéo de freq.
1/0-44 [saida multi-funcdo]

Visualizagao velocidade de rotacéo

DRV-04 [Velocidade motor],
FU2-74 [Ganho visual. RPM motor]

Prev. modificagéo fungéo

FU2-94 [Blogueio parametros]

Economia de energia

FU1-39 [Economia de energia]

Nova partida automética apds parada alarme

FU2-27~28 [Tentativa de partida automatica]

Funcionamento 2° motor

FU2-81~90 [22 funcdo]

Funcionamento retroacéo PID

FU2-50~54 [Funcionamento PID]

Regulagem sinal referéncia frequ. saida

1/0-01~10 [Selegéo frequ. analdgica]

Definicdo cpnexdes entrada multi-funcéo

1/0-12~14 [Definicéo conexdo entrada multi-funcéo]

Definicdo conexdes saida multi-funcéo

1/0-44 [Seleco saida contato auxiliar multi-funcéo]

Calibragem frequencimetro

1/0-40~41 [saida FM]

Funcionamento através de comunicacao serial

1/0-46 [Nr. inversor],
1/0-47 [Velocidade comunicacao],
1/0-48~49 [Perda referéncia]
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APENDICE B — DIMENSIONAMENTO DOS DISPOSITIVOS EXTER-
NOS
INVERSOR | MOTOR DISJUNTOR CONTATOR SECGAO FIO (nm2) | FUSIVEISDE | REATANCIA
VEGADRIVE RST | UVW | Terra| LINHA DE LINHA
(classe gG)

15001 55kW 240V/10A 240V/10A 25 25 4 10A 2.1mH/10A
15002 L1KW 240V/10A 240V/10A 25 2.5 4 10A 2.1mH/10A
15003 1.8KW 240V/10A 240V/10A 25 2.5 4 16A 1.1mH /18A
2T001 55kW 240V/10A 240V/10A 25 2.5 4 10A 2.1mH/10A
2T002 LIKW 240V/10A 240V/10A 25 2.5 4 10A 2.1mH/10A
2T003 1.8KW 240V/10A 240V/10A 25 2.5 4 16A 2.1mH/10A
2T005 2.2kW 240V/16A 240V/16A 25 2.5 4 25A 1.1mH /18A
2T007 4.0kW 240VI25A 240V/25A 4 4 4 40A L.1mH/18A
4T001 55kW 480V/10A 480V/10A 25 25 25 6A 2.1mH/10A
4T002 LIKW 480V/10A 480V/10A 25 25 25 6A 2.1mH/10A
4T003 1.8KW 480V/10A 480V/10A 25 25 25 10A 2.1mH/10A
4T005 2.2kW 480V/10A 480V/10A 25 25 25 10A 2.1mH/10A
4T007 4.0kW 480V/10A 480V/10A 25 25 25 20A 2.1mH/10A
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DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA =

CHE GLI INVERTER TRIFASE DIGITALI A MODULAZIONE VETTORIALE DELLA SERIE

APPLICATI SECONDO LE INDICAZIONI FORNITE SUL MANUALE D’ISTRUZIONE,
RISULTANO CONFORMI CON QUANTO PREVISTO DAI SEGUENTI DOCUMENTI NORMATI Vi

Elettronica Santerno S.p.A.

Via G. Di Vittorio, 3 - 40020 Casalfiumanese (BO) - Italia
IN QUALITA DI COSTRUTTORE

DICHIARA

SOTTO LA PROPRIA RESPONSABILITA

VEGA DRIVE, ED I RELATIVI ACCESSORI,
AI QUALI LA PRESENTE DICHIARAZIONE SI RIFERISCE,

EN 50081-1 (1992-01)
EN 50082-2 (1995-03)
EN 55022 (1994-08)

EN 61000-4-2 (1995-03)
EN 61000-4-4 (1995-03)
EN 61000-4-5 (1995-03)
EN 61000-4-8 (1993-09)
EN 61000-4-11 (1994-08)
ENV 50140 (1993-08)
ENV 50141 (1993-08)

ENV 50204 (1995-03)

Compatibilita elettromagnetica (EMC). Norma generica sull'emissione. Parte 1: Amb|e,rm
residenziali, commerciali e dell'industria leggera.
Compatibilita elettromagnetica (EMC). Norma generica sull'immunita. Parte 2: Aﬁ!ﬁielﬂe
industriale.

Limiti @ metodi di misura delle caratteristiche di radiodisturbo prodotto dagli apparecehi
per la tecnologia dell'informazione.

Compatibilita eletromagnetica (EMC). Parte 4: Tecniche di prova e di misura.
Prove di immunita a scarica elettrostatica. Pubblicazione Base EMC.
Compatibilita elettromagnetica (EMC). Parte 4: Tecniche di prova e di misura.
Prova di immunita a transitori/treni elettrici veloci. Pubblicazione Base EMC.
Compatibilita elettromagnetica (EMC). Parte 4: Tecniche di prova e di misura.
Prova di immunita ad impulso.

Compatibilita elettromagnetica (EMC). Parte 4; Tecniche di prova e di misura. Sezione.8:
Prova di immunita a campi magnetici a frequenza di rete. Pubblicazione base EMC.
Compatibilita elettromagnetica (EMC). Parte 4: Tecniche di prova e di misura. Sezione
11: Prove di immunita a buchi di tensione, brevi interruzioni e variazioni di tensione:
Compatibilita  elettromagnetica (EMC). Norma di base
elettromagnetici irradiati a radiofrequenza. Prova di immunita,
Compatibilita elettromagnetica (EMC). Norma di base sullimmunita. Disturbi condotti
indotti da campi a radiofrequenza. Prova di immunita.

Campo elettromagnetico irradiato dai radiotelefoni numerici. Prova di immunita.

Sezione 2:
Sezione 4:

Sezione 5:

sullimmunita. Campi

SECONDO LE DISPOSIZIONI DELLA DIRETTIVA COMPATIBILITA ELETTROMAGNETICA
89/336/CEE E DELLE SUCCESSIVE MODIFICHE 92/31/CEE, 93/68/CEE E 93/97/CEE.

LUOGO E DATA
Casalfiumanese, 01/02/2002

www.elettronicasanterno.it

15D1166A1 - D1166A1

CONVERTITORI DI FREQUENZA (INVERTER)
CONVERTITORI CA/CC per motori a corrente continua
AVVIATORI SOFT-START/STOP per moteri asincroni

MOTORI ASINCRONI
MOTORI VETTORIAL|
CONVERTITORI CA/CA

INVERTER per motori brushless € MOTORI BRUSHLESS

sbrsr e g ST
gt re

="
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DICHIARAZIONE CE DI CONFORMITA

Elettronica Santerno S.p.A. =
Via G. Di Vittorio, 3 - 40020 Casalfiumanese (BO) - Italia i

IN QUALITA DI COSTRUTTORE

DICHIARA

SOTTO LA PROPRIA RESPONSABILITA

CHE GLI INVERTER TRIFASE DIGITALI A MODULAZIONE VETTORIALE DELLA SERIE
VEGA DRIVE, Al QUALI LA PRESENTE DICHIARAZIONE SI RIFERISCE,
RISULTANO CONFORMI CON QUANTO PREVISTO DAI SEGUENTI DOCUMENTI NORMATI

EN 60146-1-1 (1993-02)  Convertitori a semiconduttori. Prescrizioni generali e convertitori commutati dalla li
Parte 1-1: Specifiche per le prescrizioni fondamentali.

EN 60146-2 (2000-02) Convertitori a semiconduttori. Parte 2: Convertitori autocommutati a semicon
che incorporano convertitori diretti di corrente continua.

IEC 664-1 (1992-10) Insulation coordination for equipment within low-voltage systems. Part 1: Principles,
requirements and tests.

EN 61800-2 (1998-04) Azionamenti elettrici a velocita variabile. Parte 2: Prescrizioni generali e specifiche
nominali per azionamenti a bassa tensione con motori in corrente alternata.

EN 60204-1 (1997-12) Sicurezza del macchinario. Equipaggiamento elettrico delle macchine. Parte 1: Regole -

generali.
EN 60204-1 Modifica 1 Equipaggiamenti elettrici di macchine industriali. Parte 2. Designazione d o
(1988-08) componenti ed esempi di disegni, schemi, tabelle ed istruzioni. .
EN 60529 (1991-10) Gradi di protezione degli involucri (Codice IP).
EN 50178 (1997-10) Apparecchiature elettroniche da utilizzare negli impianti di potenza.
SECONDO LE DISPOSIZIONI DELLA DIRETTIVA BASSA TENSIONE 73/23/CEE E DELLA SUCCESSIVA

MODIFICA 93/68/CEE.
ULTIME DUE CIFRE DELL’ANNO IN CUI E STATA AFFISSA LA MARCATURA CE: 01

LUOGO E DATA
Casalfiumanese, 01/02/2002

www.elettronicasanterno.it 15D2166A1 - D2166A1

CONVERTITORI DI FREQUENZA (INVERTER) b d e gl MURST
CONVERTITORI CA/CC per motori a corrente continua el g

AVVIATOR| SOFT-START/STOP per motor asincroni ey
MOTORI ASINCRONI @ .

MOTORI VETTORIALI
CONVERTITOR| CA/ICA
INVERTER per motori brushless e MOTORI BRUSHLESS
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IN QUALITA DI COSTRUTTORE

DICHIARA

SOTTO LA PROPRIA RESPONSABILITA

CHE GLI INVERTER TRIFASE DIGITALI A MODULAZIONE VETTORIALE DELLA
SERIE VEGA DRIVE,
Al QUALI LA PRESENTE DICHIARAZIONE SI RIFERISCE,
APPLICATI SECONDO LE INDICAZIONI FORNITE SUL MANUALE D’ISTRUZIONE,
RISULTANO CONFORMI CON QUANTO PREVISTO DAI SEGUENTI DOCUMENTI NORMATIVI:

EN 60204-1 (1997-12) Sicurezza del macchinario. Equipaggiamento elettrico delle macchine. Parte 1: Regole

generali.
EN 60204-1 Modifica 1 Equipaggiamenti elettrici di macchine industriali. Parte 2: Designazione dei
(1988-08) componenti ed esempi di disegni, schemi, tabelle ed istruzioni.

E NON DEVONO ESSERE MESSI IN SERVIZIO PRIMA CHE LA MACCHINA IN CUI VENGONO
INCORPORATI SIA STATA DICHIARATA CONFORME ALLE DISPOSIZIONI DELLA DIRETTIVA
MACCHINE 89/392/CEE E DELLE SUCCESSIVE MODIFICHE 91/368/CEE, 93/44/CEE E 93/68/CEE.

LUOGO E DATA
Casalfiumanese, 01/02/2002

www.elettronicasanterno.it 15D3166A1 - D3166A1
CONVERTITORI DI FREQUENZA (INVERTER) b o MUT
CONVERTITORI CA/CC per motori a corrente continua P m: o
AVVIATORI SOFT-START/STOP per motori asincroni Ao

MOTORI ASINCRONI =

MOTORI VETTORIALI —_—
CONVERTITORI CA/CA P —
INVERTER per motori brushless e MOTORI BRUSHLESS o ke




